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6 Displej a funkce tlaéitek

NG DRRZ2AS

QY
il [l
L
I
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6.1 Ciselna Indikace (Displej)

Normalné zobrazuje hodnotu procesu. Béhem

1 IEIHI_| konfigurace pfistroje je zobrazena hodnota
| . .
upravovaného parametru
Normalné zobrazuje zadanou hodnotu. Béhem
2 konfigurace pfistroje zobrazuje hodnotu pravé

upravovaného parametru.

6.2 Vyznam svételné indikace (Led)

3

Sviti, pokud je fidici vystup aktivni. C1 v pfipadé
relé/SSR/mA/Nolt nebo C1 (open) a C2 (close) pro
motorizované ventily.

Sviti, pokud je pfislusny alarm aktivni.

Sviti pokud je zapnuta funkce “Manual’.

Sviti pokud probiha funkce “Autotuning”.

Sviti pokud pfistroj komunikuje pfes seriovy port.
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6.3 Tlacitka
8 e ZvySeni zadané hodnoty.
e Béhem programovani roluje mezi parametry.

‘
Stiskem  tlacCitka spustite rezim upravy
vybraného parametru.

‘
e Stiskem tlaCitka po zvoleni zvySujete Zadanou
hodnotu alarmu.

9 e Snizeni Zzadané hodnoty.
e Béhem programovani roluje mezi parametry. Stiskem

‘
tlaCitka spustite rezim upravy vybraného
parametru.

. Y A . s
e Stiskem tlacitka po zvoleni snizujete zZadanou
hodnotu alarmu.

10 e Zobrazi Zzad. hodnotu alarmu a spusti funkci
s autotunning.
e Spousti rezim Upravy vybraného parametru.

7 Funkce pristroje

7.1 Uprava hlavni zad. hodnoty a zad. hodnoty alarmu
Zadanou hodnotu Ize zménit takto:

Stiskni Efekt Provede
1 Hodnota na displeji | ZvySi / snizi Zzadanou hodnotu
2 se zméni
/
2 Zobrazi zad.
o hodnotu alarmu na
displeji 1
3 Hodnota na displeji | ZvySi / snizi Zzadanou hodnotu
2 se zméni alarmu
/

12



7.2 Auto-tuning

Funkce maze byt manualni nebo automaticka, v zavislosti na

nastaveni parametru 57 @

7.3 Manualni Tuning

Manualni procedlra dovoluje uzivateli vétsi flexibilitu pfi uUpravé
parametrd algoritmd PID regulace. Aktivovat je mizeme dvéma
zpusoby.

e Spusténi tuningu pomoci tla€itek:

‘
Stisknéte tolikrat, az se na displeji 1 zobrazi napis @ ana

displeji 2 napis OFF || stisknate & | displej 2 zobrazi on |

Kontrolka se rozsviti a procedulre zapocne.
e Spusténi tuningu pomoci digitalniho vstupu

Zvolte @ u parametru 61 _

Pfi prvni aktivaci digitalniho vstupu (komutator na ¢elnim panelu) se

rozsviti a funkce se aktivuje, pfi druhé aktivaci vypne.
7.4 Automaticky Tuning

Automaticky tuning se aktivuje, pokud je pfistroj zapnut, nebo pokud je
Zadana hodnota vysSi nez 35%.

Abychom se vyhnuli pfekmitu, tak je pasmo, kde regulator kalkuluje
nové PID parametry, urCeno zadanou hodnotou minus hodnota

parametru “Set Deviation Tune” ( viz Parametr 58 )-

Pro opusténi Tuningu a ponechani PID hodnot beze zmén, stisknéte

az displej 1 zobrazi a displej 2 , stisknéte ,

displej 2 zobrazi OF F
Kontrolka zhasne a procedura je ukoncena.
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7.5 Soft Start

Pro dosazeni zad. hodnoty muze pfistroj sledovat gradient vyjadfeny v
jednotkach (stupné/ hodiny).

Zvolte vzestupnou hodnotu paramettu 62 v pozadovanych
jednotkach/hodinach; Pristroj pouzije soft start pouze pfi nasledujici
aktivaci.

Automaticky/manualni tuning nelze pouzit, pokud je Soft start aktivni.

7.6 Automaticka/Manualni Regulace pro % fizeni vystupu

Tato funkce umoznuje zvolit automatické nebo manualni fizeni
procentualniho vystupu.

. M . s .
Pomoci parametru 60 , Ize zvolit mezi dvéma metodami.

‘
1. Prvni volba - se spousti pomoci tlacitka

pfi napisu na displeji 1, zatimco displej 2
zobrazuje RAukol

Stiskem zobrazite M; nyni je

mozné ménit (béhem zobrazeni procesni hodnoty)

vystupni procenta pomoci tlacitek » a ‘ . Pro navrat
do automatického mddu zvolte M na displeji 2:

Kontrolka zhasne a pfistroj bude opét v
automatickém maodu.

2. Druha volba - funguje podobné, avsak liSi

se ve dvou bodech:

e pokud dojde k vypadku proudu, nebo po vypnuti pfistroje, dojde
k opétovnému zapnuti manualniho médu a % vystupu se vrati
na naposledy nastavenou hodnotu.

e Pokud dojde k poruse senzoru béhem automatické funkce,
pfistroj se vrati do manualniho médu a pfistroj pouzije vystupni
procenta, se kterymi pracoval tésné pfed poruchou senzoru.
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7.7 Pred-programovny cyklus

Pfed-programovany cyklus function se aktivuje prFes Ci
PS5 v parametru 59 .

Prvni moznost - . pFistroj dosahne Zad. hodnoty1 v zavislosti

na gradientu nastaveném v parametru 62 , poté pouzije max.
vykon pro dosazZeni zad. hodnoty2. Po dosazeni maximalni hodnoty je

tato hodnota udrzovana po dobu nastavenou v parametru 63 .
Po uplynuti ¢asu je fidici vystup vypnut a na displeji se zobrazi

P A
@_ Setpoint Mantenimento

Setpoint 2 ’/7 Raffreddamento

naturale

potenza »

Setpoint 1
Gradiente
—_—

»
>

Tempo

Cyklus zaCne pfi kazdém spusténi pfistroje, nebo spusténim pres
digitalni vstup, pokud je tato funkce umoznéna (viz parametr 61
dCE. 1),

Druha moznost - : cyklus zapoc€ne pouze pfi aktivaci pres
digitalni vstup, v zavislosti na nastaveni parametru 61 . Po
spusténi pfistroj dosahne zad, hodnoty1 v zavislosti na gradientu

nastaveném v parametru 62 . jakmile procesni hodnota
dosahne tohoto gradientu, je udrzovana po dobu nastavenou v

parametru 63 . o uplynuti €asu je fidici vystup vypnut a
taf

displej zobrazi napis 5

A

Setpoint
Hold

Setpoint 1 /7 Natural

cooling

Gradient
_—

v

Time
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7.8 Pamétova karta

Parametry a Zadané hodnoty mohou byt kopirovany z jednoho
pfistroje do druhého pomoci Pamétove karty.
Metody jsou dvé:
e P¥istroj je pfipojen k napajeni - metoda 1.
Zatimco je pristroj vypnuty, vloZte pamé ‘tovou kartu

Na displeji 1 se zobrazi E a displej 2 zobrazi E

(Pouze, pokud jsou data na karté spravné nahrana).
Stiskem displej 2 zobrazi , poté potvrdte nahrani dat

stiskem tlacCitka . Pfistroj nahraje nova data a znovu se spusti.

¢ervena dioda - nahravani dat
zelena dioda - nahravani ukonéeno

e P¥fistroj neni zapojen v napajeni - metoda 2.
Pamé’tova karta je vybavena baterii, ktera vydrzi az 1000 pouZiti.
VlozZte Kartu a stisknéte programovaci tlacitko.
Pfi zapisu dat sviti Cervena dioda, jakmile jsou data nahrana, zméni se
barva na zelenou. Proced(ru Ize kdykoli opakovat.
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A Nahravani dat do karty
Pro nahrani dat do karty se fidte pokyny metody 1. Displej 2 nastavte

tak, aby zobrazil E (tzn. ne nahravani dat do pfistroje?.
Vstupte do konfiguracniho rezimu pfistroje a zménte alespon jeden

parametr.
Opustte konfiguraci. Zmény se automaticky ulozi.

8 Funkce LATCH ON

Aby bylo mozno pouzit vstup (potenciometr 6K) a

(potenciometr 150K ) a linearni vstup (0...10V, 0...40mV, 0/4...20mA),

. iy x - vy
mulzete pocateCni hodnotu rozsahu (parametr 6 ) prifadit
minimalni pozici senzoru a kone¢nou hodnotu rozsahu (parametr 7

) pfifadit maximalni pozici senzoru (parametr 8
konfigurovatelny jako ).

Je také mozné urc€it bod, kde pfistroj zobrazi hodnotu 0 (av$ak

rozsahu mezi Lal. a ‘I—IF'J'— . zustane stejny) pomoci “virtualni
nuly” stiskem nebo v parametru 8 . Pokud
nastavite tak se virtualni nula resetuje pfi kazdé aktivaci
nastroje; nastavite-li tak virtualni nula zdstane uloZena.

Pro pouziti funkce LATCH ON zmérite dle potfeby parametr .3

2 Pokud se pfi spusténi pfistroje nezobrazi M znamena to, ze zadna data
nebyla na kartu nahrana, nicméné tato data Ize dodateéné nahrat.
Ladici proceddra zacne, jakmile opustite rezim nastavovani parametri po zméné
nékterého parametru.
17



Pro kalibracni proceduru se fidte nasledujici tabulkou:

Stiskni Efekt Provedte
1 Opusti nastavovani Umistéte senzor do
& parametr(. Displej 2 minimalni funkéni polohy
I O |
zobrazi E (pfizazeno )
2 Nastavte hodnotu na Umistéte senzor do
minimum. maximalni funkéni polohy
(1 |
Displej zobrazi m (pfizazeno )
3 Nastavte hodnotu na Pro opusténi procedury
maximum. _ o
. . H OH stisknéte .
Displej zobrazi Pro nastaveni “virtualni
nuly” nastavte senzor do
nulové polohy.
4 Nastavte nulovou hodnotu. | Proceduru opustite stiskem
ot Displej zobrazi u okl ot
Pfi zvoleni
S by
L IV by méla byt
procedlra v bodé 4
opakovana pfi kazdé
opétovné aktivaci.
MAX -
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8.1 Alarm pri vypadku proudu - amperom. Transformator TA

Tato funkce umoznuje méfit napdjeci proud a zvolit alarm béhem
poruchy ¢Ci zkratu. Transformator musi byt pfipojen ke svorkam 15 a
16 a musi byt 50mA (vzorkovaci ¢as 80ms).

e Nastavte rozsah a hodnotu transformatoru v ampérech Upravou

parametru 47

e Nastavte intervencni pasmo alarmu v ampérech Upravou

parametru 48 m
e Nastavte zpozdéni intervence alarmu uUparvou parametru 49

e Alarm mUzete pfifadit k libovolnému relé zménou parametrd

“:”_. ”, “:”_. E‘ nebo za parametr .

Pokud dalkovy spina¢ nebo SSR zustane zavieny, pfistroj zobrazi
chybové hlaseni na displeji 2 (alternativné s fidici hodnotou).

Pokud v8ak bude vykonovy stuperi otevieny, nebo pokud bude proud
mensi naz hodnota nastavena v param. m pfistroj zobrazi

LBA,

Muzete si necht zobrazit proud, absorbovany béhem zaviraci faze
vykonoveého stupné.

Stiskni Efekt Proved'te
1 Klavesa umozriuje listovat
& funkcemu na displeji 2: Mackejte dokud se

vystupni procenta, volba nezobrazi na
auto/manu. , Zadana displeji 1 a na displeji 2 se
hodnota a alarmy. ukaze proud v A

ER o)

Hodnota je udrzovanaiv
pfipadé, Ze v obvodu neni
Zadny proud.
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8.2 Funkce digitalniho vstupu

Digitalni vstup Ize naprogramovat pro nékolik funkci, uzite€nych pro
zjednoduseni ovladani ph’stroje a jeho provoz. poZadovanou funkci

zvolte v parammetru 62

1. Funkce HOLD (spustlte ji pomoci nebo m)

umoziuje zamknuti snimani senzort v dobé&, kdy je digitalni vstup
aktivni  (uzite€né u Sirokopasmovach oscilaci nebo u méné
vyznamnych hodnot). Béhem zamknuté faze na displeji 2 blika

népis.
2. Zapnel/vypne funkci autotuning z digitalniho vstupu, pokud je

=
parametr nastaven na .
3. umozni regulaci s m nebo m

M
4. Prepnuti z automatické do manualni funkce, pokud ja

nastaveno na nebo .

5. Start pred-programovaného cyklu (viz. kapitola 7.7) pomoci

SESE.

6. Zména funkce zadanéhodnoty.

Tato funkce je uziteCna, pokud mame 2 az 4 parcovni pasma
pozadovana béhem béhu systému, aniz bychom museli mackat
tlaCitka s Sipkami.

Pro spusténi funkce pouzijte parametr , a zvolte pocet
zadanych hodnot dle potfeby (poCet zmén pasma). Ménit je Ize béhem

‘
provozu stiskem tlagitka & key.

Pozor: pro zapojeni digitalniho vstupu prostudujte kapitolu 5.1

Funkce digitalniho vstupu NEJSOU pfistupné pfi pouziti senzorl
PT100 a NI100 , pokud je vstup pouzit také pro amperometricky
transformator TA.
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8.3 Dualni Akce Topeni-Chlazeni

DRR245 je také vhodny pro systémy vyZadujici kombinaci topné a
chladici akce.

Ridici vystup musi byt nastaven jako Topeni PID (‘HCEHJHEHH
as E vét§im nez 0), a jeden z alarm (“:“—- ”, AL 2 nebo
) musi byt nastaven jako cool| Ridici vystup musi byt

pfipojen k zafizeni vykonavajici ohfev, zatimco alarm obstara chladici
funkci.
Prameters které je potifeba urcit pro PID Ohfev jsou:

HAckE = HERE Typ fidiciho vystupu (topeni)
: pasmo proporcionality topeni
: integracni Cas topeni a chlazeni

: derivacni €as topeni a chlazeni

Ec. : Cas cyklu topeni
Parametry které je potfeba urcit pro PID chlazeni jsou:
(pfiklad: pfifazeno k alarmu 1):

AL | =cool Volba alarmu 1 (chlazeni)
: pasmo proporcionality - nasobic
: presah/neutralni zéna

[ ]
COU_.CJ: ¢as cyklu chlazeni

Parametr (v rozsahu od 1.00 do 5.00) urluje pasmo
proporcionality chlazeni na zakladé vzorce:

Pasmo proporcionality chlazeni = Ph  «P&1

Takto uréime pasmo prop. chlazeni, které mize byt stejné jeko u
topeni, pokud = 1.00, nebo 5 krat vétsi, kdyz = 5.00.

Integraéni €as a derivaéni ¢as je stejny pro obé akce.

Prametr uruje procentuelni pfesah mezi obéma akcemi. Pro
systémy, ve kterych nesmi byt obé& zafizeni najednou v provozu,
nastavte neutralni zénu ( < 0) v opa¢ném pripadé nastavte

presah > 0).
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Nasledujici grafy zobrazuiji pfiklad dualni PID akce (topeni - chlazeni)

pficemz =0a =0.

* (cooL)

SPV / _________________ N | <0
pv/ | Pb ] (HEAT)

. -_ COMMAND OUTPUT (HEAT)
__ - ALARM OUTPUT (COOL)

. (cooL)

SPV 3 =0
PV (HEAT)

COMMAND OUTPUT (HEAT)

ALARM OUTPUT (COOL)

* (cooL)

spv —/

PV/

.—__ COMMAND OUTPUT (HEAT)
_IDCTVERNN =~ NN aLarm ouTPUT (cOOL)

command output = Fidici vystup

H >0
(HEAT)

alarm output = alarmovy vystup

heat / cool = topeni / chlazeni
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Parametr ma stejny vyznam jako Cas topného cyklu .
Prametr [CoOf. (chladici médium) automaticky vybere nasobic

pasma proporcionality a Cas cyklu chlazeni PID %

zavislosti na typu média:

—cal chladici médium Pa | cobc
H — vzduch 1.00 10
oL olej 1.25 4
Hco voda 2.50 2

| kdyz vyberete , parametry = ‘ oudh a cabc lze

dodateéné zmeénit.

9 Sériova komunikace
DRR245-21ABC-T je vybaven RS485 a mlze obdrzet/ vyslat data pfes
sériovy port pomoci MODBUS RTU protokolu. Zafizeni lze zapojit
pouze jako Slave. Tato funkce umoziuje ovladani vice pfristroju
pomoci nadfazeného systému (SCADA).
Kazdy pfistroj odpovida na volani, pokud toto volani obsahuje stejnou

adresu, jaka je nastavena v parametru . Rozsah adres je od 1
to 254 v systému nesmi byt dva pfistroje se shodnou adresou. Adresa
255 muze byt pouzita u jednotky master pro komunikaci s veSkerym
pfipojenym zafizenim (vysilaci méd), zatimco u 0 vS8echna zafizeni
obdrzi pfikaz, ale neCeka se od nich odezva.

DRR245 mlze pozdrzet (v milisekundach) odezvu na volani. Toto

zdrzeni se nastavi v parametru 72 SESE

Kazda zména parametru se ulozi do paméti EEPROM (100000
zapisll), zatimco zadana hodnota se ulozi se zpozdénim 10s od
posledni zmény.

pozor: Zmeény slov na jina nez ta, jenz jsou popsana v nasledujici
tabulce, maze vést k poruse pfristroje.
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Vlastnosti protokolu Modbus RTU

Prenosova rychlost

YHE +lasoobit/sec
35 Flosoobit/sec
19200bit/sec
28800bit/sec
38400bit/sec
57600bit/sec

Volitelné v parametru 70 bdrE

Format |8, N, 1 (8bit, bez parity, 1 stop)

Podpora funkci

CTENT SLOV (max 20 slov) (0x03, 0x04)
ZAPIS JEDNODUCHYCH SLOV (0x06)
ZAPIS VICE SLOV (max 20 slovx10)

Nasledujici seznam obsehuje viechny pouzitelné adresy:

RO = Read Only - pouze Cteni
RW = Read / Write - &teni / zapis
WO = Write Only - pouze zapis
Modbus Popis Read Reset
adresa Write | hodnota
0 Typ zafizeni RO EEPROM
1 Softwarova verze RO EEPROM
5 Slave adresa R/W | EEPROM
6 Boot verze RO EEPROM
50 Automatické adresovani WO |-
51 Porovnani systémového kédu WO |-
1000 |Hodnota procesu (desitky stupfiti pro teplotni RO ?
senzory; digity pro linearni senzory)
1001 | Zadana hodnota1 R/W |EEPROM
1002 | Zadana hodnota 2 R/W |EEPROM
1003 | Zadana hodnota 3 R/W |EEPROM
1004 | Zadana hodnota 4 R/W |EEPROM
1005 |Alarm1 R/W |EEPROM
1006 [ Alarm2 R/W |EEPROM
1007 [ Alarm3 R/W |EEPROM
1008 |Zadana hodnota - gradient RO |EEPROM
1009 | Stav relé (0=off, 1=0n) RO 0
Bit 0 = relé Q1
Bit 1 =relé Q2
Bit 2 = rezervovano
Bit 3 = SSR
1010 | Procenta topného vystupu RO 0
(0-10000)
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1011 Procenta chladiciho vystupu RO 0
(0-10000)

1012 | Alarm - stav (O=nic, 1=aktivni) RO 0
Bit0 = Alarm 1
Bit1 = Alarm 2

1013 | Manualni reset: napiste 0 pro reset vSech alarm. (WO |0
PFi Cteni (O=neresetovatelné, 1=resetovatelné):
Bit0 = Alarm 1
Bit1 = Alarm 2

1014 | Chybova hlaseni RO 0
Bit0 = Eeprom - chyba zapasu

Bit1 = Eeprom chyba &teni

Bit2 = Chyba studenych spojl

Bit3 = Chyba hodnoty procesu (senzor)
Bit4 = Genericka chyba

Bit5 = Hardwarova chyba

Bit6 = L.B.A.O. chyba

Bit7 = L.B.A.C. chyba

1015 |teplota vyrovnavacich spoju (desitky stupnil) RO ?

1016 | Start/Stop RW |0
O=pfistroj v rezimu STOP
1=pfistroj v rezimu START

1017 | Zamknuti prevodu ON/OFF R/W |0
0= Zamknuti pfevodu OFF
1= Zamknuti pfevodu ON

1018 | Tuning ON/OFF RW |0
0=Tuning off
1=Tuning on

1019 | Automaticka/manudlni volba R/W |0
O=automaticka ; 1=manualni

1020 | TA proud ON (Ampéry s desetinami) RO ?

1021 TA proud OFF (Ampéry s desetinami) RO ?

1022 OFF LINE' &as (milisekundy) RW |0

1023 | Instantni Proud (Ampéry) RO 0

2001 Parametr 1 R/W [EEPROM

2002 | Parametr 2 R/W [EEPROM

2072 | Parametr 72 R/W [EEPROM

3000 | Vypnuti sériového ovladani pfistroje * WO 0

3001 Zobraz prvni slovo1 (ascii) RW |0

! Je-li hodnota 0, fizeni je vypnuto. Je-li hodnota rGzna 0, jedna se o max. ¢as, ktery
muze uplynout mezi dvéma dotazy, nez pfistroj prejde do off-line rezimu.

Nasledné se pfitroj pfepne do Stop mddu, fidici vystup se vypne, ale alarmy jsou
stéle aktivni

2 NapiSete-li 1, efekt zapisu je vynulovan pro vsechny Modbus adresy od 3001 do
3022. Rizeni pfebere pfistroj.
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3002 | Druhé slovo display1 (ascii) RW |0
3003 | Treti slovo display1 (ascii) RW |0
3004 | Ctvrté slovo display1 (ascii) RW |0
3005 | Paté slovo display1 (ascii) RW |0
3006 | Sesté slovo display1 (ascii) RW |0
3007 | Sedmé slovo display1 (ascii) RW |0
3008 | Osmé slovo display1 (ascii) RW |0
3009 | Prvni slovo display?2 (ascii) RW |0
3010 | Druhé slovo display?2 (ascii) RW |0
3011 Treti slovo display2 (ascii) RW |0
3012 | Ctvrté slovo display2 (ascii) RW |0
3013 | Paté slovo display?2 (ascii) RW |0
3014 | Sesté slovo display2 (ascii) RW |0
3015 | Sedmé slovo display?2 (ascii) RW |0
3016 | Osmé slovo display2 (ascii) RW |0
3017 | Slovo LED RW |0

Bit 0 = LED C1

Bit 1 = LED C2

Bit 2 = LED A1

Bit 3 = LED A2

Bit 4 = LED A3

Bit 5 = LED MAN

Bit 6 = LED TUN

Bit 7 = LED REM
3018 | Slovo klavesy R/W |0

(napiste 1 dopfikazu keys)

Bit 0 =

Bit 1 =

‘

Bit 2 =
3019 | Slovo serial relay R/W |0

Bit 0 = relé Q1

Bit 1 = relé Q2
3020 | Slovo SSR serial (0=0ff, 1=0n) RW |0
3021 Slovo vystup 0...10V serial (0...10000) RW |0
3022 | Slovo vystupt 4...20mA serial (0...10000) RW |0
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10 Konfigurace
10.1 Uprava parametr(i v konfiguraénim rezimu

Konfigurace parametrl viz kap. 11.

Stiskni Efekt Provedte
Displej 1 ukaze LUUL!
ot 1 Cislice blika, zatimco
na 3 disple'l 2 ukazuje
sekundy PRSS :
Zmeérite blikajici Cislici a
Vlozte heslo

nebo

pomoci se presurite
na dalsi.

I234

ot
potvrdte

Displej 1 ukaze prvni
parametr a displej 2
ukaze jeho hodnotu.

nebo

rolujte mezi parametry

Zyvste/snizte hodnotu

A
pomoci drzeni a
mackanim Sipek.

Zadejte novou hodnotu a
pustte tlaCitka. Hodnota
se ulozi..
Zména dalSich
parametrua viz bod 4.

0.0

Soucéasné

Konec konfiguracniho
rezimu.
Kontroler se pfepne zpét
do normalniho médu.
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11 Tabulka konfiguraénich parametr

C. Displej Parametr - popis Lze zadat
I
e e C. O I standardné
1 Couk fggtllﬁltjyp fidiciho (nezbytné pro mpouZziti funkce
Ridici retransmise)
idici
vystup %
C.oO3r
coBL.
20
c020
cil 0
RIDICI ALARM 1 ALARM 2
C. O | Q1 Q2 SSR
. oC Q2 Q1 SSR
=55 SSR Q1 Q2
Q1(Open) SSR -
CUIrL
Q2(Close)
E'—'ED 4...20mA Q1 Q2
=20 0...20mA Q1 Q2
- 0...10V Q1 Q2
Ec. + :
2 | SFkn Konfigurace analogového | - 136O(§(t:andardne)Tc-K-
= vstupu e
Senzor Tc-S -40...1760°C

C. ™) Tc-R-40...1760°C

Tec-J -200...1200°C

PT100 -100...600°C
PT100 -100...140°C
NI100 -60...180°C
NTC10K -40...125°C
PTC1K -50...150°C

PT500 -100...600°C

|
FE =1 pT1000 -100...600°C
M im
L UJ 0. 10volt
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M
020 0...20mA

4...20mA
0...40mVolt
Potenciometr

Max 6Kohm

—
Fatl Potenciometr
Max 150Kohm

50mA druhy amperometricky
transformator

’

Zvolte pocet desetinnych

=
: i 5 ; \—'—" standardné
desetinna | Mist, ktera se zobrazi ——
tecka
Tl
LU L
Tl
LI
| o 5| |Dolnilimit Z&d. hodnoty -999...49999 digit*’
Dolni limit (u teploty ve stupnich)
zad. hodnoty standardné: 0.
P & | Homnilimit zad. hodnoty -999...+9999 digit*'
Horni limit (u teploty ve stupnich)
Z&d. hodnoty standardné: 1750.
Ll:d_ L Dolrji Iimit An1 pouze pro '999"""99?9 digit*
Dolni linearni | lin€arni vstupy standardné: 0.
vstup
LPL. | [Homilimit An1 pouze pro [ -999...+9999 digit*
Horni linearni | linearni vstupy standardné: 1000.

vstup

;

I

Latch On
Funkce

Automatické nastaveni
limita Linearnich vstupl

\@ (vypnuto) Standardné
(Standard)

(Virtualni nula uloZzend)
(Virt. nula inicializace)

-

oc oL
Offset
kalibrace

Offset kalibrace

Cislo, pfi¢tené k zobra-
zené hodnoté procesu.
(slouzi pro opravu teploty
v zavislosti napf na
pokojové teploté)

-999...+1000 digit* pro linedrni
senzory a potenciometry
-200.0...+100.0 0 desetin pro
teplotni senzory.

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru SE M. Ja parametru .




10| Al | |Kalibrace regulace -10.0%...+10.0%
\m‘ hodnota, kterou budeme | Standardné: 0.0.
regulace nasobit procesni
hodnotu, a tim kalibrovat
pribéh regulace
11 F‘Ctt Typ regulace HEHt : Ohfev (N.O.)
Typ akce Standardné
|
: Chlazeni (N.C.)
: Topeni vypnuto pfi
prekroCeni Zadané hodnoty
12| — —E  |Zvolte typ resetu pro Fh_ E
Reset fidiciho ;Lﬂﬁégﬁgtgﬁiogjﬁcky (Automaticky Reset) Standardné
vystupu |
aktivni pfi PID regulaci) (Manuélm’ Reset)
I |-'_E-l:l(Manuéllm' Reset UloZeno)
13| . S§F Svt:av r|g|cv|ho vystupu % COo Standardné
Stav fidiciho | Pripadé, ze dojde k
vyst. - chyba | Chybé. CL.
14| {_ |:'L stav diody OUT1 v COo
Rl'dl'cl' LED ZéViSIOSti na StaVU
odpovidajiciho vystupu Standardné
15| |=. HY/ |Hystereze ON/OFF nebo |-999...+999 digit’
Hystereze neutralni zéna u PID (u teploty ve stupnich)
Standardné: 0.0.
16| E Ridici relé (pouze, pokud |-180...+180 sekund (u servo pohonu
Ridicirelé | PTistroj pracuje v rezimu | v desetinach sekundy).
ON/OFF) zaporné: prodleva ve vypinaci fazi
(v pfipadé ventilu se kladné: prodleva ve spoustéci fazi
servo pohonem s PID Standardné: 0.
reprezentuje prodlevu
mezi otevienim a
zavienim dvou kontakt()
i —
17| . SFI P9V0|I nfabo %amlvqje ] |Z,_|_E Standardné
Ochrana >ad. | Pfipadné zmény Zadané |
hodnoty hodnoty procesu L ock
procesu
18 Fl.b pasmo proporcionality 0 on/off |: L

pasmo
proporcio-
nality

Process setrvacnosti
(pokud je teplota ve °C)

Standardné rovno 0.
1-9999 digit* (u teploty ve stupnich)

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru SE M. Ja parametru .
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Alarm 1 Stav
vystupu

kontaktu a typu
intervence (Alarm 1)

19 |: L Integraéni ¢as. Setrvac- 0.0-999.9 sekund
Integracni Cas nost procesu v sec. (0 integral vypnut) standardné: 0.
20 4 Derivaéni ¢as. Normalné | 0.0-999.9 sekund (O derivace
Derivaéni ¢as | /4 integracniho Casu vypnuta)
standardné: 0.
21| . Cas cyklu (pro PID u 1-300 sekund
Cas cyklu dalkovych spinacu standardné: 10.
10/15sec, pro PID u SSR
1 sec) nebo &as serva
(hodnota je vétSinou
uréena vyrobcem serva)
22 EIPI:I.L Limit sily vystupu 10-100 %
Limit sily Standardné: 100.
vystupu
[ |
23 HL. | ?/?Iba Alarmu 1. . d S (vypnuto) Standardné
Alarm 1 ntervence alarmu je |
pfifazena hodnoté AL1 (Absolutni Alarm)
|
(Pasmovy Alarm)
|
(Horni odchylka)
| |
(Dolni odchylka)
(Absolutni Fidici zad. hodnota Alarm)
(Start Alarmu) Aktivni pfi provozu
|
(chlazeni)
|
(Alarm-vypadek proudu)
| \/ i c
24 M Volba typu vystupniho \M (n.o. start) Standardné

Norm. otevieno, aktivni po spusténi

(n.c. start)

Norm. zavieno, aktivni po spusténi

(n.o. prah)

Norm. otevieno, aktivni po dosazeni
alarmu*

(n.c. prah)

Norm. zavfeno pfi dosazeni alarmu’

* PFi aktivaci je vystup potlaeny, pokud je pfistroj v alarmovém maodu. Aktivuje se
pouze, jakmile se alarm znovu objevi, poté co byl proces obnoven.
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25| A |—F | Typ resetu pro kontakty Fh_ E
Alarm 1 |alarmu 1. (Automaticky Reset)Standardné
Reset |
(Manuélni Reset)
[-ES
(Manualni Reset UloZeno)
| p
26 F| I E Syav kontavlftu pro alarm1 Cl Standardné
Alarm 1 vystup v pfipadé chyby -
Chyba stavu CL.
27| H L4 gi}‘_ipzuje s’ta_v Iuk?.zatele COu
Alarm 1 Led V ZaVvislostl na
relativnim kontaktu Standardné
28| H IHY |Alarm 1 hystereze -999...4999 digit’
Alarm 1 (desetiny stupné u teploty).
Hystereze Standardné: 0.
29 F| HE Alarm 1 -prodleva -180...+180 Sekund
zaporné: prodleva vystupni faze
Alarm 1 alarmu.
Prodleva kladné: prodleva vstupni faze.
Standardné: 0.
O AR oy snamesnt” | FEE stancarns
Alarm 1 .. y'. .z ]
Ochrana ad. | UZivateli upravovat Zad.
hodnoty | hodnotu. H dE skryt
31| HL. 2| |Alarm2-volba. d 5 .
Alarm 2 | intervence alarmu 2 je di5 (vypnuto) Standardné

asociovana s AL2

(Absolutni Alarm)
(Pasmovy Alarm)
(Horni odchylka)
(Dolni odchylka)

(Absolutni Fidici zad. hodnota Alarm)

(Start Alarmu) Aktivni pfi provozu

]
(chlazeni)
]
(Alarm-vypadek proudu)

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru SE M. Ja parametru .
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v - =
32 @‘ L/g;?:kttzzut;gitum'ho \M (n.o. start) Standardné
Alarm 2 intervence (Alarm 2) Norm. (éevreno, aktivni po spusténi
Stav vystupu (n.c. start)
Norm. zavfeno, aktivni po spusténi
(n.o. prah)
Norm. otevieno, aktivni po dosazeni
alarmu®
(n.c. prah)
Norm. zavfeno pfi dosazeni alarmu’®
33| HZ2—FE| |Typ resetu pro kontakty Fh_ E
Narm2 | alarmu2. (Automaticky Reset)Standardné
Reset |
(Manuélm’ Reset)
[I-ES
(Manualni Reset UloZeno)
== R | p—
arm
Chyba stavu
35| HZL d |Definuje stav ukazatele CO
OUT2 v zavislosti na
Alarm 2 Led
relativnim kontaktu Standardné
36| HZHY| |Alarm 2 hystereze -999...+999 digit"
Alarm 2 (desetiny stupné u teploty).
Hystereze Standardné: 0.
37 HE_Ij E Alarm 2 -prodleva -180...+180 Sekund
zaporné: prodleva vystupni faze
Alarm 2 alarmu.
prodleva kladné: prodleva vstupni faze.
Standardné: 0.
Alarm 2 - ochrana Zad. —
38 F'L'?S’Zj hodnoty. Znemozni FrEE Standardné
Ochr::g 3ad. | uZivateli upravovat zad.
47| H aktivace a rozsah pro 0 vypnuto
Ampero- transformator 1-200 Ampért
metricky Standardné: 0.
Transformator

® P¥i aktivaci je vystup potlaceny, pokud je pfistroj v alarmovém maodu. Aktivuje se
pouze, jakmile se alarm znovu objevi, poté co byl proces obnoven.

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru

En a parametru .
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48 | | HA |Prah pro alarm pfi 0.0-200.0 Ampéru
alarm - vypadku proudu Standardné: 50.0.
vypadek

proudu - prah

49 | | 5 |Delay time for Loop 00.00-60.00 mm.ss
alarm - break alarm intervention | Standardné: 01.00.
vypadek
proudu -
prodleva

50| —oof) | Tyechladiciho média H Standardné
chladici 0

Hoo

51 Fltul_l pasmo proporcionality - 1.00-5.00
pasmo nasobi¢ Standardné: 1.00.
proporc
nasobic

52 Ell_uﬁb Overlapping/Dead band |-20.0-50.0%

pfesah/ neutr. Standardné: 0.
zéna ]

53| ok |Cas cyklu pro chladici 1-300 sekund

&as chladi- | vystup Standardné: 10.
ciho cyklu
[ iltr: >stvi
54| —Fl | |ADC filtr: mnozstvi d /5 (vypnuto)

Filtr pfevodu

prostfedk( pro
analogovo-digitalni
prevod.

sy
L
o o o
=)
<
y
£ 2222288

(1 0 Vzorky
(11 Vzorky
(12 Vzorky
(1 3 Vzorky
(14 Vzorky
(1 5 Vzorky

M ~— ~— ~— ~— ~

Standadné.
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55

EFI_I_I.

frekvence
pfevodu

Frekvence vzorkovani
analogovo-digitalniho
prevodu

292H 242 1)
(123 Hz)
(62 Hz)
(50 Hz)
(39 Hz)
(33.2 Hz)
(19.6 Hz)
(16.7 Hz) Standardné
(12.5 Hz)
(10 Hz)
(8.33 Hz)
(6.25 Hz)
(4.17 Hz)

56

uFLE
Filtr
vizualizace

Filtr vizualizace

@(vyp.) stanandardné
F or. (Prvni Poradi)
(2 Vzorky)
(3 Vzorky)
(4 Vzorky)
(5 Vzorky)
(6 Vzorky)
(7 Vzorky)
(8 Vzorky)
(9 Vzorky)
(10 Vzorky)

57

EunE

Ladéni

Vybér typu ladéni

\@ (vyp.) Standardné

—
(Automatické)
PID parametra jsou vypocitany na
zakladé zad. hodnoty

(Manualni)

Lze spustit tlacitky nebo digit.
vstupem
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58

o fou W1
ladéni
odchylky zad.
hodnoty

zvolte odchylku od Fidici
hodnoty (zad.), pro prah
pouzity béhem funkce
autotuning pro vypocet
parametru PID.

0-5000 digit”

59

oo

Typ operace

Select operating mode

M
o
1
m

(Controler) Standardné

I_.I:I:|l.

fedprogramované cykly)

ES

Pfepinani dvou prahu)

ES

Prepinani dvou prahd Impulsové)

ES L

Prepinani tfi prahd Impulsové)

ES L

Pfepinani ¢tyf prahd Impulsové)

[y
m (Casovy reset)

55
(pfedprogr. cyklus Start/Stop)

T

AiAiA mAm

ii

60

HuAR

Auto / Manu

Automatické nebo
manualni ovladani

\@ (vyp.) Standardné
CL (zap.)

m (zap. ulozeno)

Ii

61

dbE. .

Digitalni vstup

Funkce digitalniho
vstupu
(parametr P59 musi

byt nebo

Prc=d)

\@ (vyp.) Standardné: 0.
SESE. (Start/Stop)

R (spustit n.o.)
e (spustit n.c.)

I

(zamknout pfevod n.o.)

1
M( zamknout pfevod n.c.)
m (Tuning) Manual

(Auto Manual impuls)

(Automaticky Manualni kontakt)

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru SE M. Ja parametru .
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62| ,~Hd |zvysenigradientu pro 0 vyp.

Gradient | Soft start nebo 1-9999 Digit’/hod”
predprogramovany (stupné/hod se zobrazenim desetin
cyklus. v pfipadé teploty)

Standardné: 0.
63| 1A  |Propfedprogramovany |00.00-24.00 hh.mm
Cas cyklus. Standardné: 00.00.
udrzovani
teploty
64| | [ 1—P |YUmoziuje zvysit gradient || { & (Vyp.) Standardné
uziv. Menu |22 uerovgci Cas z yp-
cykla Pevhem funkce ] (&as udrby)
predprogramovany — y
e ALL | s
65| , |4 |zvolte typ zobrazeni pro PJd5
Typ displej 1a2 (1 Procesni, 2 2ad. hodnota) Stand.
zobrazeni
(1 Procesni h., 2 skryt po 3 sec.)
52P.
(1 Z&dané hodnota, 2 Procesni)
S2H
(1 Zadana hod., 2 skryt po 3 sec.)
I
(1 Procesni h., 2 Ampéry.)
66| =~ |zvolte typ stuprid O Celsia
Stupné (]
:°Fahrenheita
67| —Fl |Retransmise pro vystup d 5 (Vyp.) Standardné

Retransmise

0-10V nebo 4...20mA.

Parametery 68 a 69
nastavte horni a dolni
limit rozsahu

(Procesni h. ve V)

(Procesni h. v mA)
(Ridici h. ve V)
(Ridici h. v mA)
=r=ta

(vystupni procenta - Volty)

(vystupni procenta - mA)

(VoIt Alarm 1 Zadana h.)

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru SE M. Ja parametru .

37



| i I-I(mA Alarm 1 zadana h.)
(VoIt Alarm 2 zadana h.)
(mA Alarm 2 zadana h.)

(Volt T.A.)

(MATA)

68| | o ~  |Dolnilimitrozsahu -999...+9999 digit™ (stupné u teploty)
dolni limit | linearniho vstupu Standardné: 0.
retransmise
69 \&[ Horni limit rozsahu -999...+9999 digit* (stupné u
homi limit | lineérniho vstupu teploty)
retransmise Standardné: 1000.
70| b~k |zvolte rychlost pfenosu  |4E
Prenosova | Pro sériovou komunikaci
rychlost
19 Standardné
i [ |
5 6F
71| 5l B4 |zvolte adresu 1-254
Slave Adresa Standardné: 254.
72| 5ESE | zvolte hodnotu 0 — 100 millisekund

prodleva
sériové
komunikace

Standardné: 20.

* Zobrazeni desetinné tecky zavisi na parametru SE M. Ja parametru .
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