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1 - Montaz

MONTAZ 11 VSEOBECNY POPIS

Montaz musi byt provedena IP 20 Svorkovnice
pouze kvalifikovanou osobou.

Pfed zahajenim montaze regulatoru

je tfeba se seznamit s pokyny této
pfirucky, které se vztahuji ke smérnici
CE o elektrické ochrané a elektromagne-
tické kompatibilité.

Aby se pfedeslo ndhodnému
dotyku Zivych &asti rukou nebo
kovovym pfedmétem regulator
musi byt zabudovan do krabicky
nebo do rozvadéloveé skifinky.

Vyrobni Stitek

Montazni trmen

Celni panel
kryti IP65

(EN 650529)

Tésnici podlozka

4



1 - Montaz

20 mm max

1.2 ROZMERY
48 mm
)
48 mm
Pa
O <o O
%
| N N
120 mm

lon

1.3 VYREZ DO PANELU

45+0.6 mm

65 mmmin

65 mmmin



1 - Montaz

1.5 MONTAZ DO PANELU

1.5.1 VLOZENI 1.5.2 UPEVNENI 1.5.3 ODMONTOVANI UCHYTU
1 Pfipravit vyfez v panelu 1 Pfipojit montazni uchyty 1 Vlozit Sroubovék do tfmenu
2 Vlozit pfistroj do otvoru 2 Pritladit uchyty smérem

k panelu a upevnit pfistroj 2 Pootodit Sroubovak

1.5.4 DEMONTAZ PRISTROJE

1 Stlacit a vyjmout pfistroj

2 Elektrostaticky vyboj mize poskodit
pfistroj. Pfed vyjmutim pfistroje
je zapotfebi aby se pracovnik
pfizemnil.

N



2 - Elektrické pfipojeni

loo

ELEKTRICKE
PRIPOJENI

2.1 SVORKOVNICE

zadni kryt
svorek

...........

] 5.7 mm

iu;_/
@ 0 Prarez vodice
&)

0,5...1,5 mm2

14 svorek

@ Dopliikové svorky

@ Utazeni 0.5Nm

Koncovky

P Dutinka

T o q1.4 mm
‘@G AMP 165004
) 5.5 mm

-

{—1 Odizolovany vodi¢

L 5.5 mm




INSTALACNI POKYNY

Presto, ze pfistroj byl vyvinut pro
praci v naroéném a pramyslovém
prostredi (Uroveri IV podle normy
IEC 801- 4) doporucuije se dodr-
Zovat nasleduijici pokyny.

V8echna elektricka pfipojeni musi
dodrzovat mistni podminky.

Napajeci kabely by nemély byt v
blizkosti silovych kabell. Stykace,
vykonnova relé a vétsi motory by
nemély byt v blizkosti pfistroje.

Vyhnout se pouziti vykonovych
jednotek v blizkosti pfistroje.

Vstupni vodi€e cidel pracujicich
s nizkonapétovymi signaly maji
byt vzdaleny od napajecich a
vystupnich kabell. Pokud to neni
mozné zajistit, doporucuje se
pouzit stinény kabel na vstupy
Cidel se stinénym pfipojenim na
zem.

2 - Elektrické pfipojeni
2.2 POKYNY PRO UMISTENI VODICU

Zlab pro vedeni napéjecich a vystupnich kabel(i

Pomala
pojistka
—{

: Vypinac
EEElsE ElmlE
Z@N@B— (@] Z@N@a— O
3 @9 @15— 3 @9 @15—
4@3 10— \L@W— 4% 10} @16—
5@ 11} O 5@ 11| O
6 12 O | 6 12) (@] |
A = Napdjeni
B = Vystupy
C = Analogové vstupy
D = Anal. vystupy
Sériova komun.

C E| D| C E D E = Logické vystupy

Zlab pro vedeni nizkonapé&tovych signall

(e}



2 - Elektrické pfipojeni

2.3 PRIKLAD SCHEMA PRIPOJENI

Ridici systém

[

Prenos

i

RX/TXT —0P4 4...20mA

Pojistka 0.5A T
2

Vypinaé Filtr
napajeciho napajeciho
napéti napéti

L o
Napajeni V~ Vo~
N o
Pomala pojistka 2A ~
= -
vV~ (]
I_I \
u
Civka stykace =
zatéze

+
externi odpor
2.50hmu

mA mV Tc

Pojistka 2A ~

\V~

Civka stykace
zatéze

2-vodicovy [N
prevodnik +
PV

1 v&etné varistoru

Koéd. A51-065-30D7
Pouzit varistor pfi
indukénich zatézich
pro napéti 24V ~




2.3.1 NAPAJENI

Spinany zdroj s dvoji izolaci

a vnitfni pojistkou

e Standardni provedeni
85...264V~
kmitodet  48...63Hz

¢ Provedeni na nizka napéti
18 ...28V~
KmitoCet 48...63Hz
nebo 20 ...30 V-

¢ Pfikon 5VA max.

Vnitfni pojistka 0.5A

Napajeni

2.3.3 VYSTUP OP2

A] Logicky vystup

Statické
relé Zatéz
Y&
=—
Pojistka

2.3.2 VYSTUP OP1

A] Vystup 1 relé

e Kontakt NO pro odporovou zatéz
do 2A / 250V ~ max.

e Pomala pojistka typu T (IEC 127)

B] Triakovy vystup

* kontakt NO pro odporovou zatéz
do 1A/ 250V ~ max.

e Pomala pojistka typu T (IEC 127)

0...5V—,+£20%,30mA max

B] Vystup 1 relé

e Kontakt NO pro odporovou zatéz
do 2A / 250V ~ max.

e Pomala pojistka typu T (IEC 127)

2 - Elektrické pfipojeni

Pomald pojistka
2A

—==—K] 3]

PR v ol 3 °
v

==

Civka  varistor pouze
stykace  pro induktivni
zateze  zatsze 24V~

Pomala pojistka

Civka
stykage Varistor pouze
zatéze  pro induktivni

zatéze 24V~

Pomalé pojistka

Civka
stykace
zatéze

Varistor pouze
pro induktivni
zatéze 24V~



2 - Elektrické pfipojeni
2.3.4 PV REGULACNI VSTUP

* Pfipojit vodi¢e podle zobra-
zené polarity

¢ Podle typu pouzitého termo-
¢lanku pouzit vzdy spravné
kompenzaéni vedeni

¢ Pokud je pouzito stinéni
musi byt uzemnéno

Pro termoclanky typuLJK ST

- . ) -
t ': ’E + odpor vodice
nLl_‘ 150Qmax

PromA,mVa V
mV mA

—_ = 51—
X3 o

Vnéjsi
boénik
2.5Q

Vné&jsi boénik

2.5Q

Rj >10MQ

* P¥i pouziti 3-vodi¢ového pfi-
pojeni je nutné pouzit vodice
o stejném pruafezu (Imm?min.)
(odpor vedeni 20 ohmd max.)

* P¥i pouziti 2-vodiCového pfipo
jeni je nutné pouzit vzdy vodice
o stejném prarezu (1,5mm?min.)
a propoijit svorky 5 a 6

Kdyz vzdalenost mezi regula-
torem a Cidlem je 15 m, pouziti
vodi&e o prafezu 1.5 mm?
zpUsobi chybu méfeni 1°C.

Pro odporovy teplomér PT100

{Lsl-

B

,B,,,, + .
Pouze pro 3-vodi¢
20Q max. odpor

AT ’ vedeni

S 2-vodi¢ovym RTD

4...20mA
=+

G

Prevodnik

PV

Vné&jsi bognik
2,50

H{o]18v+
N5]-

@+

Pro T (2 x RTD Pt100) Speciél

N5

A
Pouzit vodice
B @+ stejné délky a
prifezu 1.5 mm?
A 20Qmax.

odpor vodi¢e

S 3-vodi¢ovym RTD

+| ==

PV

Prevodnik +

{9o]18v-
N5|-

6]+

Vnéjsi boenik

2.5Q



2 - Elektrické pfipojeni
2.3.5 VYSTUP OP4 (doplnék)

Pfenos Zadané Hodnoty PV
¢ Galvanicka izolace
500V~/1 min.
e 0/4...20mA, 750 ohml 15V- max

j Zatéz

2.3.6 SERIOVA KOMUNIKACE (dopln&k)

* Galvanicka izolace + Uzivatelsky navod viz.
» Soulad s EIA RS485 RX "Doplnék sériova komunikace"
standard pro Modbus/Jbus X




3- Oznaceni typu

OZNACENI \

TYPU
AN

Celé oznaceni je znazornéno —_—
na $titku vyrobku. Informace ASCON Mi 2 |
tykajici se oznaceni (kodifikace) AN Vyrobni &titek
vyrobku Ize rovnéz zobrazit na )
displeji postupem, ktery je po- NZ 2 7 4 .
psan v odst. 4.2.2 str. 19 .
ASCON spa
P/N ; M1-3000-0000
CONF :2002
A SN :AOA-9809/0013
V~(L-N).85,

i
3
<
L

01 T
Cce

Zakladni oznaceni vyrobku (hardw.)

Konfiguraéni kéd (software)




3.1 OZNACENI TYPU

Typové oznaceni vyrobku vyjadfuje
jeho specifickou konfiguraci a Ize ji
meénit pfidanim rdznych moduld
pouze odbornikem

3 - Oznaceni typu
Rada Zakladni Dopliky Konfigurace
w: [N - NN - BN / (L] - [O[FIalAl
Rada
Napajeci napéti

85..264V~, 48..63Hz
18...28V~ 20...30V-

Vystup OP1
Relé
Triak

O
I coom me

Sériova komunikace Doplnky

Zadny

Bez komunikace Napéjeni pfevodniku
Napajeni pfevodniku + Pfenos
RS485 Zadny

Protokol Modbus/Jbus Napajeni pfevodniku

galmjo|o|o

Navod k obsluze
It./angl. (std)
Fr./angl.
Ném/angl.
8p./angl.

Barva ¢elniho panelu
Tmava (std)
BéZzova

&



3- Oznageni typu

3.2

OZNACENI KONFIGURACE

Kéd konfigurace se sklada ze 4
Cisel ktera identifikuji provozni
charakteristiky regulatoru tak, jak
je vybral uzivatel.

Odst. 4,5 na str. 26 dava pokyny jak
postupovat pfi vkladani nového kédu.

jatn

2002

oy
L] < [

Konfiguraéni kéd Ize znazornit na
displeji podle pokyn(i na str. 19
odst. 4.2.2.

Typ vstupu a rozsah

I
RTD Pt100 IEC751 -99.9...300.0°C -147.9...572.9°H 0
RTD Pt100 IEC751 -200...600°C -328...1112 °F | 1
TC L Fe-Const DIN43710 0...600°C 32...1112 °F 2
TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600°C 32...1112 °F 3
TC T Cu-CuNi -200...400°C -328...752°F 4
TC K Cromel -Alumel IEC584 |0...1200°C 32...2192 °F 5
TC S Pt10%Rh-Pt IEC584 0...1600°C 32...2912 °F 6
DC vstup 0...50 mV, linearni | fyzikalni jednotky 7
DC vstup10...50mV, linearni | fyzikalni jednotky 8
Zakaznické jednotky a rozsah [1] 9
Typ regulace / hlavni vystup OP1 a alarmni vystup AL2 L
regulace reléovy vystup/alarm AL2 logicky vystup |0

PID —— ———
regulace logicky vystup/alarm AL2 reléovy vystup |1
Zap. - Vyp regulace reléovy vystup/alarm AL2 logicky vystup |2
' ' regulace logicky vystup/alarm AL2 reléovy vystup |3
Indikator reléovy alarm AL1/logicky alarm AL2 4
s 2 alarmy logicky alarm AL1/reléovy alarm AL2 5
Typ regulaéni a bezpeénostni funkce M
Reverzni (AL1 aktivni dolni)| Bezpecnost 0% 0
Pfima (AL1 aktivni horni) | Bezpeénost 0% 1
Reverzni (AL1 aktivni dolni)| Bezpeénost 100% 2
Pfima (AL1 aktivni horni) | Bezpeé&nost 100% 3




Poznamka

[1] U tohoto typu je tfeba urcit 4 do-
date¢na ¢Gisla kédu, O-P-Q-R
pro definovani rozsahu pouziti a
dalSich specifickych doplrikd, napf.
jinych typl termoclanka, delta T
(s 2 Pt 100), uzivatelské linearizace
atd.

[2] Tento vybér neni mozny kdyz byl
regulator konfigurovan jako indi-
kator s 2 alarmy (kédu L pfifaze-
no ¢&islo 4 nebo 5)

Jestlize pfi prvnim pfipojeni napaje-
ciho napéti regulator zobrazi

—
ASCON M1 2] | |

=Con

AD
Q@ Y I

znamena to, ze jesté nebyl
nakonfigurovan.

Regulator zlstane v rezimu
kofigurace (stand-by) az do
vloZeni spravného konfigur.
kodu (viz. odst. 4.6 str. 26)

3- Oznaceni typu

Alarm 2 typ a funkce

Neaktivni

Alarm poruchy Cidla

Absolutni

aktivni na horni Urovni

aktivni na dolni Urovni

Odchylka [2]

aktivni na horni Urovni

aktivni na dolni Urovni

Pasmo
odchylky [2]

aktivni mimo pasmo

aktivni v pasmu

Noo|~hlw|d|=o|Z




4 - Provoz

PROVOZ 4.1 FUNKCE TLACITEK A ZOBRAZENI V PROVOZU

dikator chyby (SP - PV)

* Regulaéni vstup PV
(ve fyzikalnich jednotkach)
kdyZ je méfena hodnota
vy$8i nez max. rozsah
¢idla

kdyz je nizsi nez minimalni

° In
h ¢idla
=~ rozsal
@ Zelena LED sviti +19% )L
OK = 5
~ ¢ K&d a/nebo hodnota parame:
a tru
@ Zelena LED sviti + +09,
<P 1 ¢ervend LED sviti | — ASCON M1 12|
- .
] Pouze cervena LED 20, S -' -' ' , '-,
S >c/0 =|| - - -

sviti

Vystup OP10N (c";erv.);‘

Vystup OP20N (¢erv.)——

Pribéh ladéni (zelend)

e

(2]
(AT)

* AT

D
\/-

Zmény '
. hodnot
Pristup Tlagitko Enter pro
do nabidky

vybér a potvrzeni
volené hodnoty



4 - Provoz

4.2 ZOBRAZENI 4.2.1 ZOBRAZENI 4.2 2 KONFIGURACGNICH
PROMENNYCH PROCESU KODU

KdyZ je regulator v provoznim

rezimu a zvoleno zobrazeni dis-
. ) N
pleje, tento postupné zobrazuje Provozni 274 . 8 Provozni 274 . 8

. - o rezim 3
automaticky véechny nejduile- - rezim OO 05
7it&jsi zadané parametry a infor- SRS AN - 005 g
mace o konfiguraci. gek., . @
P¥i této funkci nemohou byt uzi- o U Nit
vatfl?m ménény hodnoty para- i 8o 0 0
metra. Fyzikalni U .
Po dvou sekundéch od ukongeni eSOty nit 1 co
této funkce displej blikne a regu- ~ ZAKL. d
lator se vrati do normélniho pro- L0~ & | vyrobni kéd
vozniho rezimu. pocet °C ) (viz.str.15) | 1@ © O O]
Zadana S P 3000
hodnota . . N[y
Konfigura¢ni CO n F
LD < B8 | (vizstr16) | | O o O
l 2002
Pozamka
Vystup OP1 5
[1] Displej nezobrazi jednotky, kdyz re-  [2] O ut I;;c;géamova re L .
gulator nema zadané fyzikalni jed- 8o o 0
notky pfi konfiguraci. O &
[2] Tento parametr neni zobrazen pokud 00A
je regulator konfigurovan ve funkci
Zap./Vyp. nebo indikator se 2 alarmy. Pfiklad:

C1 - 3000 - 2002 / Programova verze 00A
19



4 - Provoz

4.3 NASTAVENiI PARAMETRU 4.3.1 VLOZENI CISELNYCH HODNOT

(napf. zména hodnoty nastavené Zadané hodnoty)

Kratkym stisknutim tlagitka & nebo
2 je zobrazena momentalni Zada-
na hodnota. Pfi kazdém dalSim stis-
knuti se hodnota zméni o jednotku.
Trvalym stisknutim tla¢itka & nebo
2 se postupné méni hodnota rych-
losti dvakrat za sekundu.

Pri jakékoliv zméné se hodnota déle
neméni, pokud je dosazeno max.
nebo min. rozsahu nastaveného ve
skupiné parametru.

274.8

%

EQD

240.0

O <2 O

@ po 2 sek.

Provozni
rezim

Zobrazeni
Z&dané hodnoty

Zména
Z&dané hodnoty

—zvySovani

Zapis noveé hodnoty
Potvrzeni ulozeni
1x bliknuti displeje



4.3.2 NASTAVENI SYMBOLU MERENYCH JEDNOTEK

(pf. konfigurace viz. str. 26)

Stisknutim tlacitka & nebo 7
je zobrazen nasledujici nebo pfe-
desly z nabidky fyzikalnich jedno-
tek.

Trvalym stiskem A nebo X2
displej postupné zobrazuje symbol
fyzikalni jednotky rychlosti 1x za
0,5 sek.

Fyzikalni jednotka zobrazena jako
posledni pfed volbou nasledujiciho
parametru je zapsana a uloZena do
paméti.

Unit

O $ o

o

D
P

4 - Provoz

Fyzikalni
jednotky

Stupen
Celsius

Stupen
Fahrenheit

nedefinované
jednotky

Stupen
Fahrenheit

Ph



4 - Provoz

4.4 NASTAVENiI PARAMETRU

]

1. skupina

AL1 alarmni hodnota [1]
(viz. str. 24)

ASCON M1 12 4
Q - - - ’ M
= _' | |_| |_' ~ Provozni rezim
oz I R
Poznéamka
<= & [1] Je zobrazeno pouze v pfipadé,
i Ze je regulator konfigurovan jako
Zména indikator se 2 alarmy. Digit L kon-
hodnot figuraniho kédu je zadan 4 nebo 5.
Volba Potvrzeni
nabidky zmény/volby [2] Neni zobrazeno, kdyZ je regu-
parametrd

lator konfigurovan bez alarmu
nebo s alarmem pferudeni €idla

ReZim nastavovani parametr(i je (regulacni smycka). Digit N konfi-

Casové omezen. Pokud neni pfi
tomto rezimu stisknuto zadné tla-
Citko do 30s, regulator se vrati
automaticky zpét do rezimu provoz.

Po volbé parametr( nebo kédu
stisknout & nebo 2 pro zménu
nebo zobrazeni hodnoty (viz. str.
20). Tato hodnota je ulozena v
okamziku, kdy dochazi k vybéru
dalSiho parametru stisknutim .

Stisknutim (& se zobrazi na dis-
pleji dalsi skupina parametru.

22

gurac¢niho kédu je zadan 0 nebo 1.

i
0
A2S.P
] %
59

b.
o <
5.6 l
t.1.
] %
1.0
t.d.
] %
2.6

AL2 alarmni hodnota [2]
(viz. str.24)

Pasmo proporcionality
(pouze PID)
0.5...999.9% rozsahu

Integr. €as. konstanta
(pouze PID)
Off /0.0...100.0 min.

Deriv. ¢as. konstanta
(pouze PID)
Off /0.00...10.00min.

Cas cyklu
(pouze PID)
1...200 sec.




4 - Provoz

Vlozeni hesla pro

NABIDKA PARAMETRU 2. skupina vstu :
p do konfigurace
tune Aut. nast. Start/Stop Pa§S (ILMN)
S (pouze PID) < (viz. str. 26-27)
OFF OFF
Nast. vzest. rampy . Cas.konst.vstup.filtru
S L_ U | (neize u 2 alarmu) . F| L 1...30 sec.nebo Off
o S Off /0.1...999.9 digit/min o S
OFF 0
Nastav. sest. rampy Posun vstupu (shift)
;SQ Korekce prekrodeni SL. d (nelze u 2 alarma) In .Sh -60... 60 digits
. . (pouze P|D) O % Off /0.1...999.9 dlgIT/mln O %
O % 0.01...1.00 L.range 1
Nast.Zad.hodn. Po¢atek Adresa pro komunikaci
e Regul. vystup S. |3 L (nelze u 2 alarmi Ad dr (jestlize vybaveno)
OP. H o rver o S Off /dolni rozs. SPH| (75 Off  /1...247
Py ouze
O S @150 100.0% H.range L.range
Nast.Zad.hodn. Konec Pfenos zagatek
05 Hysteréze regul. S P H (nelze u 2 alarmu) rt LO rozsahu
IstuDU P off /S.PL ) Zay (jestlize vybaveno)
hYQ. \(/gcsmz% oro reg. 0 < ..homirozs} L1 & plny rozsah
Zap.Nyp.) 0.5 H.range )
0.1... 10.0% rozsahu Hysteréze AL1 H Pfenos konec
AlhY | o 500% rozsanu rt LH | fozeall aveno)
0 S el 0 S 8] ping rozsan
0.5
Hysteréze AL2 ]
Navratk A2hY 0.1..10.0% rozsahu Navrat
o S

1. skupiné parametr(i

(2]

1. parametru
druhé skupiny



4 - Provoz

45 PARAMETRY

1. SKUPINA
Parametry regulatoru jsou podle
jejich funkce usporadany do dvou

skupin.
Al S P Uroven

: alarmu AL1
Tato Uroven je znazornéna jen
kdyz regulator byl konfigurovan
s 2 alarmy (digit L konfigura¢ni-
ho kédu zadan jako 4 nebo 5).

A2S P Uroven

alarmu AL2
Pfipady alarmd pouzivaji vystupy
OP1 a OP2 rliznym zplisobem
podle konfigurovanych typU alarmu
jak znazornéno.
Pasmo

F)- b proporcionality

Tento parametr ur€uje koeficient
pasma proporcionality, ktery na-
sobi chybu (SP - PV)

Integraéni asova

t' l. konstanta
Tato hodnota ur€uje ¢as potfebny

24

Porucha ¢idla nebo odpojeni vstupu

Cidlo | Zobrazeni | VystupyOP1 a OP2
'mimo rozsah otevfené pfi alarmu
|

I s

@_'. L e—
1 I zavfené pfi alarmu
! [# I (bezpecnostni)
| out of range ——a—

Absolutni alarm (cely rozsah)
SP On

Aktivni
® Off “horni
On ] N
Aktivni
Offe dolni
o hy |
)

dolni rozs. Uroven alarmu horni rozsah

Odchylkovy alarm

SP On ..

= Aktivni

® Off "horni

On - e

Aktivni

off® dolni
hy

«—— 0 ——————— >

dolni rozs. Uroven alarmu horni rozsah

Pasmovy alarm

SP On .
- - Aktiv.
‘ : : ® Off yng
On ] _ T B
Off : ® ! Aktiv.
h { N uvnitf
\Salulsa

cely rozsah urover Uroven cely rozsah
alrmu alarmu

k tomu, aby hodnota vystupu byla
rovna jeho proporcionalnimu vyja-
dfeni. Jestlize je Off znamena to,
Ze tato konstanta neni v regulaé-
nim algoritmu zahrnuta.

Derivacni ¢asova

t - d - konstanta

Je &as potrebny pro proporcionalni
hodnotu P k opakovani vystupu vy-
volany deriva¢ni hodnotou D. Kdyz
je Off znamena to, Ze derivaéni
Casova konstanta neni v regulaénim
algoritmu zahrnuta.
t C Cas cyklu regul.

s vystupu
Je ¢as cyklu logického regulaéniho
vystupu. Vystup regulace PID je
ur¢en modulaci Sitky pulzu v digi-
talni formé.

Korekce

O- C prekroceni

Tento parametr urCuje cely rozsah
korekce prekroceni. Pfi nastaveni
nizSich hodnot (0.99 —>0.10) je
prekro¢eni vyvolané zménou za-
dané hodnoty omezeno. Korekce
prekro€eni neovlivni u€innost PID.



Zadanim 1 je korekce prekroceni

odstavena.
Regulaéni vystup

OP H horni Uroven

Ur€uje maximalni hodnotu regulaé-

niho vystupu v %.
Hysteréze regulac-

hY niho vystupu

Hysteréze mezni urovné
SP

On
Off |

hy

Rozpéti hysteréze regulacniho vy-
stupu je dano v % plného rozsahu.

2. SKUPINA

Z4adana hodnota
vzest. rampy

SL.u
SL. d e ammenete

Tento parametr uréuje maximalni
rychlost zmény zadané hodnoty v
dig./min. Kdyz je zadan jako Off

tato funkce neni aktivni.

Zadana hodnota

S' P Pocatek

Dolni limit Zddané hodnoty.

Z4adana hodnota
Konec

S.P.H

AlhY
A2 hY Hysteréze AL2

Hysteréze urovni obou alarmd,

které aktivuji regulaéni vystupy

OP1 a OP2. Jsou definovany

jako % z celého rozsahu.

t F|I Casova konstanta
. vstupniho filtru

Casové konstanta v sekundach
vstupniho filtru RC pouZitého na
vstupu PV. Jestlize je tento para-
metr zadan Off filir neni aktivni.

Hysteréze AL1

4 - Provoz

Odezva filtru
100%%
63,29 PV

I
14

04 t.Fil TCas

In.Sh

Tato hodnota je pfi¢itana k mérené

hodnoté PV. Jejim smyslem je po-

sunout celou stpnici az o + 60 digitd.
Adresa regulatoru

Add r pro komunikaci

MozZné adresy jsou od 1 do 247

a regulator miize mit ve smycce

s fidicim systémem pouze jednu.
jestlize se zada Off regulator ne-
komunikuije.

Posun vstupu

Pfenos zacatek
rozsahu

rt.Lo
rtHi e

Tyto parametry uréuji rozsah pre-
nosu vystupu OP4.

Napfiklad: vystup 4..20 mA
odpovidajici 20...120°C.



4 - Operations

4.6 KONFIGURACE

(
Konfigurace regulatoru je ur€ena 27£' 2 8 Provozni rezim AI
&tyfmistnym kédem, ktery definuje w

Nabidka konfigurace

n
x

1. skupina

b
il

typ vstupu, typ regulacniho vystupu N
a typ alarma (odst. 3,2 str. 16).

s

ANO
| | ASCON M1 F12] | |
% -' ] '.' '.' P¥i prvnim pfipojeni napajeni
'— J kdyz regulator nebyl nakonfi-
gurovan se na displeji zobrazi C |:
Conf V tomto pfipadé vystupy Oén
Q ani vstupy nejsou aktivovany. 0 <
7N\ Ly . Yooy Y
Po zadani spravného &tyfmist-
) g/ = ného kdédu regulator prejde do . Fyazikalni i
rovozniho rezimu. yzikalni jednotky
‘ P U rllt (viz. tab.)
Zména O <
hodnoty
Pristup do Potvrzeni
nabidky zmény/volby Pocet des. mist

konfigurace

Stisknout & nebo 2 k zobrazeni
dal$iho parametru a zméné jeho
hodnoty.

Nové zadanéa hodnota je uloZzena do
paméti regulatoru pfi volbé dalsiho
parametru stiskem .

(pouze pro lin. stup.)
0...3

@))
M
QDQ_

a n

Zacatek stupnice [2]
(pouze pro lin. stup.)
-999...9999

0N

<M>-O
—

Ile)

26



tune
?VD

2. skupina

PaSS
QL

Zadani hesla
vstup do
konfigurace

jue;
2002

0o <o =

Zadani &islic 1-L.-M-N
konfigura¢niho kédu
(kapitola3.2 str. 16)

33

Fay
O <o =

Zadani kédu (hesla)

od 0...9999 (z vyroby je nastaveno 33)
Zadané heslo musi byt shodné s tim,

které je ulozeno v parametru Code

= | Konec stupnice [2]
SC I (pouze pro lin. stupnici)
O S @] 999-..9999
P Komunikaéni protokol
rot (pokud je vybaven)
o S
— M.buS/jbus

Rychlost pfenosu
(pokud komunikace)
1200/2400
4800/9600 baud

Rozsah pfenosu
(pokud prenos)
0=20 /4=20 mA

Heslo
0...9999
(33 zadano z vyroby)

Poznamka

4 - Provoz

Stisknutim tlagitka € je zobra-
zena nésledujici skupina para-

metrd

[1] Tabulka fyzikalnich jedno

tek

Stupné Celsium* °C
Stupné Fahrenheit * °F
zadna none
mV nV
Volt Vv
mA MA
Amper A
Bar bAr
PSI PSI
Rh rh
pH Ph

*  Pro vstup termo¢lankovy nebo

odporovy teplomér je m

0zné vy-

brat pouze °C nebo °F.

[2] Min. rozsah je 100 digitG.



5 - Automatické ladéni

AUTOMATICKE
LADENI

Start/stop ladéni Fuzzy. Rezim
ladéni Ize kdykoliv zadit a
skongit.

274.8 =

o S =
voji
StiSlanti
tune
[ 5? =
StOP Pro zaddtek 1]
zvolit
= 2 o | Strt
[ 7 ([
Strt Prollijkonéenl’
zvoli
O < O
28

Zelend LED [AT) se rozsviti kdyz
probiha Fuzzy ladéni. Na konci
této operace jsou vypocitané pa-
rametry PID uloZeny a pouzity
regulacnim algoritmem. Regula-
tor se vrati zpét do provozniho
rezimu. Zelena LED(AT)zhasne.

Tato funkce umoznuje vypoditat
optimalni hodnoty parametr(i
PID, monitorovat reakce pro-
cesu na okolni vlivy. Regulator
poskytuje 2 typy rychlych ladi-
cich algoritm(, které jsou vybra-
ny automaticky podle podminek
procesu v okamziku zahajeni
této operace.

Skokovéa odezva

Tento typ je zvolen, kdyz na
zacatku operace ladéni je sku-
te¢na hodnota (PV) minimalné
0 5% z rozsahu nizsi nez za-
dané hodnota (SP). Tato meto-
da mé velkou vyhodu ve svém
rychlém vypoctu a rovnéz v jeho
dostatecné presnosti.

Ustéleny stav

Tento typ je zvolen, kdyZz skutec-
na hodnota (PV) je blizko zadané
hodnoty (SP).

Tato metoda ma vyhodu ve
vyssi pfesnosti vypoctu pfi
dostate¢né rychlosti.

Ladéni Fuzzy uréuje automa-
ticky nejlepSi pouzitelnou me-
todu k vypoétu proménnych
PID v zavislosti na podminkach
procesu.

Skokova odezva

Konec ladéni a
nastaveni nové

\\ Vypocitanych hodnot
Proménna PV '
- Zacatek autom.
\ AN ladéni

Regul. vystup | " \/

Ustaleny stav
Zacatek ladéni

Proménna PV \

Zména SP

T

Konec ladéni a

nastaveni nové
vypocitanych hodnot

Regul. vystup
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