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Popis

Inivelr:;élni PID regulator DRR244 je specialné koncipovan pro pouziti na ovladaci panely s
montazi na DIN liStu. Vynik& jasnym displejem, ktery zajiStuje optimalini viditelnost a zvySenou
uroven informaci pro operatora vedle rolovaci napovéedy.

DRR244 spoléha na rezim programovani Pixsys pomoci NFC / RFID technologie s vyhrazenou
aplikaci MyPixsys pro zafizeni Android (stejny jizZ pouzivany pro fadi¢e Pixsys Blue Line,
prfevadéce signalu a indikatory STR) nevyzadujici zapojeni a napajeni, umoziujici rychlé
nastaveni / aktualizace na stranky.

Vystupy Ize zvolit jako pFikazové / vice alarmovych rezim( / analogovy opakovany pfenos.
Sériova komunikace RS485 je dostupna s protokolem Modbus RTU / Slave. Uzite€ny napajeci
zdroj s rozSifenym rozsahem 24 az 230 VAC / VDC s galvanickou izolaci.

1 Bezpecnostni pokyny

Pfed pfipojenim / pouzitim zafizeni si peclivé pfectéte bezpe€nostni pokyny a programovaci
pokyny obsaZené v této pfirucce.

Pred pokraCovanim v nastaveni hardwaru nebo elektrického zapojeni odpojte napajeni,
abyste predesli riziku Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo nespravné funkce.
Neinstalujte a nepouzivejte zafizeni v prostfedi s hoflavymi / vybusnymi plyny.

Toto zafizeni bylo navrzeno a navrzeno pro priimyslova prostfedi a aplikace, které se
spoléhaji na spravné bezpeénostni podminky v souladu s narodnimi a mezinarodnimi
predpisy o bezpe&nosti prace a osob. Je tfeba se vyvarovat jakékoli aplikace, ktera by mohla
vést k vaznému ohrozeni zivota / Zivotu nebo by vyzadovala lékafska zafizeni na podporu
Zivota.

Zafizeni neni koncipovano pro aplikace tykajici se jadernych elektraren, zbrariovych systémd,
fizeni letd, systém( hromadné dopravy.

Zafizeni smi pouzivat a / nebo opravovat pouze kvalifikovany personal, a to pouze v souladu
s technickymi udaji uvedenymi v této pfirucce.

Nerozebirejte / neupravujte / neopravujte zadné vnitfni soucasti.

Zafizeni musi byt nainstalovano a mdze pracovat pouze v povolenych podminkach prostredi.
Prehfati maze vést k riziku pozaru a maze zkratit Zivotnost elektronickych soucastek.

1.1 Organizace bezpecnostnich upozornéni

Bezpecnostni upozornéni v této pfiruce jsou uspofadana nasledovné:

Upozornéni |Popis

Nebezpeci! Nerespektovani téchto pokynl a upozornéni muze byt Zivotu nebezpecné.
Nerespektovani téchto bezpecnostnich pokynl a upozornéni mize mit

za nasledek téZka zranéni nebo vécné Skody.

Informace!  Tyto informace jsou dulezité pro prevenci chyb.

Varovani!

1.2 Bezpecnostni opatfeni

Tento produkt je na seznamu UL jako otevfené zafizeni pro fizeni procesu. Nebezpedil!
Pokud jsou vystupni relé pouzivana po dobu jejich Zivotnosti, mize obéas dojit k

jisténi kontaktl nebo spaleni.

Vzdy zvazte podminky aplikace a pouzijte vystupni relé v jejich ramci jmenovité Nebezpedi
zatizeni a oéekavana elektricka zivotnost. O¢ekavana Zivotnost vystupnich relé se
znacéne lisi podle vystupniho zatizeni a spinacich podminek.

Uvolnéné Srouby mohou ob&as zpusobit pozar.

U Sroubovych svorek utahnéte Srouby utahovacim momentem 0,51 Nm.

Porucha ovladace muze pfilezitostné znemoznit ovladani nebo zabranit vystupim
alarmu, coz miize mit za nasledek poSkozeni majetku. Chcete-li zachovat
bezpecénost v pfipadé poruchy digitalniho ovladace, pfijméte pfislusna opatieni,
jako je instalace monitorovaciho zafizeni na samostatnou linku.

Varovani!

Varovani!
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1.3 Opatreni pro bezpecné pouziti

Ujistéte se, Zze dodrzujete nasledujici opatfeni, abyste zabranili selhani provozu, poruse nebo
nepfiznivym vlivdim na vykon a funkce produktu. Pokud tak neucinite, mize to obcas vést k
neocekavanym udalostem. Nemanipulujte s digitalnim ovladatem zpusobem, ktery pfesahuje
jmenovité hodnoty.

» Produkt je uréen pouze pro vnitfni pouZziti. Vyrobek nepouzivejte ani neskladujte venku nebo
na zadném z nasledujicich mist.

- Mista pfimo vystavena teplu vyzafovanému z topného zafizeni.

- Mista vystavena stfikajici kapaliné nebo olejové atmosfére.

- Mista vystavena pfimému slune¢nimu zareni.

- Mista vystavena prachu nebo korozivnim plyndim (zejména sirnému plynu a ¢pavku).

- Mista vystavend intenzivnim zmé&nam teploty.

- Mista vystavena namraze a kondenzaci.

- Mista vystavena vibracim a velkym narazdm.

* Instalace dvou nebo vice ovladacu v tésné blizkosti mize vést ke zvySeni vnitfni teploty a
tim ke zkraceni zivotniho cyklu elektronickych soucastek. Dlrazné se doporucuje instalovat
do rozvadéce chladici ventilatory nebo jina klimatizacni zafizeni.

» VZdy zkontrolujte ndzvy a polaritu terminalu a ujistéte se, Ze je kabel spravné zapojen.
Nezapojujte nepouzivané svorky.

* Abyste zabranili indukénimu Sumu, udrzujte kabeldz Fidici jednotky v dostatec¢né vzdalenosti
od silovych kabell, které vedou vysoké napéti nebo velké proudy. Nezapojujte také elektricka
vedeni spole¢né s vodici digitalniho ovladace nebo paralelné s nim. Doporucuje se pouzivat
stinéné kabely a oddélené potrubi nebo kanaly. Pfipojte tlumi¢ pfepéti nebo filtr Sumu k
perifernim zafizenim, ktera generuji Sum (zejména k motordm, transformatorim, solenoiddm,
magnetickym civkam nebo jinému zafizeni, které ma indukéni slozku). Pokud je pfi napajeni
pouzit filtr proti hluku, nejprve zkontrolujte napéti nebo proud a filtr proti hluku pfipojte co
nejblize k digitdlnimu ovladaci. Mezi digitalnim ovladaCem a zafizenimi, ktera generuji silné
vysoké frekvence (vysokofrekvenéni svarecky, vysokofrekvencni Sici stroje atd.) Nebo
prepéti, ponechejte co nejvétsi prostor.

* V blizkosti zafizeni musi byt spina¢ nebo jisti€. Spina¢ nebo jisti¢ musi byt v dosahu
obsluhy a musi byt oznaceny jako odpojovaci prostfedky pro ovladac.

« Zafizeni musi byt chranéno pojistkou 1A (€l. 9.6.2).

» Necistoty z digitadlniho ovladale otfete mékkym suchym hadfikem. Nikdy nepouZivejte
fedidla, benzin, alkohol nebo jiné Cistici prostfedky, které obsahuji tato nebo jina organicka
rozpou$tédla. MUze dojit k deformaci nebo zméné barvy.

» PoCet operaci energeticky nezavislé paméti je omezen. Proto pfi Castém pfepisovani dat,
napfiklad: prostfednictvim komunikace, pouzivejte rezim zapisu EEprom.

1.4 Environmentalni politika / WEEE

Elektrické pfistroje nelikvidujte spole¢né s domovnim odpadem.

Podle evropské smérnice 2002/96 / ES o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich a
jeji implementace v souladu s vnitrostatnimi pravnimi pfedpisy musi byt elektrické naradi, které
dosahlo konce své zivotnosti, oddélené sbirano a vraceno do ekologického recykla¢niho zafizeni.
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2 Identifikace modell

Regulator DRR244 poskytuje nasledujici model:

Napajeni 24..230 VAC/VDC +15% 50/60 Hz — 9 Watt/VA

1 analogovy vstup + 2relé 5 A+ 1relé 2 A+ 2 SSR + 2 D.I. +1 analogovy

PRR2A-SABCT vystup VimA + RS485 + CT
3 Technicka Data
3.1 Zakladni funkce

Displej 4 mistny 0,52”, 5 mistny 0,30”
Teplota: 0-45° C -vihkost 35..95 uR%

Provozni teplota Max. vy&ka n.m.: 2000m

Kryti 1P20 box
M . box: Polycarbonate samozhaseci;
aterial . . ; P
Celni panel: Polyamide samozhaseci
Hmotnost cca.210g
3.2 Hardware
Al
konfigurovatelné pomoci
software. Vstup: termoclanky typ Tolerance (25° C)
K,S, R, J,T.E\N,B. + 0.2% +1 mista (on F.s.) pro
automatickd kompenzace termoclanky, termoodpory a V/mA.
studeného konce -25..85° C. PFresnost studeného konce 0.1°C/°C.
Analogové Thermoresistances: PT100,
vstupy PT500, PT1000, Ni100, PTC 1K, Impedence: 0-10 V: Ri>110 KQ
NTC 10K (B 3435K) 0-20
Input V/mA: 0-1V,0-5V, 0-10 V, mA: Ri<5 Q 0-40 mV: Ri>1 MQ
0-20 0 4-20 mA, 0-60 mV.
Pot. vstup: 1...150 KQ.
CT: 50 mA.
) - v e Kontakty:
Relé vystupy g‘;’:g\%‘:’rg"ate'”e jakofidicinebo 01 42’5 A - 250 VAC odpor. zatsz
) Q3: 2 A - 250 VAC odpor. zatéz
SSR vystupy Konfigurovatelné jako Fidici nebo 12/24 V, 25 mA.

Analog. vystupy

Napajeni

3.3

Regulace

Pasmo proporcionality

Integracni Cas
Derivacni ¢as

Funkce

8 - DRR244 - User manual

alarmové.
Konfigurovatelné jako Fidici nebo

alarmové nebo retransmise proces /
setpoint.

24..230 Vsti/ Vss +15% 50/60 Hz

Software

ON-OFF s hysterezi.

Konfigurovatelné:
0-10 V 40000 bodt +/-0.2%
4-20 mA 40000 bodu +/-0.2%

Spotieba: 9 Watt/VA

P, PI, PID, PD s €asem proporcionality

0..9999°C o °F
0,0..999,9 sec (0 excludes)
0,0..999,9 sec (0 excludes)

Ru€ni nebo automat. ladéni, volitelny alarm, ochrana zadanych

hodnot a alarmd.



3.4 Rezim programovani
z klavesnice ..viz. kapitola 9
software LabSoftview |..“Sekce Download ” stranky Pixsys site: www.pixsys.net
..stazeni App z Google Play Store®, viz. kapitola 8
PFi aktivaci ¢teCkou / dotazovacem podporujicim protokol NFC-V je
Aplikace MyPixsys fadi€ DRR244 povaZovan za VICC (Vicinity Inductively Coupled
Card) podle ISO / IEC 15693 a pracuje na frekvenci 13,56 MHz.
Zarfizeni zamérné nevyzaruje radiové viny.

4 Rozmeéry a instalace

) 72mm )

\ \
lecccceJeceee ol

Memory Card USB
(optional)
(od. 2100.30.013

B+ AD) D2 D DIT
uaw SONOR o B
KEnC L

DRR244

FNC

(I
(NN

90 mm

[
(O]
Al

Plxsgs

]
N C N NO ( NC ( m) uv(PNP)%’%
[1] 2] [3][a] [s] 6] [7][8] [s][0]

.E‘E‘ﬁ‘ﬁ‘ﬁ‘ﬁ‘lﬁ‘ﬁ‘ﬁ‘ﬁ‘ﬁ‘ﬁ‘l

Extractable terminal blocks
Morsettiere Estraibili

Din rail mounting guide EN50022
Attacco a quida DIN EN50022

5 Elektrické pripojeni

Tento ovladac¢ byl navrzen a vyroben v souladu se smérnici o nizkém napéti 2006/95 / ES,
2014/35 / EU (LVD) a smérnici EMC 2004/108 / ES, 2014/30 / EU (EMC). P¥i instalaci v
primyslovém prostfedi dodrzujte nasledujici bezpecnostni pokyny:

» Oddélte ovladaci vedeni od napajecich vodi¢u.

* Vyvarujte se blizkosti spinacu dalkového ovladani, elektromagnetickych stykac,
vykonnych motor(.

 Vyvarujte se blizkosti napajecich skupin, zejména téch, které maji fazové fizeni.

+ Dlrazné doporuc¢ujeme instalovat odpovidajici sitovy filtr na napajeci zdroj stroje, kde je
nainstalovan regulator, zejména pokud je napajen 230Vstf.

Ridici jednotka je navrzena a koncipovana tak, aby mohla byt zabudovéna do jinych strojc,
proto oznaceni CE na Fidici jednotce nezbavuje vyrobce stroji pozadavki na bezpecénost a
shodu vztahujicich se na samotny stroj.

* Zapojeni koliku: pouzijte lisované kabelové svorky nebo pruzny / tuhy médény vodi¢ o
priméru 0,2 az 2,5 mm2 (min. AWG28, max. AWG12, provozni teplota: min. 70 ° C). Délka
odizolovani kabelu 7 az 8 mm.

User manual - DRR244 - 9



5.1 Schema zapojeni

DRR244-13ABCT
23] [22] I@) . . .v ﬁ
+ SNE
T RS485 ¢ %&QNP“PNP) T |
A01
Q1 02 03 D01 V/mA
NO C NC NO C NC C NO OV (PNP) |-
[1] [2] [3] [4] [5] [6] [9]
5.1.a Napajeni

soPeLY 24..230 Vsti/ss +15% 50/60 Hz - 9 Watt/VA.Galvanicky

VAG/DC oddélené (2500V).

51.b Analogovy vstup Al1

NG termoélanky K, S, R, J, T, E, N, B.

> » Dodrzujte polaritu
* Pro mozné prodlouzeni pouzijte kompenzovany kabel a svorky vhodné
pro pouzité termoclanky (kompenzované).

» Pokud se pouziva stinény kabel, uzemnit pouze na jedné strané.

pro PT100, Ni100.

* Pro tfivodic¢ové pfipojeni pouzijte vodiCe se stejnou ¢asti.

* Pro dvouvodi€ové pfipojeni zkratujte svorky 13 a 15

* Pokud se pouziva stinény kabel, uzemnit pouze na jedné strané.

Shield/Schermo, \
~ Rosso

n ‘;‘:ryve“y } ———— e

pro NTC, PTC, PT500, PT1000 a linearni potenciometry.
Pokud se pouziva stinény kabel, mél by byt uzemnén pouze na jedné
strané, aby se zabranilo zemnim proudim smycky.

pro linearni signaly Volt a mA

 Dodrzujte polaritu

» Pokud se pouziva stinény kabel, mél by byt uzemnén pouze na jedné
strané, aby se zabranilo zemnim prouddim smyc¢ky.

» Je mozné zvolit + V pfi 12Vss nebo 24Vss konfiguraci parametru
@ui—s-@ 282 V.out (GROUP R - diSP. - Displej a rozhrani).

Shield/Schen

\
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CT vstup - proudovy transformator

Chcete-li povolit vstup CT, upravte parametr 287 ct F.
* Vstup pro amperometricky transformator 50 mA.

« Cas vzorkovani 100 ms.

» Konfigurovatelné parametry.

51.d Digitalni vstupy
AE Digitalni vstupy Ize povolit pomoci parametru.
PNP
D1
(PNP) Propojte ,DIx" a ,+ V*, abyste aktivovali digitalni vstup.
+V
v [9] Je mozné zapojit paralelné digitalni vstupy riznych zafizeni
spojujicich piny 0V (9).
5.1.e Sériovy vstup
[y asaem, Modbus RS485 komunikace. RTU Slave s galvanickym
I e— I oddélenim.
e
@(A)\ R 155 [Pro komunikaci se doporuéuje pouZit krouceny a stinény kabel.
51.f Digitalni vystup
o [9] Digitalni vstup PNP (v€etné SSR) pro fizeni nebo alarm.
(PNP) h [0l Rozsah 12 Vss / 25 mA nebo 24 Vss / 15mA volitelny parametrem
282 v.out.
e
5.1.g Analogovy vystup AO1
Linearni vstup v mA nebo V (galvanicky oddéleny) konfigurovatelny
®AO jako povel, alarm nebo opakovany pfenos zadané hodnoty procesu.
1
Vimh
@ Vybér mA nebo Volt pro linearni vystup zavisi na konfiguraci
parametr(.
5 1.h Releové vystupy Q1 - Q2
./ El 5 A /250 VAC odporova zatéz. Viz. graf nize
1300 ZJOV
0 Zivotnost
- niii"vvkmw -

w0 [N

[ sovone| Elektricka vydrz Q1, Q2:
* 5A, 250 VAC, odporova zatéz, 105 cykla.
« 20/2A, 250 VAC, cos@ = 0.3, 10° cyklQ.

Zivotnost (x10 * cykla)

AC250V COS 0=04 "+

| ‘
D30V t=t5ms
0 T 2 s 4 s
proudové zatizeni (A)

User manual - DRR244 - 11



5.1.i Reléovy vystup Q3

@ AN 2 A /250 VAC odporova zatéz. Viz. graf nize.

Resistive

cl

Electrical endurance
o

R “ers T Elektrickd vydrz Q3:
» 2A, 250 VAC,odporova zatéz, 10° cykld.
» 20/2A, 250 VAC, cosg = 0.3, 10° cykla.

Operations

Switching current [A]

6 Displej a funkce tlacCitek

lccoccoalocaoo:

T Normalné zobrazuje proces. Béhem faze

U BOAD Q0 o A Y s ; 5oy
8 psags MO T 6 1 23+ konfigurace zobrazuje vloZzeny parametr.

Normalné zobrazuje nastavenou hodnotu.
2 FProbE |Béhem faze konfigurace zobrazuje
vloZenou hodnotu parametru.

6.1 Vyznam kontrolek (Led)

ZAPNUTO, kdyz je aktivni povelovy vystup 1. U verzi s jedinym analogovym
vstupem je zapnuto, kdyZ se ventil otevira. U verzi se dvéma analogovymi vstupy
je v pfipadé povelu 1 na motorovém ventilu trvale zapnuto, kdyz se ventil otevira
a blika b&hem faze zavirani.
ZAPNUTO, kdyz je aktivni povelovy vystup 2. U verzi s jedinym analogovym
vstupem je zapnuto, kdyz se ventil otevira. U verzi se dvéma analogovymi vstupy
je v pfipadé povelu 2 na motorovém ventilu trvale zapnuto, kdyZ se ventil otevira
a blika béhem faze zavirani.

Al ZAPNUTO pokud je alarm 1 aktivni.

A2 ZAPNUTO pokud je alarm 2 aktivni

A3 ZAPNUTO pokud je alarm 3 aktivni
ZAPNUTO pokud je regulator v auto-tuning cyklu.
ZAPNUTO pokud “Manual” Ruéni funkce aktivni
ZAPNUTO, kdyz ovlada¢ komunikuje prostfednictvim sériového pfipojeni. Blika,
kdyZ je povolena vzdalena poZzadovana hodnota.

= © 0N,
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6.2 Tladitka

 ZvySuje hlavni pozadovanou hodnotu.
11 « Béhem konfigurace umoziuje prochazet parametry nebo skupiny parametrd.

» ZvySuje zadanou hodnotu.
* Snizuje hlavni zadanou hodnotu.

12 » Béhem konfigurace umozfiuje prochazet parametry nebo skupiny parametrd.
* Snizuje Zadanou hodnotu.
» Umoznuje vizualizovat zadané hodnoty pfikazl a vystrah.

13 §4] - Bé&hem konfigurace umoznuje zadat parametr, ktery ma byt zménén a
potvrzuje zménu.

14 I * Umoznuje zadat funkci spusténi ladéni, automaticky / manualni vybér.
« Béhem konfigurace funguje jako klavesa ukon&eni (ESCAPE).

A * ZAPNUTO béhem faze nabéhu pfedprogramovaného cyklu;

15 X * ZAPNUTO béhem faze klesani pfedprogramovaného cyklu;

Y * Oba ZAP béhem modifikace parametrud, pokud to neni vychozi hodnota.

7 Funkce regulatoru
71 Nastaveni hlavni a alarmové Zadané hodnoty

Pozadovanou hodnotu Ize upravit pomoci klavesnice nasledovné:
Stisk | Displej
1 Zména hodnoty na displeji 2. g;g:gjgvgﬁgz ig‘gﬁftuhlavm
PSET Zgbra;i poZadovgnou hodyotu na qispleji 1.
Displej 2 zobrazuje typ pozadované hodnoty.
ZvySuje nebo sniZzuje alarmovou

3 . . .
Zména hodnoty na displeji 1. poZadovanou hodnotu.

7.2 Automaticke ladéeni

Postup automatického ladéni umoznuje pfesnou regulaci, aniz by se ponofil do algoritmu
regulace PID. Vybér Auto na par. 73 tun.1 (pro regulacéni smyc¢ku 1), nebo na par. 98 tun.2
(pro regulaéni smycku 2) regulator analyzuje oscilace procesu a optimalizuje parametry PID.
Led TUN blika.

Pokud parametry PID jesté nejsou vybrany, pfi zapnuti zafizeni se automaticky spusti postup
manualniho ladéni popsany v nasledujicim odstavci.

7.3 Rucni ladéni
Ruéni postup umoznuje uzivateli vétsi flexibilitu pfi rozhodovani o aktualizaci parametrti PID
algoritmu.

Béhem ruéniho ladéni generuje pfistroj krok k analyze setrvacnosti systému, ktery ma byt
regulovan a podle shromazdénych udaju upravuje parametry PID.

Po vybéru Manu. na par. 73 tdn.1 nebo na par. 98 tdn.2, postup Ize aktivovat tfemi zpUsoby:
* Spusténi ladéni pomoci klavesnice:

Stisknéte FNC, dokud se na displeji 2 nezobrazi tunE s displejem 1 na displeji a poté
stisknéte SET: na displeji 1 se zobrazi Enab. Led TUN se zapne a zahdji se procedura.

* Spusténi ladéni pomoci digitalniho vstupu:

Vyberte tunE na par. 231 d.i.1.F. (nebo par. 239 d.i.2.F.). Pfi prvni aktivaci digitalniho vstupu
(komutace na pfednim panelu) se zapne LED TUN a pfi druhé aktivaci se pfepne off.

* Spusténi ladéni pomoci sériového vstupu:

Napiste 1 na slovo modbus 1216 (pfikaz 1) nebo 1217 (pfikaz 2): LED TUN se zapne a
procedura za¢ne. Chcete-li ladéni zastavit, napiste 0.
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Aby se zabranilo pfekroCeni, je prahova hodnota, kde regulator vypocitava nove parametry
PID, urCena touto operaci: Prahova hodnota pro vyladéni = Zadana hodnota - ,Nastavena
odchylka ladéni“ (par. 74 s.d.t.1nebo par. 99 s.d.t.2)

Priklad: pokud je bod 100,0 °C a Par. 32 s.d.t.1 je 20,0 °C, je prahova hodnota pro vypocet
parametra PID (100,0 - 20,0) = 80,0 °C.

Pro vétsi pfesnost vypoctu parametrd PID se doporucuje zahajit postup ruéniho ladéni, kdyz se
proces odchyluje od pozadované hodnoty.

74 Prvni ladéni

Nastavit jednou na parametr 73 tdn.1 nebo na parametr 98 tdn.2.
Procedura automatického ladéni se provede pouze jednou pfi pFistim restartu pfistroje.
Pokud postup nefunguje, bude proveden pfi pfistim restartu.

7.5 Synchronizace ladéni

Nastavit SYNcH. na parametru 73 tdn.1 nebo na parametru 98 tdn.2.

Tento postup byl vytvofen pro vypocet spravnych hodnot PID na vicezénovych systémech, kde
je kazda teplota ovlivnéna sousednimi zénami.

PFi psani na slovo modbus 1216 (pro regulacni smy¢ku 1) nebo 1217 (pro regulaéni smycku 2)
regulator pracuje nasledovné:

Word value Action

Ladéni vypnuto

Pfikaz k vypnuti

Pfikaz k zapnuti

Aktivni ladéni

Ladéni dokon&eno: Fidici vystup OFF (ke &teni)

Ladéni neni k dispozici: softstart funkce povolena (ke ¢teni)

Tady pod funkci regulaéni smy€ky 1: hlavni spina¢ zapne nebo zapne vSechny zény (hodnota
1 nebo 2 na slové 1216) na dostate¢né dlouhou dobu, aby vytvofila setrvacnost v systému. V
tomto okamziku je spusténo automatické ladéni (hodnota 3 u slova 1216). Regulator provede
postup pro vypocet novych hodnot PID. KdyZ procedura skon&i, regulator pfepne vystup povelu
a vybere hodnotu 4 ve slové 1216. Master, ktery bude vzdy ¢ist slovo 1216, bude ovladat rizné
zény a az budou vSechny hotové, nastavi na hodnotu 0 slova 1216: rdzna zafizeni budou
regulovat teplotu nezavisle, s novymi vypoc&itanymi hodnotami NB Master musi &ist slovo 1216
alespori kazdych 10 sekund, jinak ovlada¢ automaticky ukonéi postup automatického ladéni.

ahlwN=O

7.6 Funkce Digitalnich vstupu

Funkce digitalnich vstupt DRR244 Ize povolit pomoci parametrt 231 d.i.1.F. a 239 d.i.2.F..

* 2t.Sf .: Uprava dvou prahovych hodnot pozadované hodnoty: s aktivnim digitalnim vstupem
reguluje DRR244 na SET2, jinak na SET1;

*2t.S .: Modifikace dvou pozadovanych hodnot digitalnim vstupem s impulznim povelem;

« 3t.f.i .: Modifikace 3 pozadovanych hodnot digitalnim vstupem s impulznim povelem,

* 4t.8f.i .: Modifikace 4 pozadovanych hodnot digitalnim vstupem s impulznim povelem,

* st.St .: Start / Stop regulatoru digitalnim vstupem s impulsnim povelem,

* béh .: Regulace je povolena pouze pfi aktivnim digitalnim vstupu,

* oLd: P¥i aktivnim digitalnim vstupu je pfevod uzaméen (funkce udrzby vizualizace);

* tdne: Povoli / zakaze ladéni, pokud je par. 73 tdn.1 je vybran jako manu ;

* ad.ma.i .: Pokud par. 48 a.ma.1. je vybran jako enab. nebo en.sto. , s impulznim povelem na
digitalnim vstupu pfepina DRR244 pfisluSnou regulacni smycku z automatické / manuaini.

* ad.ma.c .: Pokud par. 48 a.ma.1. je vybran jako enab. nebo en.sto. DRR244 pfepne na
manualni regulaéni smy¢ku s aktivnim digitalnim vstupem, jinak je regulace automaticka.

¢ Act.tk .: DRR244 provadi regulaci typu chlazeni s aktivnim digitadlnim vstupem, jinak je regulace
typu topeni;
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* A.i. 0: Funkce nulové tary: pfivede analogovy vstup na 0.

* M.reS.: Umoznuje resetovani vystupu, pokud je pro alarmy a vystupy aktivni ruéni reset;

« t.1.rdn: Pokud je povolen ¢asova¢ 1 (par. 328 tmr.1 odliSny od deaktivace), pfi aktivnim
digitalnim vstupu je ¢asovac pfepnut na RUN, jinak je udrzovan v STOP;

* t.1.se: Pokud je povolen ¢asovac 1 (par. 328 tmr.1 odliSny od deaktivace), plisobenim na
digitalni vstup se stav ¢asovace prepne z STOP na RUN a naopak; « t.1. sta .: Je-li povolen il
Casovac 1 (par. 328 tmr.1 rizné od disab.), digitalnim vstupem je ¢asovac pfepnut na RUN;

* t.1.end.: Je-li povolen il €asovac 1 (par. 328 tmr.1 rGzné od disab.), digitalnim vstupem je
¢asovac prepnut na STOP;

* t.2.rdn: Pokud je povolen ¢asovac 2 (par. 331 tmr.2 odliSny od deaktivace), pfi aktivnim
digitalnim vstupu je ¢asovac pfepnut na RUN, jinak je udrzovan v STOP;

* t.2.s.e.: Je-li povolen ¢asovac 2 (par. 331 tmr.2 odliSny od deaktivace), plisobenim na digitalni
vstup se stav ¢asovace prepne z STOP na RUN a naopak;

* t.2.sta.: Je-li povolen ¢asovac 2 (par. 331 tmr.2 odliSny od deaktivace), na zakladé digitalniho
vstupu se ¢asovac prepne na RUN;

¢ t.2.end.: Je-li aktivovan ¢asovac 2 (par. 331 tmr.2 odli$ny od deaktivace), pusobenim na
digitalni vstup se ¢asovac pfepne do polohy STOP;

* Lo.cfG.: Pri aktivnim digitalnim vstupu je pfistup ke zméné pozadované hodnoty zablokovan;
« up.kek: simulace provozu tla¢itka NAHORU;

» down.k.: simulace provozu tlacitka DOLU;

« fnc. k.: simulace tlac¢itka FNC operation;

« set. k.: simulace provozu tlacitka SET;

* EXT.AL .: Externi alarm. Regulator pfejde do stavu STOP a alarmy jsou deaktivovany. Pro
navrat do stavu START je nutna jedna z nasledujicich udalosti:

- pfepinani off a na ovladadi,

- aktivace digitalniho vstupu, pokud je relativni parametr st./St.

- stisknutim tlagitka SET, pokud je par. 286 s.k.s.f. nastaveno na sv.

- START sériovym pfikazem na Word Modbus 1214).

7.7 Automaticka / ruéni regulace na % vystupu
Tato funkce umozriuje pfepnout z automatického fungovani na ruéni ovladani procenta
vystupu.

S par. 48 A.ma.1. je mozné zvolit dva rezimy.

1 Prvni vybér (enab.) Umozriuje povolit pomoci FNC zapis p .--- na displeji 1, zatimco na
displeji 2 se zobrazi autom.
Stisknutim tlacitka SET vizualizujete manu.; nyni je mozné bé&hem vizualizace procesu
upravit pomoci klaves NAHORU a DOLU vystupni procento. Chcete-li se vratit k
automatickému, stejnym postupem vyberte autom. na displeji 2: okamzité LED MAN se
vypne a funguje zpét na automatiku.

2 Druhy vybér (en.sto.) Umoznuje stejné fungovani, ale se dvéma dulezitymi variantami:
* Dojde-li k do€asnému vypadku proudu nebo po vypnuti, bude pfi restartu zachovana
manualni funkce i pfedchozi procentualni hodnota vystupu.

» Pokud se ¢idlo b&éhem automatického fungovani rozbije, pfepne se regulator do
manualniho rezimu, pfi¢emz pfikaz procento vystupu zUstane beze zmény, jak je
generovan PID bezprostiedné pfed rozbitim.

Pfiklad: na extruderu je zachovan povel v procentech odporu (zatéze) i v pfipadé poruchy
vstupniho snimace.
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7.8 Heater Break Alarm na CT (Proudovy Transformator)
Tato funkce umoznuje méfit proud zatéze pro spravu alarmu pfi poruSe napajeni ve zkratu,
vzdy pfi otevieném nebo ¢aste¢ném preruSeni nabijeni. Pro aktivaci této funkce nastavte 50 Hz
nebo 60 Hz na par. 287 ct F. a hodnota pfipojeného transformatoru, na par. 288 ct v..

* VVyberte na par. 290 H.b.a.t. prahova hodnota zgsahu alarmu Heater Break v Ampere

* Vyberte na par. 291 ocu.t. intervenéni prdh v Ampere pro ovladani nadproudu.

* Vyberte na par. 292 H.b.a.d. doba zpozdéni v sekundach pro zasah alarmu pferuseni topeni.
» K alarmu je mozné pfifadit vybér H.b.a. na par. 123 aL.1.F. na par. 141 aL.2.F. nebo par. 159
aL.3.F. nebo par. 177 aL.4.F. nebo par. 195 aL.5.F..

Na displeji 2 je mozné vizualizovat pramérny proud vybérem AMPEr. na par. 278 vi.d.2.
Vybérem 0 na par. 290 H.b.A.t. je mozné vizualizovat aktualni spotfebu bez generovani alarmu
preruseni topeni.

7.9 Dvoucinné fizeni (topeni-chlazeni)

DRR244 je vhodny také pro systémy vyzadujici kombinovany ohfev-chlazeni. Vystup povelu musi
byt nakonfigurovan jako PID pro vytapéni (Par. 38 ac.t.1 = Heat a Pb1 vétSi nez 0) a jeden z
alarmu (AL.1.F., AL.2.f., AL.3.f., AL.4.f., AL.5.f.) musi byt konfigurovan jako cooL. Vystup
povelu musi byt pfipojen k akénimu ¢lenu odpovédnému za vytapéni, zatimco alarm bude Fidit
chlazeni. Parametry, které je tfeba konfigurovat pro PID topeni, jsou:

ac.t.1 = typ akce vystupu tepelného pfikazu (topeni);

P.b.1: Proporcionalni pasmo vytapéni;

to.1: Integrovana doba vytapéni a chlazeni;

d.t 1: Derivac¢ni doba ohfevu a chlazeni;

st.1: Casovy cyklus ohFevu.

Parametry, které je tfeba konfigurovat pro PID chlazeni vztahujici se k regulaéni smycce 1 a
alarmu 1, jsou:

AL.1.F. = cooL. Vybér alarmu 1 (chlazeni);

p.b.m.1: Proporcionalni multiplikator pasma;

0.d.b.1: pfekryvajici se / mrtvé pasmo;

c.c.t.1: Casovy cyklus chlazeni.

Parametr p.b.m.1 (v rozsahu od 1,00 do 5,00) ur€uje proporcionalni pasmo chlazeni podle
vzorce: Proporcionalni pasmo pro akci chlazeni = p.b.1 x p.b.m.1. Tim se ziska proporcionalni
pasmo pro chlazeni, které bude stejné jako pasmo topeni, pokud je hodnota p.b.m.1 = 1,00,
nebo 5krat vétsi hodnota, pokud hodnota p.b.m.1 = 5,00. Integra¢ni a derivacni €as jsou pro obé
akce stejné. Parametr o.d.b.1 uruje procento piekryvani mezi témito dvéma akcemi. U systému,
ve kterych topny a chladici vykon nikdy nesmi byt sou¢asné aktivni, musi byt nakonfigurovano
mrtvé pasmo (0.d.b. 1 <0), naopak mlizete nakonfigurovat pfekryvajici se (0.d.b.1> 0).
Nasledujici obrazek ukazuje priklad dvoj¢inného PID (topeni-chlazeni) si.t.1 =0ad.t.1=0.

P.b x P.b.1T = chlazeni

sPv —f

1PV

ACTIVE COMMAND OUTPUT (topeni)

ACTIVE ALARM OUTPUT (chlazeni)
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/\ / P.b x P.b.M = chlazeni
|

SP\ | oudb. =0
2 PV P.b (topeni)
ACTIVE COMMAND OUTPUT (topeni)
ACTIVE ALARM OUTPUT (chlazeni)

[\ /\ P.b x P.b.1T = chlazeni
o il \— y A

Tl
Sp\j. ........... [ W I _--,,,,J,,,J,,,J oudb. >0
KN /0 // /7 9,/ . P.b (topeni)
PV
ACTIVE COMMAND OUTPUT (topeni)
ACTIVE ALARM OUTPUT (chlazeni)

Parametr c.c.T.1 ma stejny vyznam doby cyklu pro topny ucinek c.t.1.
Parametr co.f.1 (Chladici kapalina) pfedvoli multiplikator proporcionalniho pasma p.b.m.1 a
dobu cyklu PID chlazeni c.c.T.1 podle typu chladici kapaliny:

co.F.! Cooling fluid type Pb. cc.kd
Rir Air 1.00 10
ol Oil 1.25 4
HPo Water 2.50 2

Jakmile je zvolena hodnoty par. co.f.1, parametry p.b.m.1, 0.d.b.1 a c.c.T.1 Ize upravit.

710 LATCH ON Funce

Pro pouziti se vstupnim potenciometrem a s linearnim vstupem (0..10 V, 0..40 mV, 0/ 4..20 mA) je
mozné priradit po¢atecni hodnotu stupnice (par. 4 L.L.i.1) do minimalni polohy ¢idla a hodnoty
konce stupnice (par. 5 ul.L.1) do maximalni polohy ¢idla (par. 10 Ltc.1 konfigurované jako
stndr). Je také mozné urcit bod, ve kterém bude fidici jednotka zobrazovat O (pfi zachovani
rozsahu stupnice mezi L.L.i.1 a u.L.i. 1 pomoci moznosti ,virtualni nula“ vybérem u.0.sto. nebo
u. 0.t. na par. 10 LTC 1. Vybér u.0.t. virtualni nula musi byt vynulovana pfi kazdém zapnuti;
vybérem u.0.sto. virtualni nula zistane po kalibraci opravena. Chcete-li pouzit funkci LATCH
ON, nakonfigurujte par. LTC 1 'Postup kalibrace naleznete v nasledujici tabulce:

Press | Display Do
1 G Ukoncete konfiguraci parametr(. Umistéte snima¢ na minimalni provozni
Display 2 zobrazi LAtc. hodnotu (odpovida LL.1. /)
Ulozi min. hodnotu. Displej zobrazi Loll. Umistéte snima¢ na maximalni
2 - i
provozni hodnotu (odpovida u.l. ..i).
. . . - Pro ukoné&eni standardniho postupu
3 Ulozi min. hodnotu. Displej zobrazi H k. stisknéte SET. Pro nastaveni ,virtualni
nuly“ umistéte snima¢ do nulového bodu.
Displej ukazuje nulu.Pokud je vybrana
4 | [T moznost ,Virtualni nula na zacatku®, musi Pro ukonceni procesu stisknéte SET.

se bod 4 opakovat pfi kazdém spusténi.

1 Proces ladéni zacina opusténim konfigurace po zméné parametru.
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711 Soft-Start Funkce

DRR244 je vybaven dvéma typy softstartu volitelnymi v parametru 264 SS.tY. (,Softstart Typ®).
1 Prvni vybér (GrAd.) Povoluje softstart pfechodu. AAt spusténi regulatoru dosahne zakladny
zadané hodnoty na stoupajicim gradientu nastaveném na parametru 266 SS.Gr. (,Softstart
Gradient*) v jednotkach / hodinu (napf. °C / h). Pokud se parametr 269 SS.ti. (,Cas softstartu®)
lii od 0, kdyz zaCina €as vybrany na par. 269, regulator se zastavi, aby sledoval gradient a
dosahne pozadované hodnoty s maximalnim vykonem.

2 Druhy vybér (PErc.) Umozriuje softstart vystupu v procentech. Na par. 268 SS.tH. je mozné
nastavit prahovou hodnotu, pod kterou se spusti softstart (,Softstart Threshold*). Na par. 267
SS.PE. (,Softstart Percentage*) je volitelné vystupni procento (od 0 do 100), kterou pfistroj
udrzuje, dokud proces nepiekro&i prahovou hodnotu nastavenou na par. 268 nebo do ¢asu v
minutach nastaveného na par. 269 SS.ti. (,Cas softstartu” slovo 2084).Pokud je aktivni funkce
Sof-Start, nelze aktivovat funkci automatického / ruéniho ladéni.

712 Programovaci cykly

Funkce pfedprogramovaného cyklu se aktivuje nastavenim Enab. na parametru 263 pr.cY..
Regulator dosahne pozadované hodnoty 1 na zakladé gradientu nastaveného na parametru
266 SS.Gr., poté dosahne max. napajeni na pozadovanou hodnotu 2. Kdyz proces dosahne
max. vykon, tato poZzadovana hodnota je udrzovana po dobu nastavenou na parametru 270
ma.t.i ..Po uplynuti doby proces dosahne teploty okoli podle gradientu zadaného v parametru
271 fa.Gr. Pak bude vystup pfikazu deaktivovan a na displeji se zobrazi Stop.

A

»

S Maintenance time

o . I

% Setpoint 2 / Mantenimento

19%) Coolin
Max Power Max Ra~reddamento
Potenza

Setpoint 1
Rising gradient Grgd' edi
salita
Time

Cyklus zacina pfi kazdé aktivaci regulatoru, nebo pfes digitalni vstup, pokud je povolen pro
tento typ fungovani (parametry 231, 239 nastaveny na st./st. nebo ruUn).
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713 Funkce retransmise na analogovém vystupu

Pokud neni pouzit jako pfikaz, Ize analogovy vystup pouzit k opétovnému pfenosu procesu /
pozadované hodnoty / proudu nacteného C.T. procento vstupu / vystupu.

Vyberte na parametru 298 rtM.1 (,Retransmise 1) hodnotu, ktera se ma znovu vyslat, a na
parametru 299 r.1.tY. (,Retransmission 1 Type®) typ vystupu. Je také mozné zvolit parametry
300 r.1.L.L. a 301 r.1.u.L. limity pro zmé&nu méfitka vstupni hodnoty.

714 Casovac

DRR244 integruje dva Casovace, které mohou byt nezavislé, sekvenéni nebo smyckoveé.
Casovaé 1 je povolen u parametru 328 tmr.1 .; asovaé 2 na parametru 331 tmr.2.:

ENAB. Casovaé zadina z klavesnice nebo digitalniho vstupu (je nutny zasah uzivatele)
EN.StA. ¢asovac zacne pocitat, kdyz je regulator v RUN.

Casova zakladna &asovade nastavena v mm.ss nebo hh.mm zménou parametr(i 329 t.b.t.1
pro ¢asovac 1 a 332 t.b.t.2 pro ¢asovac 2.

V parametru 334 tMr.S. Ize urcit, zda by ¢asovace mély byt nezavislé nebo vzajemné
souvisejici.

SinGL. Casovade pracuji nezavisle na sobé.

Sekvence. Kdyz ¢asovac 1 skonci, spusti se asovac 2. Sekvence je aktivni pouze spusténim
Casovace 1. Kdyz vyprsi Casovac 2, sekvence je pferusena.

LooP Kdyz ¢asovac skon¢i, zacne dalsi: sekvence se cyklicky opakuje. Chcete-li zménit dobu
pocitani, postupujte takto:

Press Display Do
1 i Stisknéte, nez se na displeji 1
zobrazi £ fiE inebo EJIE C.
N . . Zvyste nebo snizte hodnotu €asu
2 Zména Cisla na displeji 1. pro vybrany &asovag.

Casovani spustite nasledujicim zptisobem:

Press Display Do
Stisknéte, nez se na displeji 1 zobrazi
EdIE Inebo tE 2. Displej 1 zobrazi

1 e STOP, pokud je ¢as zastaven. Jinak
ukazuje zbyvaijici Cas.
PSET Casovac se zastavi, pokud je aktivni,

nebo zac¢ne pocitat, pokud je v STOP.

Start / Stop ¢asovace je mozny také digitalnim vstupem (viz parametry d.i.1.F ... d.i.4.F ..)
Poplachové vystupy mohou byt spojeny s ¢asovaci (parametry AL.1.F az AL.5.F.). Na
parametrech 330A.tM.1 a 333 A.tM.2 je mozné zvolit rezim aktivace. Navrhovana feSeni jsou
nasledujici:

- Spusténi alarmu aktivni b&8hem poditani ¢asovace

- Konec alarmu aktivni, kdyz vyprsi asovac

- Varovani je aktivni 5 “pfed vyprSenim Easovace
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8 Sériova komunikace

DRR244-13ABC-T je vybaven rozhranim RS485 a m(ze pfijimat / vysilat data prostfednictvim
sériové komunikace pomoci protokolu MODBUS RTU. Zafizeni Ize konfigurovat pouze jako
Slave. Tato funkce umoznuje ovladani vice kontrolérd pfipojenych k dohledovému systému /
SCADA.

Kazdy fadi€¢ odpovida na hlavni dotaz, pouze pokud dotaz obsahuje stejnou adresu jako
parametr 318 sL.ad. (,Slave Address*). Povolené adresy jsou v rozsahu od 1 do 254 a na
stejném Ffadku nesmi byt fadi¢e se stejnou adresou. Adresa 255 muze byt pouzivana
Masterem ke komunikaci se vdemi pfipojenymi zafizenimi (rezim vysilani), zatimco s 0
vS8echna zafizeni pfijimaji pfikaz, ale neoCekava se zadna odpovéd.

PFenosova rychlost je vybrana v parametru 319 bd.rt. ("Pfenosova rychlost”).

DRR244 muze zavést zpozdéni (v milisekundach) odezvy na hlavni pozadavek. Toto zpozdéni
musi byt nastaveno na parametru 321 se.de. (,Sériové zpozdéni*).

Kazda modifikace parametru je uloZzena regulatorem do paméti EEPROM (100 000 cykl
zapisu), zatimco zadané hodnoty jsou ulozeny se zpozdénim 10 sekund po posledni
modifikaci. Zmény provedené ve slovech, které se liSi od téch, které jsou uvedeny v nasledujici
tabulce, mohou vést k poruse.
Modbus RTU protocol features

Baud-rate

Format

Podporované

funkce

Nize je uveden seznam vSech dostupnych adres a podporovanych funkci:
RO = Cist pouze

Volitelna par. 319 bd.rt.
1200bit/s 28800bit/s
2400bit/s 38400bit/s
4800bit/s 57600bit/s

9600bit/s 115200bit/s
19200bit/s

Vybér par. 320 5.P.P.

8N1 8N2

8E1 8E2

801 802

WORD READING (max 50 word) (0x03, 0x04)
SINGLE WORD WRITING (0x06)

MULTIPLE WORDS WRITING (max 50 word) (0x10)

R/W = Cist / zapisovat

WO = zapisovat pouze

Modbus Description Read |Reset
address Write |value

0 Device type RO 474

1 Software version RO Flash

2 Boot version RO Flash

3 Slave Address RO Eepr/dip
6 Baud rate RO | Eepr/dip
50 Slave address automatic learning WO -

51 System code comparison for slave address automatic learning WO -

500 Loading default values (write 9999) RW 0

501 Restart DRR244 (write 9999) RW 0

502 Setpoint storing delay time RW 10

503 Parameters storing delay time RWwW| 1

701 First character of the custom alarm message 1 RW fu®

723 Last character of the custom alarm message 1 RW 0

751 First character of the custom alarm message 2 RW fu®
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Modbus
address
773
801
823
851
873
901

923
951
o73
1000
1006

1008

1009

1010

1011

1012

Description

Last character of the custom alarm message 2
First character of the custom alarm message 3

Last character of the custom alarm message 3
First character of the custom alarm message 4

Last character of the custom alarm message 4
First character of the custom alarm message 5

Last character of the custom alarm message 5
First character of the custom alarm message 6

Last character of the custom alarm message 6
Al1 value (degrees with tenth)

Real setpoint (gradient) of the regulation loop 1
Alarms status (O=absent, 1=present) Bit0 =
Alarm 1 Bit3 = Alarm 4 Bit1 = Alarm 2 Bit4 =
Alarm 5 Bit2 = Alarm 3 Bit5 = Alarm 6

Error flags 1

Bit0 = Al1 process error (sensor 1)
Bit1 = Reserved

Bit2 = Cold junction error

Bit3 = Safety error

Bit4 = Generic error

Bit5 = Hardware error

Bit6 = Error H.B.A. (partial rupture of the load) Bit7 =

Error H.B.A. (SSR in short circuit)

Bit8 = Overcurrent error

Bit9 = Parameters out of range error

Bit10= CPU eeprom writing error

Bit11= RFid eeprom writing error

Bit12= CPU eeprom reading error

Bit13= RFid eeprom reading error

Bit14= Eeprom calibrations bench corrupted Bit15=
Eeprom constants bench corrupted

Error flags 2

Bit0 = Missing calibrations error

Bit1 = Eeprom CPU bench parameters
corrupted Bit2 = Eeprom CPU setpoint bench
corrupted Bit3 = RFid memory not formatted
Digital inputs status (0=not active,

1=active) Bit0 = Digital inp. 1

Bit1 = Digital inp. 2

Outputs status (0=off,

1=on) Bit 0 = Q1 Bit 3 =

DO1 Bit1 = Q2 Bit 4 =

DO2 Bit 2 = Q3

Read |Reset
Write |value
RW 0
RW “u*
RW 0
RW “u*
RW 0
RW “u°
RW 0
RW “u®
RW 0
RO -
RO 0
RO 0
RO 0
RO 0
RO 0
RO 0
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Modbus
address

1013

1014

1015
1016
1017
1018
1019
1100

1106

1200
1201
1202
1203

1208
1209
1210
1211

1212

1214

1215

1216

Description

Led status (0=OFF, 1=0ON)

Bit 0 = Led UPIINIBit 6 = Led

Bit 1 = Led C1 Bit 7 = Led point time
Bit2=Led C2 Bit8=Led

Bit 3 = Led A1 Bit 9 = Led

Bit4 = Led A2 Bit 10 = Led DOWN

Bit 5 = Led A3 Bit 11 = Led point time 1
Key status (O=released, 1=pressed)

Bit 0 = Key UP arrow Bit 2 = Key [t
Bit 1 = Key DOWN arrow Bit 3 = Key Hi]
Cold junction temperature (degrees with tenth)
Current CT instantaneous (Ampere with tenth)
Current CT average (Ampere with tenth)
Current CT ON (Ampere with tenth)

Current CT OFF (Ampere with tenth)

Al1 value with decimal point selection

Real setpoint (gradient) of the regulation loop 1 with decimal

point selection

Setpoint 1 of regulation loop 1 (degrees with tenth)
Setpoint 2 of regulation loop 1 (degrees with tenth)
Setpoint 3 of regulation loop 1 (degrees with tenth)
Setpoint 4 of regulation loop 1 (degrees with tenth)
Alarm 1 setpoint (degrees with tenth)

Alarm 1 upper setpoint if Par. 123 RL.{.F. = R.bANd
Alarm 2 setpoint (degrees with tenth)

Alarm 2 upper setpoint if Par. 141 RL.2.F. = R.bRN
Alarm 3 setpoint (degrees with tenth)

Alarm 3 upper setpoint if Par. 159 RL.3.F. = R.bRNd
Alarm 4 setpoint (degrees with tenth)

Alarm 4 upper setpoint if Par. 177 RLH.F. = R.hRN
Alarm 5 setpoint (degrees with tenth)

Alarm 5 upper setpoint if Par. 195 RL.5.F. = R.bRNd
Start/Stop O=controller in STOP

1=controller in START

Hold conversion ON/OFF 0=Hold
conversion OFF 1=Hold conversion ON

Tune management for regulation loop 1
With automatic Tune (par. 73 tun.! =

Auta): O=autotunig function OFF
1=autotuning ON

With manual Tune (par. 73 tun.! = flAnu. Or
OncE): O=autotunig function OFF
1=autotuning ON

With synchronized Tune (par. 73 tun.! =
S4ncH): O=autotunig function OFF
1=command output OFF (forces the cooling)
2=command output ON (forces the heating)
3=autotuning ON

4=autotuning ended
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Read
Write

RO

R/W
R/W

R/W
R/W
R/W

R/W

R/W

R/W

RO

R/W

R/W

Reset
value

'O o0o0co)!

0

EEPROM
EEPROM
EEPROM
EEPROM

EEPROM
EEPROM
EEPROM
EEPROM

EEPROM



Modbus
address

1218
1220
1221

1222

1223
1224
1225

1232

1233

1235
1236
1237
1238
1239
1241
1243
1249
1251
1252
1253
1254
1255
1300
1301
1302
1303

1308
1309
1310
1311

1312
1351

1352

1353

Descrioti Read | Reset
escription Write | value
Automatic/manual selection for regulation loop R/W 0

1 0=automatic; 1=manual

Command output percentage for regulation loop 1 (0-10000) R/W 0
Heating output percentage with regulation 1 in double loop (0-10000)

Command output percentage for regulation loop 1 (0-1000) RIW 0
Heating output percentage with regulation 1 in double loop (0-1000)

Command output percentage for regulation loop 1 (0-100) RW 0

Heating output percentage with regulation 1 in double loop (0-100)
Cooling output percentage with regulation 1 in double loop (0-10000) RO0
Cooling output percentage with regulation 1 in double loop (0-1000) RO0
Cooling output percentage with regulation 1 in double loop (0-100) RO 0
Command output manual reset for regulation loop 1: write 0 to reset

the command output. R/W |0
In reading O=reset not allowed, 1=reset allowed

Alarms manual reset: write 0 to reset all alarms. In reading

O=reset not allowed, 1=reset allowed Bit0 = Alarm 1 Bit3 =

Alarm 4 R/W 0
Bit1 = Alarm 2 Bit4 = Alarm 5

Bit2 = Alarm 3

Alarm 1 remote stauts (0=absent, 1=present) R/W 0
Alarm 2 remote stauts (O=absent, 1=present) R/W 0
Alarm 3 remote stauts (O=absent, 1=present) R/W 0
Alarm 4 remote stauts (0=absent, 1=present) R/W 0
Alarm 5 remote stauts (O=absent, 1=present) R/W 0
Value AO1 by serial (Par. 298 rtf.i = Nd.bu5) R/W 0
Tare of zero Al1 (1=tare; 2=reset tare) R/W 0
Value of remote setpoint by command 1 serial R/W 0

Alarm 1 lower setpoint if Par. 123 AL.{.F. = R.bRANd (degrees with tenth) R/W
Alarm lower setpoint if Par. 141 RL.2.F. = R.bANd (degrees with tenth) R/W
Alarm 3 lower setpoint if Par. 159 AL.3.F. = R.bANd (degrees with tenth) R/W
Alarm 4 lower setpoint if 177 RLMH.F. = R.bRNd (degrees with tenth) R/W

Alarm 5 lower setpoint if Par. 195 RL.5.F. = R.bRNd (degrees with tenth) R/W

Setpoint 1 of regulation loop 1, with decimal point selection R/W EEPROM
Setpoint 2 of regulation loop 1, with decimal point selection R/W EEPROM
Setpoint 3 of regulation loop 1, with decimal point selection R/W EEPROM
Setpoint 4 of regulation loop 1, with decimal point selection R/W EEPROM
Alarm 1 setpoint, with decimal point selection Alarm 1

upper setpoint if Par. 123 AL.{.F. = R.bAMN R/W |EEPROM
Alarm 2 setpoint, with decimal point selection Alarm 2 upper

setpoint if Par. 141 AL.2.F. = R.bANd R/W |EEPROM
Alarm 3 setpoint, with decimal point selection Alarm 3

upper setpoint if Par. 159 RL.3.F. = R bR R/W |EEPROM
Alarm 4 setpoint, with decimal point selection Alarm 4

upper setpoint if Par. 177 RLM.F. = R.bRNd R/W |EEPROM
Alarm 5 setpoint, with decimal point selection Alarm 5 upper

setpoint if Par. 195 AL.S.F. = A.bAN R/W |EEPROM
Alarm 1 lower setpoint if Par. 123 AL.{.F. = R.uRNd, with decimal

point selection R/W |EEPROM
Alarm 2 lower setpoint if Par. 141 RL.2.F. = R.bANd, with decimal

point selection R/W |EEPROM
Alarm 3 lower setpoint if Par. 159 RL.3.F. = A.bANd, with decimal RW EEPROM

point selection
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Modbus L Read |Reset
Description

address Write |value

1354 Algrm 4 Iower setpoint if Par. 177 RLM.F. = R.bRNd, with decimal RW EEPROM
point selection

1355 Alarm 5 Iow_er setpoint if Par. 195 RL.5.F. = R.bANd, with decimal RW EEPROM
point selection

2001  Parameter 1 R/W EEPROM

2002 Parameter 2 R/W EEPROM

Parameter ... R/W EEPROM

2366  Parameter 366 R/W [EEPROM

9 Cteni a konfigurace NFC

()

| . Programovatelné
ecoooe |ooocee 1 pomOCI' RFID /
NFC. Neni nutné

zadné zapojeni!

Naskenujte QR-kod a
stahnéte si aplikaci do
obchodu Google Play®

Regulator DRR244 je podporovan aplikaci MyPixsys: pomoci smartphonu ANDROID s
instalovanym NFC je mozné programovat zafizeni bez pouziti vyhrazeného zafizeni. Aplikace
umoznuje Cist, nastavovat a zalohovat vSechny parametry, které jsou ulozeny do vnitfni paméti
zafizeni Pixsys.

Postup:

* UrCete polohu antény NFC na smartphonu (obvykle za zadnim krytem) nebo na jedné ze stran
v pfipadé kovového Sasi. Anténa DRR244 je umisténa na ¢elnim panelu mezi funkénimi klavesami.
* Ujistéte se, ze je senzor NFC telefonu aktivovan nebo Ze mezi telefonem a zafizenim nejsou
Z24dné kovové materialy (napf. Hlinikovy kryt nebo magneticky stojan)

+ Je uZite€né povolit systémové zvuky ve smartphonu, protoZze zvuk upozornéni potvrzuje, Zze
bylo zafizeni spravné detekovano.

Rozhrani aplikace je vybaveno &tyfmi kartami: SKENOVANI, DATA, WRITE, EXTRA.

Chcete-li nagist data uloZzena do interni paméti zafizeni, vyberte prvni zalozku ,SKENOVANI*;
umistéte smartphone do kontaktu s pfednim panelem ovladace a ujistéte se, Ze je anténa
telefonu v souladu s anténou ovladace.

Jakmile detekuje zafizeni, vyda aplikace zvuky upozornéni a pokracuje identifikaci modelu a
étenim parametrd.

Grafické rozhrani ukazuje postup a pfepne se na druhou zalozku ,DATA®. Nyni je mozné
smartphone vzdalit od ovladacCe, aby se pozadované Upravy snaze provadély. Parametry
zafizeni jsou rozdéleny do sbalitelnych skupin a jsou zobrazeny s nazvem, aktualni hodnotou a
referenénim indexem k pfirucce.

Kliknutim na Fadek oteviete obrazovku nastaveni souvisejiciho parametru s podrobnym
zobrazenim dostupnych moznosti (v pfipadé parametr(i s vybérem moZznosti) nebo minimalnich
/ maximalnich / desetinnych mezi (pro Ciselné parametry), véetné textového popisu (podle oddil
€. 11 uzivatelské pfirucky). Jakmile vyberete vybranou hodnotu, souvisejici fadek bude

aktualizovan a podtrzen na karté ,DATA" (pfidrzenim fadku zrusite Gpravy).
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Chcete-li stahnout novou konfiguraci do svého zafizeni, vyberte tfeti zalozku ,WRITE", znovu
vlozte smartphone do kontaktu s ovladacem a pockejte na oznameni.

Jednotka DRR244 zobrazi pozadavek na restart, ktery je nezbytny pro aktualizaci konfigurace
novymi pisemnymi Upravami; pokud se nerestartuje, bude DRR244 pokradovat v praci s
pfedchozi konfiguraci. Kromé klasického provozu ¢&teni parametri -> modifikace -> zapisu je
MyPixsys vybaven dalSimi funkcemi, které jsou pfistupné na zalozce ,EXTRA®, jako jsou ukladani
parametr( / naéitani hodnot e-mailem / obnovovani vychozich hodnot.

10 Pristup do konfigurace

Press Display Do
1 FNC na Displej 1 zobrazi PRSS, a displej 2 zo-

3 sec. brazi 0008, prvni Cislice blika.

2 'UP + DOWN Upravte blikajici Cislici a stiskem

SET se posurite na dalsi VioZte heslo &34

ENC Displej 1 zobrazi prvni skupinu

3 parametr(, displej 2 popis.
4 UP + DOWN Vybér skupiny parametr(.
SET pro Displej 1 zobrazi prvni parametr S .
5 potvrzeni skupiny a displej 2 jeho hodnotu. Stisknéte FNC pro ukonceni.
6 UP + DOWN Vybér parametrt.
7 SET pro Volba zmény hodnoty parametru
potvrzeni (displej 2 blika)
8 UP+ DOWN ﬁ;gi@?}i nebo snizeni zadané Nastaveni nové hodoty
Potvrzuje a uklada novou hodnotu.
9 SET Pokud se hodnota liSi od vychozich
hodnot, rozsviti se klavesy se Sipkami.
10 ENC Zpét na vybranou skupinu para-

metrii (viz bod 3). Stisknéte znovu FNC pro ukonceni

101 Nacteni tovarnich hodnot

Tento postup umozriuje obnovit tovarni nastaveni zafizeni.

Press Display Do
1 FNC na Displej 1 zobrazi PR55., a displej 2
3 sec. zobrazi 80885 s blikajici prvni Cislici.

2 | UP + DOWN UYpravte blikajici Cislici a stiskem
SET se posurite na dalsi
3 FNC pro Pristroj nacte vychozi nastaveni a
potvrzeni restartuje se.

Vlozte heslo 95995.
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10.2 Seznam parametru

DRR244 integruje mnoho funkci, diky nimi je seznam parametrﬂ konfigurace velmi dIouhy
kazuje funkce. Praktlcky s pouzitim konkrétni funkce, ktera zablra dany vstup (nebo vystup),
jsou parametry odkazované na jiné funkce daného zdroje uzivateli skryty, ¢imz je seznam
Pro zjednoduseni ctem / interpretace parametr( Ize stisknutim tlacitka SET zobrazit vizual-
izaci stru¢ného popisu vybraného parametru.

Nakonec pfi stisknutém FNC je mozné pfejit od mnemotechnické vizualizace parametru k
numerické a naopak. Pf. Prvni parametr |ze zobrazit jako SEn.1 (mnemotechnicka
vizualizace) nebo jako P.001 (numericka vizualizace).Nastavte parametry produktu tak, aby
byly vhodné pro systém, ktery méa byt fizen. Pokud nejsou vhodné, mohou neoCekavané
operace pfilezitostné zpusobit poSkozeni materialu nebo nehody.

11 Tabulka parametrt
GROUP A - A h- Analogovy vstup 1
SEn. Sensor Al1

Konfigurace analogového vstupu / snimac Al1 vybér
tc. k Tc-K -260° C..1360° C. ( Default)
tc.s Tc-S -40° C..1760° C

tc.r Tc-R-40° C..1760° C

tc. E Tc-E-260°C...980° C

tc. N Tc-N-260 ° C..1280 ° C

tc. b Tc-B100°C..1820° C

Pt100  Pt100-200 ° C..600 ° C

ni100 Ni100-60°C..180°C

ntc 1 NTC 10K B3435K -40 ° C..125°C
Ptc PTC1K-50°C..150° C

Pt500 Pt500-200 ° C..600 ° C

Pt1k Pt1000 -200 ° C .. 600 ° C

0-1 0.1V
0-5 0.5V
0-10 0..10V

0-20 0..20 mA
4-20 4.20 mA
0-60 0..60 mV
Potenciometr (nastavte hodnotu v parametru 6)

2 dP | Desetinna tecka 1
Vyberte po€et zobrazenych desetinnych mist pro
Al1a Default
0.0 1 desetinné misto

2 desetinna mista
0 3 desetinna mista

3 dEir Stupné
O Celsius (Default)
F Fahrenheit

Kelvin
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10

11

12

Li ot Dolni limit vstupu Al1

Dolni limit Al1 pouze pro linearni signaly. Napf. se vstupem 4..20 mA tento parametr
nabyva hodnoty spojené se 4 mA. Hodnota muze byt vétsi nez hodnota zadana v dal§im
parametru.

-9999..+30000 [digit’»**] Default: 0.

ulod Horni limit vstupu Al1

Horni limit Al1 pouze pro linearni signaly. Napf. se vstupem 4..20 mA ma tento parametr
hodnotu spojenou s 20 mA. Hodnota muaze byt niz§i nez hodnota zadana u pfedchoziho
parametru.-9999..+30000 [digit’»*] Default:1000

PuA | Potentiometr hotnota Al1
Volba hodnoty potenciometru pfipojeného na Al1
1..150 kohm. Default: 10kohm

robd Linearni vstup pres limit Al1

Pokud je Al1 linearni vstup, umoZzruje procesu prekrocit limity (parametry 4 a 5).
diSAb.  Blokovan (Default)
MRb. Povolen

o.cA! Kalibrace Al1

Al1lze nastavit kalibraci. Pfidana hodnota / odectena od procesni hodnoty (napf. obvykle
korekce hodnoty teploty okoli).

-9999..+9999 [digit'»*] (desetiny stupné pro teplotni snimace). Default 0.

G.cAd Zesileni kalibrace Al1

Hodnota vynasobena procesni hodnotou ke kalibraci pracovniho bodu. Pfiklad: opravit
rozsah od 0..1000°C zobrazuje 0..1010°C, nastavte parametr -1.0

-100.0%...+100.0%, Default: 0.0.

Lke. ! Latch-On Al1

Automatické nastaveni limit pro linearni vstup Al1
d 5Ab.  Blokovano (Default)

SENRd Standard

¥.0.5ka.  Virtualni nula se ulozi

v.0.k.aN. Virtualni nula pfi startu

cFLA Filtr prevodu Al1
Filtr ADC: Po¢et naméfenych hodnot ze senzoru definuje procesni hodnotu.Pozn .: Kdyz
se hodnoty zvySuiji, rychlost regulacni smycky se zpomaluje. 1...15. (Default: 10)

cFrl Frakvence prevodu Al1

Vzorkovaci frekvence digitalniho / analogového pfevodniku pro Al1. ZvySeni rychlosti
pfevodu zpomali stabilitu ¢teni

(napf.: pro rychlé pfechodové jevy, jako je tlak, je vhodné zvysit vzorkovaci frekvenci).

HYAT.HI  4.17 Hz (Min. rychlost) 33.2H  33.2Hz
5.0SHI 6.25Hz 39.0H 39.0Hz
B.33H 8.33 Hz S0.0HI  50.0 Hz
{0.0H  10.0 Hz B2.OHI 62.0Hz
25+  125Hz {2341 123 Hz
{BHI  16.7 Hz (Default) 2HPHI 242 Hz
{3.8HI 19.6 Hz 0HI 470 Hz (Max. rychlost)
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13 LcE! Chyba nizky proud Al1
Pokud Al1 je vstup 4-20 mA, ur€uje aktualni hodnotu pro signalizovanou chybu sondy.

O (Default) 2. M 3.2 MR 3.8 M
2.2 MR 2.8 MR ER R
2H M 3.0MR J.EB N

14+17 Rezervované Parametry - Group A
Rezervované parametry - Group A

GROUP B - £5. - Reserved 18:34
Rezervované Parametry - Group B
Reservované parametry - Group B

GROUP C - c/H- Vystupy a regulaéni proces 1
c.oud Ridici vystup 1
Urcuje vystup souvisejici s procesem 1 a vystupy souvisejici s alarmy.
c. o2 Rizenirelé Q2.
c. of Rizeni na relé Q1. (Default)

c. 557  Rizeni na digitalni vystup SSR

c. vAL. Servo-pohonrelé Q1 a Q2

c.0-t0  0-10 V na analogovy vystup AO1.

cH4-20  4-20 mA na analogovy vystup AO1.

0.t0.5.R. 0-10 V na analogovy vystup AO1 s funkci split-range: analogovy vystup
nastavuje chladici akci 0-5V a topici akci 5-10V.

4.20.5.R. 4-20 mA na anlogovy vystup AO1 s funkci split-range: analogovy vystup

nastavuje chladici akci 4-12mA a topici akci 12-20.
c.¥AL.c. Servo-pohon s pfikazem narelé Q2 a Q3

Ridici vystup AL.1 AL.2 AL.3 AL.4 AL.5
c. o Q2 Q1 Q3 DO1 DO2 AO1
c. ol Q1 Q2 Q3 DO1 DO2 AO1
c. 557 DO1 Q1 Q2 Q3 DO2 AO1
c. VAL Q1(open) Q2(close) Q3 DO1 DO2 AO1 -
c.0-10(5.10.5.R) AO1(0..10 V) Q1 Q2 Q3 DO1 D02
cH-20(4.20.5.F) AO1 (4..20 mA) Q1 Q2 Q3 DO1 D02
c. VAL.c. Q2(open) Q3(close) Q1 DO1 DO2 AO1

Pozn .: pokud je vystup pou2|t pro jiné funkce nez alarmy (naprlklad opakovany pfenos nebo
proces €.2), tento vystup jiz nebude k dispozici jako alarm a souvisejici skupina bude skryta ze
seznamu parametrd.

Korespondence funkci / vystupl v8ak zUstava uvedena v tabulkach vyse.

36 rES. Reserved
Reserved parameter

37 rES. Reserved
Reserved parameter

38 Ack | Typ akce 1
Typ akce k fizeni procesu 1.
HERE  topeni (N.A.) (Default)
cool  chlazeni (N.C.)

39 cHdl Hystereze procesu 1
Hystereze procesu 1 v rezimu ON/OFF.
-9999..4+9999 [digit’»**] (desetiny stupné méfeni teploty). Default 0.2.
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40

41

42

43

44

45

46

LLS! Spodni limit zadané hodnoty SET 1
Volitelna spodni mezni hodnota pro pozadovanou hodnotu procesu 1.
-9999..+30000 [digit’»*]. Default 0.

ul5d Horni limit zadané hodnoty SET 1
Volitelna horni mezni hodnota pro pozadovanou hodnotu procesu 1.
-9999..+30000 [digit’»**]. Default 1750.

c.rE.d Reset fidiciho vystupu 1

Typ resetu vystupu 1 (vzdy pfi P.1.D. regulaci)

R. PES. Automaticky Reset (Default)

M. PES. Rucni Reset (tlacitky nebo DI)

M.PES.5. Rucni Reset Stored (udrzuje stav relé i po pfipadném vypadku napajeni)
R.RES £. Automaticky reset s Casovanou aktivaci. Vystup zUstava aktivni po dobu nastavenou

v parametru 45 ¢ .dE . | ., i kdyZz chybi podminky, které jej generuji. Aby bylo mozné

znovu jednat, musi podminky pro aktivaci vystupu zmizet.

cSE Chyba stavu prikazu 1

Stav vystupu pfikazu 1 v pfipadé chyby.

Pokud je pfikaz na vystupu 1 (Par. 35 c.ou.!) relé nebo ventil:
oPEN Kontakt se rozpoji. Default

cLaSE Kontakt se spoji.

Pokud je pfikaz na vystupu 1 digitalni vystup (SSR):

ofF Digital vystup OFF. Default

ol Digital vystup ON.

Pokud je pfikaz na vystupu 1 0-10V:

oy 0 V. Default

v 10V.

Pokud je pfikaz na vystupu 1 0-20 mA / 4-20 mA:
OMR 0 mA. Default

Y MR 4 mA.

20 MR 20 mA.

29 21.5mA.

cidl Vystup indikace Led 1
Definuje stav Led C1 odpovidajici pfislusnému vystupu. Pokud je vybran pfikaz ventilu,
tento parametr neni spravovan.

o.c. ZAPNUTO s rozpojenym kontaktem nebo SSR. Pokud je AO1, ZAPNUTO s
vystupem 0%, VYPNUTO pokud je 100% a blika mezi 1% a 99%.
c.c. ZAPNUTO se sepnutym kontaktem nebo SSR. Pokud je AO1 ZAPNUTO s

vystupem 100%, VYPNUTO pokud 0% a blika mezi 1% a 99%. (Default)

c.dE! Zpozdéni vystupu 1

Zpozdéni vystupu 1(pouze pfi ON / OFF regulaci).
-60:00..60:00 mm:ss. Default: 00:00.

zaporny: zpozdéni pfi vypnuti vystupu.

kladny: zpozdéni pfi zapnuti vystupu.

cSPI Ochrana zadané hodnoty SET vystupu 1
Umozniuje nebo neméni hodnotu zadané hodnoty vystupu 1

FREE Zména umoznéna (Default)
Lock Chranéno
FR.N. Volné inicializovano. Na zacatku se inicializuje zadana hodnota 1 vystupu 1 na

hodnotu nastavenou v parametru 51 i.SP.1 (po€ate¢ni hodnota SET1).

User manual - DRR244 - 29



47 LAt 1 Cas cyklu ventilu 1
Cas ventilu souvisejici s vystupem 1 (deklarovany vyrobcem ventilu)
1...300 sekund. Default: 60.

48 AMA!  Automaticky / Ruéné 1

Umoznuje automaticky / ruéni vybér pro vystup 1
dSRb.  vypnuto (Default)

NAb. zapnuto

N.Ska.  zapnuto s paméti

49 n.5 Pocatecni stav

Volba pocateéniho stavu pfi zapnuti. Funkéni pouze u verze s RS485 nebo pfi povoleni
funkci Stor / stop z digitalniho vstupu nebo tlacitkem SET

SERRE Start (Default)

StoP Stop

StoRE.  UloZeno. Stav Start/Stop pfi vypnuti.

50 SuAS Stav otevieni ventilu
Zvolte stav ventilu, kdyz je vystup na hodnoté 100%
PERc.  Relé otevfeni ventilu je aktivovano po dobu rovnajici se 5% €asu ventilu
F.*Ed  Relé pro otevfeni ventilu je vzdy aktivni

51 5P Pocatecni pozadovana hodnota 1
Urcuje poc¢atecni hodnotu (na zacatku) pozadované hodnoty 1 vystupu 1, kdyz FR.iN. je
vybrano v parametru 46 ¢.S.p.1 (Ochrana zadavani SET 1)
-9999 .. + 30000 [digit1 str. 54] (stupné pro teplotni senzory). Default 0.

52+53 Reserved Parameters - Group C
Reserved parameters - Group C

GROUP D - 5. - Reserved

54+72 Reserved Parameters - Group D
Reserved parameters - Group D

GROUP E - -8 Autotuning a PID 1
Eun. Ladéni 1
Vybér typu autotuning vystupu 1
diSAb.  Vypnuto. Pokud jsou proporcionalni pasmo a integralni Casové parametry
nastaveny na nulu, je regulace typu ZAP / VYP.. (Default)
Ruka Automaticky (Automaticky vypocet P.I.D. parametr()
MAN. Ruéni (spusténi pomoci klavesnic nebo digitalnim vstupem)
oNcE Jednou (P.1.D. vypocet parametrd pouze pfi prvnim spusténi)
S4NcH.  Synchronizované (Autotuning fizen vzdalené)

74 5dt! Ladéni odchylky pozadované hodnoty 1
Vybere odchylku od pozadované hodnoty pfikazu 1 jako prahovou hodnotu pouzitou
automatickym ladénim pro vypocet P.I.D. parametru
0-10000 [digit'»*]. Default: 30.0.

75 Pb. | Pasmo proporcionality 1
Proporcionalni pasmo procesu
1 P.1.D. regulace (setrvacnost procesu).
0 ZAPNUTO / VYPNUTO, pokud se t.i. rovna 0 (Default)
1...10000 [digit'»*].
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76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

Lk Integracni ¢as 1
Integracni €as pro proces 1 P.1.D. regulace (doba setrvacnosti procesu).
0.0...2000.0 sec. (0.0 = integrace vypnuta), Default 0.0

dE. | Derivacni ¢as 1
Derivacni ¢as pro proces 1 P.1.D. regulace (Normalné 4 integraéniho ¢asu).
0.0...1000.0 sec. (0.0 = derivace vypnuta), Default 0

db. | Neutralni zéna 1
Neutralni zéna procesu 1 P.1.D..
0...10000 [digit'»*] (Default: 0)

Phel Posun pasma proporcionality 1

Urcuje, zda musi byt proporcionalni pasmo 1 vystfedéno nebo ne na pozadované
hodnoté. Pfi provozu s dvojitou smyckou (topeni / chlazeni) je vzdy deaktivovano.
dSRb.  Vypnuto. Pasmo pod (topeni) na nad (chlazeni)(Default)

MRk, Pasmo stfedéno

o.05.0  Vypnuti pfi prekro€eni SET 1

U P.IL.D. regulace aktivuje vypnuti pfikazu 1 na vystupu, kdyz je pfekroCena
urcita prahova hodnota (set + Par.81)

dSRb.  Vypnuto (Default)

ENRb. Zapnuto

odt! Pasmo vypnuti odchylky 1

Vybira odchylku od Zzadané hodnoty SET1 pro vypocet mezni hodnoty pro zasah funkce
,Vypnuti pfi pfekroCeni SET 1.

-9999...+9999 [digit'»*4] (stupné a desetiny pro teplotni ¢idla) (Default: 0)

ck t  Cascyklu1

Doba cyklu pro P.1.D. regulace procesu 1 (pro P.1.D. na spinaci dalkového ovladani 15 s; pro
PID na SSR 2 s). Pro ventil viz parametr 47 va.t.1

1-300 sekund (Default:15 s)

coF | Chladici médium 1

Typ chladici kapaliny pro vytapéni / chlazeni P.I1.D. pro proces 1. Povolte chladici
vykon v parametru AL.1 .. AL.6.

AR vzduch (Default)

ol olej

WREER  voda

PblMl | Nasobi¢ pasma proporcionality 1

Proporcionalni nasobi¢ pasma pro topeni / chlazeni P.I.D. pro proces 1. Proporcionalni
pasmo pro chlazeni je dano parametrem P.B. 1 vynasobené touto hodnotou
1.00...5.00. Default: 1.00

odb.! Prekryti / neutralni zéna 1

Kombinace neutralni zény pro vytapéni / chlazeni P.1.D. (dvojita akce) pro
proces 1. -20,0% ... 50,0%

Zaporna: neutralni zona.

Kladna: prekryti. Default: 0.0%

cck!  Cas cyklu chlazeni 1
Doba cyklu pro chladici vykon v topeni / chlazeni P.1.D. rezim
pro proces 1. 1-300 sekund (Default:10 s)
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87 LLFI Spodni Limit vystupu 1 v %
Vybere min. hodnotu pro vystup pfikazu 1
v procentech 0% ... 100%, Default: 0%.

88 uLFi Horni Limit vystupu 1 v %
Vybere max. hodnotu pro vystup pfikazu 1
v procentech 0% ... 100%,, Default: 100%.

89 MLk Max odchylka ladéni 1
Max. odchylka Zadané hodnoty procesu, za kterou se pfepocitd automatické ladéni
PID parametra procesu 1.
0-10000 [digit’»*/]. Default: 2.0

90 finFl Minimum pasma proporcionality 1
Min. hodnota proporcionalniho pasma 1, pro volbu automatického ladéni pro P.I.D.
regulaci procesu 1.
0-10000 [digit’»*]. Default: 3.0

91 TMAFI Maximum Proportional Band 1
Max. hodnota proporcionalniho pasma 1, pro volbu automatického ladéni pro P.I.D.
regulaci procesu 1..
0-10000 [digit'»>*]. Default: 80.0

92 fin..! Minimum integracniho ¢asu 1
Min. hodnota integraéniho ¢asu 1, pro volbu automatického ladéni pro P.1.D.
regulaci procesu 1.
0.0...1000.0 sekund. Default: 30.0 s.

93 oct! Uroven fFizeni prekmitu 1
Funkce ovladani prekmitd zabranuje této udalosti béhem zapnuti nebo pfi zméné
Zadané hodnoty 1.
Nastavenim pfili§ nizké hodnoty nemusi byt pfekmit zcela absorbovan, zatimco pfi
vysokych hodnotach muze proces dosahnout nastavené hodnoty pomaleji.

Disab. Lev. 3 Lev. 6 Lev.9
Lev. 1 Lev. 4 Lev.7 Lev. 10
Lev. 2 Lev. 5 (Default) Lev. 8

94+97 Reserved Parameters - Group E
Reserved parameters - Group E

GROUP F - r£5. - Reserved
98+122 Reserved Parameters - Group F
Reserved parameters - Group F
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GROUPG-A. | -ALARM1
123 ALIF.
Alarm 1 volba funkce.

dSAb.
Ah.uP.R.
Ab.Lo.A.
hAN
uP.dEV.
Lo.dEV.
Ab.c.u.R.

Ab.c.L.R.

Tl
cool
PRb.ER.
MR
MR.2
BRA2
REM.
do. |
d. &
H.h.R.
A.bANd

c. AuX

Alarm 1 Funce

Vypnuto (Default)

Absolutni horni alarm. Absolutni odchylka procesu, aktivni pfi pfekroCeni
Absolutni spodni alarm. Absolutni odchylka procesu, aktivni pfi podkro€eni
Pasmovy alarm (setpoint + alarm zadana hodnota)

Horni odchylka - relativni alarm

Dolni odchylka - relativni alarm

Horni alarm dle Zadané hodnoty. Absolutni alarm vztazeny k Zzadané hodnoté
pfikazu, aktivni pfi pfekroceni

Spodni alarmd le Zadané hodnoty. Absolutni alarm vztazeny k zadané
hodnoté piikazu, aktivni pfi podkroceni

Stavovy alarm (aktivni pfi RUN/START)

Pomocny pohon chlazeni (chlazeni pro dvoj€innou akci)

Chyba ¢idla. Alarm je aktivni v pfipadé chyby cidla.

S Casovacem 1

S ¢asovatem 2

S obéma casovadi

Vzdaleny. Alarm pfi zadani vzdalené 1235

Digitapni vstup 1. Aktivni, kdyZ je aktivni digitalni vstup 1.

Digitalni vstup 2. Aktivni, kdyz je aktivni digitalni vstup 2.

Heater Break Alarm a Overcurrent Alarm (pferuSeni proudo a nadlimitni proud)
Asymetrické pasmo alarm (aktualni SET + alarm SET 1 H a aktualni SET -
alarm SET 1 L).

Pomocny pro distribuci Ulohy na vystupu pfikazu. Cyklicky nahrazuje vystup
povelu po dobu nastavenou v parametru 134 A.1.de. Viz A.1.de. =0, je
aktivovan paralelné s vystupnim pfikazem. Nefunguje v pfipadé ovladani ventilu
a lze jej aktivovat pouze pfi alarmu, pokud A.1.de. se liSi od 0.

124+125 Reserved Parameters - Group G
Reserved parameters - Group G

126

127

128

129

AlSa.

Alarm 1 Stav vystupu

Vystupni kontakt alarmu 1 a typ zasahu.

N.o. SE.

. EH.

c
o

N.c. EH.
o
1
[

rE5S.

Mo EH.Y

(N.O. Start) Normalné rozepnut, aktivovan po startu (Default)
(N.C. Start) Normalné sepnut, aktivovan po startu

(N.O. pasmo) Normalné rozepnut, aktivovan po dosazeni alarmu?»*
(N.C. pasmo) Normalné sepnut, aktivovan po dosazeni alarmuz»s*

', (N.O. pasmo zmény) deaktivovan po zméné zadané hodnoty fizeni*»
.(N.C. pasmo zmény) deaktivovan po zméné zadané hodnoty fizeni*» s

Reserved

Reserved parameter.

A.IHY.

Alarm 1 Hystereze

Alarm 1 hystereze
-9999..+9999 [digit'»*/]. Default 0.5.

"
R

Alarm 1 spodni limit

Spodni limit nastaveni hodnoty alarm 1.
-9999..+30000 [digit'»**]. Default 0.
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130

131

132

133

134

135

136

Alul.  Alarm 1 horni limit
Horni limit nastaveni hodnoty alarm 1
-9999..+30000 [digit'»**]. Default 1750.

A.rE. Alarm 1 Reset

Typ vypnuti alarmu 1 (vzdy automaticky pfi AL.1.F. = c. Aux).

R. PES. Automaticky reset (Default)

M. RES.  Rucni reset (ruéné tlagitky nebo digitalnim vstupem)

M.PES.S. Rucni reset s paméti (udrzuje stav vystupu i po vypadku napajeni)

R.RES.E.Automaticky reset s Casovanou aktivaci. Alarm zustane aktivni po dobu
nastavenou v parametru 134 a.1.de., i kdyz chybi podminky, které jej generu;ji.
Aby bylo mozné znovu jednat, musi podminky alarmu zmizet.

AISE. Alarm 1 v chybovém stavu
Alarm 1 stav vystupu pfi chybé.

oPEN Rozpojeny kontakt. Default
cloSE Sepnuty kontakt.

AiLd. Alarm 1 Led

Definuje stav LED A1 v souladu s pfislusnym vystupem

o.c. ZAPNUTO se rozpojenym kontaktem nebo DO.

c.c. ZAPNUTO se sepnutym kontaktem nebo DO. (Default)
A.IdE. Alarm 1 Zpozdéni

Alarm 1 Zpozdéni.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm if AL.{.F. = c. Au). Default: 00:00.
Zaporna hodnota: zpozdéni pfi ukonceni alarmu.

Kladna hodnota: zpozdéni pfi spusténi alarmu.

RISF Alarm 1 Setpoint ochrana
Povoluje nebo zaazuje ménit nastaveni alarmu 1
FREE Zména mozna uzivatelem (Default)

Lock Chranén
HdE Chranén a nezobrazen
AiLb. Alarm 1 oznaceni

Vybere zpravu zobrazenou v pfipadé zasahu alarmu 1.
dSAE.  Vypnuto. (Default) 0.
th. Oi  Zprava 1 (viz tabulka odst. 71.7)

tb. !5 Zprava 16 (viz tabulka odst. 71.7)
uSER.L.  Zakaznicka zprava (upravitelné uzivatelem pfes app nebo modbus)

137+140 Reserved Parameters - Group G

Reserved parameters - Group G
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GROUPH - AL 2 - ALARM 2
141 AL2F. Alarm 2 Funce -viz. ALARM 1

dSRb.  Disabled (Default)

Rb.uP.R. Absolute Upper Activation. Absolute referred to the process, active over

Ab.Lo.A. Absolute Lower Activation. Absolute referred to the process, active under bRk
Band alarm (command setpoint + alarm setpoint)

uP.dE¥.  Upper Deviation alarm

to.dEV.  Lower Deviation alarm

Rb.c.u.R. Absolute Command Upper Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active over

Ab.c.L.A. Absolute Command Lower Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active under

Ruhl Status alarm (active in RUN/START)

coob Cold actuator auxiliary (Cold action in double loop)

PRh.ER.  Probe error. Alarm active in case of sensor rupture. £,

Related to timer 1

bR Related to timer 2

tMR.i.2 Related to both timers

REM. Remote. The alarm is enabled by the word 1236

do Digital Input 1. Active when digital input 1 is active. d... 2
Digital Input 2. Active when digital input 2 is active.

H.b.A. Heater Break Alarm and Overcurrent Alarm

R.bANd  Asymmetric band alarm (command setpoint + alarm setpoint 2 H and
command setpoint - alarm setpoint 2 L).

c. Aut  Auxiliary for job distribution on the command output. It cyclically replaces the
command output for the time set on the parameter 152 R.2.dE.. If R.2.dE. =0, it
is activated parallel to the command output. It does not work in case of valve
control and can only be activated on an alarm if R.2.dE. is different from 0.

142+143 Reserved Parameters - Group H
Reserved
parameters - Group H

144 AZ5c.  Alarm 2 State Output
Alarm 2 output contact and intervention type.
M.o. Sk, (N.O. Start) Normally open, active at start (Default)
M.c. Sk, (N.C. Start) Normally closed, active at start
N.o. EH. (N.O. Threshold) Normally open, active on reaching alarm?»s¢
c. tH. (N.C. Threshold) Normally closed, active on reaching alarm?>s}i.a.tH.}.
(N.O. Threshold Variation) disabled after changing control setpoint’»}.c.kH.V.
(N.C. Threshold Variation) disabled after changing control setpoint?»*

145 rE5. Reserved
Reserved parameter.

146 AZHY.  Alarm 2 Hysteresis
Alarm 2 hysteresis
-9999..+9999 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.5.

147 A2LL Alarm 2 Lower Limit
Lower limit selectable for the alarm 2 setpoint.
-9999..+30000 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.
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148 AZul.  Alarm 2 Upper Limit
Upper limit selectable for the alarm 2 setpoint
-9999..+30000 [digit’»*] (degrees for temp. sensors). Default 1750.

149 AZrE.  Alarm 2 Reset

Alarm 2 contact reset type (always automatic if RL.2.F. = c. Ru¥).

R. PES. Automatic reset (Default)

M. RES.  Manual reset (manual reset by keyboard or by digital input)

M.RES.5. Stored manual reset (keeps the output status also after a power failure)

R. RES.Et. Automatic reset with timed activation. The alarm remains active for the time set
on the parameter 152 R.2.dE ., even if the conditions generating it are missing.
To be able to act again, the alarm conditions must disappear.

150 AZSE. Alarm 2 State Error
Alarm 2 output status in case of error If the alarm
output is relay

oPEN Contact or open valve. Default cLoSE Contact or closed valve.
If the alarm output is digital (SSR):
ofF Digital output OFF. Default ol Digital output ON.

151 Acild. Alarm 2 Led
Defines the status of the led A2 in correspondence of the relevant output.
o.c. ON with open contact or DO switched off.
c.c. ON with closed contact or DO switched on. (Default)

152 A2dE. Alarm 2 Delay
Alarm 2 Delay. -60:00..60:00 mm:ss (hh:mm if AL.2.F. = c. Au¥). Default:
00:00. Negative value: delay when exit alarm status.
Positive value: delay when enter alarm status

153 AZSF. Alarm 2 Setpoint Protection
Allows or not to change the alarm 2 setpoint FREE
Editable by the user (Default)
Lock Protected H.dE Protected and not visualized

154 Acib. Alarm 2 Label
Selects the message displayed in case of alarm 2 intervention. 4.5fk.  Disabled.
(Default) 0.
th. i Message 1 (see table on paragraph 71.7)

Lh 20 Message 20 (see table on paragraph 71.7)
uSER.L.  Custom message (modifiable by the user through the App or via modbus)

155+158 Reserved Parameters - Group H
Reserved parameters - Group H
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GROUPI-A. 3 -ALARM 3
159 AL3F Alarm 3 Funce -viz. ALARM 1

dSRb.  Disabled (Default)

Rb.uP.R. Absolute Upper Activation. Absolute referred to the process, active over

Ab.Lo.A. Absolute Lower Activation. Absolute referred to the process, active under bRk
Band alarm (command setpoint + alarm setpoint)

uP.dE¥.  Upper Deviation alarm

to.dEV.  Lower Deviation alarm

Rb.c.u.R. Absolute Command Upper Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active over

Ab.c.L.A. Absolute Command Lower Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active under

Ruhl Status alarm (active in RUN/START)

coob Cold actuator auxiliary (Cold action in double loop)

PRL.ER.  Probe error. Alarm active in case of sensor rupture. £,

Related to timer 1

bR Related to timer 2

tMR.{.2 Related to both timers

REM. Remote. The alarm is enabled by the word 1237

do Digital Input 1. Active when digital input 1 is active. d... 2
Digital Input 2. Active when digital input 2 is active.

H.b.A. Heater Break Alarm e Overcurrent Alarm

R.bANd  Asymmetric band alarm (command setpoint + alarm setpoint 3 H and
command setpoint - alarm setpoint 3 L).

c. Aut  Auxiliary for job distribution on the command output. It cyclically replaces the
command output for the time set on the parameter 170 R.3.dE. If R.3.0E. =0, it
is activated parallel to the command output. It does not work in case of valve
control and can only be activated on an alarm if R.3.4E. is different from 0.

160 rE£5. Reserved
Reserved

parameter

161 rES. Reserved

Reserved parameter

162 A35c.  Alarm 3 State Output

Alarm 3 output contact and intervention type.

M.o. k. (N.O. Start) Normally open, active at start (Default)

M.e. Sk, (N.C. Start) Normally closed, active at start
M.o. EH. (N.O. Threshold) Normally open, active on reaching alarm2»
N.c. tH. (N.C. Threshold) Normally closed, active on reaching alarm?»* }.a.tH.b.
(N.O. Threshold Variation) disabled after changing control setpoint’»s*N.c.kH. V.
(N.C. Threshold Variation) disabled after changing control setpoint:»*

163 AJot. Alarm 3 Output Type
Defines the output type if the alarm 3 is analogue.
.10 Output 0...10 V. Default
4.2MR Output 4...20 mA.

164 A3H4.  Alarm 3 Hysteresis

Alarm 3 hysteresis.
-9999..+9999 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.5.
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165

166

167

168

169

AILL Alarm 3 Lower Limit
Lower limit selectable for the alarm 3 setpoint.
-9999..+30000 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.

A3ul.  Alarm 3 Upper Limit
Upper limit selectable for the alarm 3 setpoint
-9999..+30000 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 1750.

A3rE.  Alarm 3 Reset

Alarm 3 contact reset type (always automatic if RL.3.F. = c. Au).

R. PES. Automatic reset (Default)

M. RES.  Manual reset (manual reset by keyboard or by digital input)

M.RES.5. Stored manual reset (keeps the output status also after a power failure)

R. RES.Et. Automatic reset with timed activation. The alarm remains active for the time set
on the parameter 170 R.3.dE ., even if the conditions generating it are missing.
To be able to act again, the alarm conditions must disappear.

R3I5E. Alarm 3 State Error
Alarm 3 output status in case of error. If the
alarm output is relay

oPEN Contact or open valve. Default cLoSE Contact or closed valve.
If the alarm output is digital (SSR):

oFF Digital output OFF. Default all Digital output ON.

If the alarm output is 0-10V:

oV 0 V. Default TH 10 V.

If the alarm output is 0-20 mA or 4-20 mA:
HEK 0 mA. Default

u i A 20 mA.
Y MR 4 mA.

SR 21.5 mA.

A3Ld. Alarm 3 Led

Defines the status of the led A3 in correspondence of the relevant output. o.c. ON
with open contact, DO switched off or AO deactivated.

c.c. ON with closed contact, DO switched on or AO activated. (Default)

170 A3dE. Alarm 3 Delay

17

172

Alarm 3 Delay.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm if AL.3.F. = c. Aur). Default:
00:00. Negative value: delay when exit alarm status.
Positive value: delay when enter alarm status

R3I5F. Alarm 3 Setpoint Protection

Allows or not to change the alarm 3 setpoint. FREE
Editable by the user (Default)

Lock Protected H.dE Protected and not
visualized

A3th. Alarm 3 Label

Selects the message displayed in case of alarm 3 intervention. d.5fk.  Disabled.
(Default) 0.

th. O Message 1 (see table on paragraph 11.7) ...

th. 20 Message 20 (see table on paragraph 71.7)

uSER.L.  Custom message (modifiable by the user through the App or via modbus)

173+176 Reserved Parameters - Group |

Reserved parameters - Group |
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GROUP J - AL 4 - ALARM 4

177

178

179

180

181

182

ALHF.
diSRb.
Ab.uP.A.
Ab.lo.A.

uP.dEV.
Lo.dEV.
Ab.c.u.R.

Ah.c.L.R.

rES.

Alarm 4 Funce - viz. ALARM 1

Disabled (Default)

Absolute Upper Activation. Absolute referred to the process, active over
Absolute Lower Activation. Absolute referred to the process, active under sA
Band alarm (command setpoint + alarm setpoint)

Upper Deviation alarm

Lower Deviation alarm

Absolute Command Upper Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active over

Absolute Command Lower Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active under.

Status alarm (active in RUN/START) cool

Cold actuator auxiliary (Cold action in double loop)

Probe error. Alarm active in case of sensor rupture. :1R.!

Related to timer 1

Related to timer 2

Related to both timers

Remote. The alarm is enabled by the word 1238

Digital Input 1. Active when digital input 1 is active. d... 2

Digital Input 2. Active when digital input 2 is active.

Heater Break Alarm and Overcurrent Alarm

Asymmetric band alarm (command setpoint + alarm setpoint 4 H and
command setpoint - alarm setpoint 4 L).

Auxiliary for job distribution on the command output. It cyclically replaces the
command output for the time set on the parameter 188 RH.dE.. If RH.4E. = 0, it

is activated parallel to the command output. It does not work in case of valve
control and can only be activated on an alarm if R.4.dE. is different from 0.

Reserved

Reserved parameter

rES.

Reserved

Reserved parameter

A45.0.

Alarm 4 State Output

Alarm 4 output contact and intervention type.

N.o. SE.
N.c. SE.

.0.
Threshold Variation) disabled after changing control setpoint?»s*i.c.tH.v. (N.C.

(N.O. Start) Normally open, active at start (Default)
(N.C. Start) Normally closed, active at start
(N.O. Threshold) Normally open, active on reaching alarm2»s

(N.C. Threshold) Normally closed, active on reaching alarm?#5}.a.tH.¥. (N.O.

Threshold Variation) disabled after changing control setpoint?»*

AH.o.k.

"
v

D
o
H.20NMR

A4HY.

Alarm 4 Output Type

1.0.
efines the output type if the alarm 4 is analogue.

Output 0...10 V. Default
Output 4...20 mA.

Alarm 4 Hysteresis

Alarm 4 hysteresis.
-9999..+9999 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.5.
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183

184

185

186

187

188

189

190

191

AHLL Alarm 4 Lower Limit
Lower limit selectable for the alarm 4 setpoint.
-9999..+30000 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.

AHul.  Alarm 4 Upper Limit
Upper limit selectable for the alarm 4 setpoint.
-9999..+30000 [digit’»*] (degrees for temp. sensors). Default 1750.

A4rE.  Alarm 4 Reset

Alarm 4 contact reset type (always automatic if RLHY.F. = c. Rul).

R. RPES. Automatic reset (Default)

M. RES.  Manual reset (manual reset by keyboard or by digital input)

M.PES.S. Stored manual reset (keeps the output status also after a power failure)

R. RES.E. Automatic reset with timed activation. The alarm remains active for the time set
on the parameter 188 R.4.d4E ., even if the conditions generating it are missing.
To be able to act again, the alarm conditions must disappear.

AHS.E. Alarm 4 State Error
Alarm 4 output status in case of error. If
the alarm output is digital (SSR):

oFF Digital output OFF. Default all Digital output ON.
If the alarm output is 0-10V:

ov 0 V. Default o 10V.

If the alarm output is 0-20 mA or 4-20 mA:

on 0 mA. Default 2o MR 20 mA.

4o 4 mA. 2LSMA 21.5 mA.

ES) Reserved

Reserved parameter

AHdE.  Alarm 4 Delay

Alarm 4 Delay.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm if ALHY.F. = c. Au¥). Default:
00:00. Negative value: delay when exit alarm status.
Positive value: delay when enter alarm status

AHS.F. Alarm 4 Setpoint Protection

Allows or not to change the alarm 4 setpoint.

FREE Editable by the user (Default)

Laock Protected H.dE Protected and not visualized

AHLb. Alarm 4 Label

Selects the message displayed in case of alarm 4 intervention. d.58h.  Disabled.
(Default) 0.

th. Bi  Message 1 (see table on paragraph 11.7) ..

th. 20 Message 20 (see table on paragraph 71.7)

uSER.L.  Custom message (modifiable by the user through the App or via modbus)

+194 Reserved Parameters - Group J

Reserved parameters - Group J
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GROUP K - AL 5 - Alarm 5 (solo su DRR244-13ABC e DRR244-23XX-T)
195 ALSF. Alarm 5 Funce - viz. ALARM 1

Alarm 5 selection 5.

dSRb.  Disabled (Default)

Ab.uP.R. Absolute Upper Activation. Absolute referred to the process, active over

Rb.Lo.R. Absolute Lower Activation. Absolute referred to the process, active under bRk
Band alarm (command setpoint + alarm setpoint)

uP.dE¥.  Upper Deviation. alarm

Lo.dEV.  Lower Deviation alarm

Ab.c.u.R. Absolute Command Upper Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active over.

Rb.c.L.R. Absolute Command Lower Activation. Absolute alarm referred to the
command setpoint, active under

TN Status alarm (active in RUN/START)

cool Cold actuator auxiliary (Cold action in double loop)

PRu.ER.  Probe error. Alarm active in case of sensor rupture. LR.!

Related to timer 1

LR Related to timer 2

tMR.{.2 Related to both timers

REM. Remote. The alarm is enabled by the word 1239

do Digital Input 1. Active when digital input 1 is active. d... 2
Digital Input 2. Active when digital input 2 is active.

H.b.R. Heater Break Alarm and Overcurrent Alarm

R.bANd  Asymmetric band alarm (command setpoint + alarm setpoint 5 H and
command setpoint - alarm setpoint 5 L).

c. Aut Auxiliary for job distribution on the command output. It cyclically replaces the
command output for the time set on the parameter 206 R.5.d4E.. If R.5.dE. =0,
it is activated parallel to the command output. It does not work in case of valve
control and can only be activated on an alarm if R.5.4E. is different from 0.

196 r£5. Reserved
Reserved parameter

197 rE5. Reserved
Reserved parameter

198 ASS50. Alarm 5 State Output

Alarm 5 output contact and intervention type.

M.o. k. (N.O. Start) Normally open, active at start (Default)

M.e. Sk, (N.C. Start) Normally closed, active at start
.a. EH. (N.O. Threshold) Normally open, active on reaching alarm?»*
i.c. tH. (N.C. Threshold) Normally closed, active on reaching alarm?>*}.a.tH.V.
(N.O. Threshold Variation) disabled after changing control setpoint»s*N.c.tH.b. (N.C.
Threshold Variation) disabled after changing control setpoint?»*

z =z

199 ASot.  Alarm 5 Output Type
Defines the output type if the alarm 5 is analogue.
0.0y Output 0...10 V. Default
4.20MR Output 4...20 mA.

200 A5HY. Alarm 5 Hysteresis

Alarm 5 hysteresis.
-9999..+9999 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.5.
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201

202

203

204

205

206

207

208

ASLL Alarm 5 Lower Limit
Lower limit selectable for the alarm 5 setpoint.
-9999..+30000 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 0.

ASul.  Alarm 5 Upper Limit
Upper limit selectable for the alarm 5 setpoint.
-9999..+30000 [digit'»*] (degrees for temp. sensors). Default 1750.

AS5-E.  Alarm 5 Reset

Alarm 5 contact reset type (always automatic if RL.5.F. = c. Au).

R. PES. Automatic reset (Default)

M. RES.  Manual reset (manual reset by keyboard or by digital input)

M.RES.5. Stored manual reset (keeps the output status also after a power failure)

R. RES.Et. Automatic reset with timed activation. The alarm remains active for the time set
on the parameter 206 R.5.4E ., even if the conditions generating it are missing.
To be able to act again, the alarm conditions must disappear.

ASSE. Alarm 5 State Error
Alarm 5 output status in case of error. If the
alarm output is digital (SSR):

oFF Digital output OFF. Default all Digital ouput ON.
If the alarm output is 0-10V:

oy 0 V. Default T 10 V.

If the alarm output is 0-20 mA or 4-20 mA:

on 0 mA. Default 20 MR 20 mA.

Y 4 mA. 2L8R 21.5 mA.

rES. Reserved

Reserved parmeter

A5.dE. Alarm 5 Delay

Alarm 5 Delay.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm if AL.5.F. = c. Rur). Default:
00:00. Negative value: delay when exit alarm status.
Positive value: delay when enter alarm status

ASS5F. Alarm 5 Setpoint Protection

Allows or not to change the alarm 5 setpoint.

FREE Editable by the user (Default)

Lack Protected H.dE Protected and not visualized

ASth. Alarm 5 Label

Selects the message displayed in case of alarm 5 intervention. d.5fk.  Disabled.
(Default) 0.

th. O Message 1 (see table on paragraph 71.7)

Lb. 2o Message 20 (see table on paragraph 71.7)
uSER.L.  Custom message (modifiable by the user through the App or via modbus)

209+212 Reserved Parameters - Group K

Reserved parameters - Group K
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GROUP L - ~£5 - Reserved 213:230 Reserved
Parameters - Group L
Reserved parameters - Group L

GROUP M - 4... | - Digitalni vstup 1
231 d..lF Digitalni vstup 1 Funce

Digitalni vstup 1 funce

dSAb.  Vypnut (Default)

de. S, 2 SET prepinani

ceSW.. 2SET preplnanl impulzem

3k.SW... 3 SET prepinani impulzem

He.SW... 4 SET pfepinani impulzem

Sk./5t.  Start / Stop

Tl Chod
Hold Uzamknout pfevod (zastavit véechny pfevody a zobrazené hodnoty)
EuNE Spusténi ruéniho ladéni

AuR...  Automat / Ruéni impulz (pokud je povolen par. 48 or 67)
u.Mf.c.  Automatic / Ruéni kontakt (pokud je povolen par. 48 or 67)
Ret.t4.  Typ akce. Chlazeni pokud je D.l. sepnut, jinak topeni
R... 0  Analogovy vstup 0. Set Alna 0
M. RES.  Rutni reset. Resetujte vystupy, pokud je vybran jako rucni reset.

k.{.RuN Casovac 1 chod. Casovac 1 bézi pfi sepnutém D.I.

t.i. 5.E. Casova¢ 1 Start Konec. D.I. spousti a zastavuje casovac 1(impulzem)
k.1.StR.  Casovaé 1 Start. D.I. spousti gasovad 1(|mpulzem)

b.i.Eid  Casovad 1 Konec. D.l. zastavi asovaé 1(impulzem)

t.2.Au  Casovaé 2 chod. Casovag 1 bé&zi pfi sepnutém D.I.

k.2 5.E. Casovac 2 Start Konec. D.I. spousti a zastavuje ¢asovac 1(impulzem)
k.2.5tR. Casovac 1 Start. D.I. spousti Casovac 1(impulzem)

t.2.ENd  CasovaC 1 Konec. D.l. zastavi ¢asovac 1(impulzem)

Lo.cFG.  Zamkne konfiguraci a SET.

PB4 Simuluje funkci tlacitka UP.

doWi ). Simuluje funkci tlacitka DOWN.

Fhe. 1. Simuluje funkci tlacitka Enter.

SEk. . Simuluje funkci tlacitka SET.

Ek.AL.  Externi alarm. Regulator se zastavi a alarmy budou deaktivovany.
Ridici jednotka se automaticky nevrati do STARTu: pro tuto operaci je nutny
zasah uzivatele.

232 d.. lc. Digitalni vstup 1 kontakt
Definuje klidovy kontakt digitalniho vstupu 1.
N.oPEN  Normalné rozepnuty (Default)
N.cLa5.  Normalné sepnuty

233+238 Reserved Parameters - Group M
Reserved parameters - Group M
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GROUP N - 4... ¢ - Digitalni vstup 2
239 d..c2FDigitalni vstup 2 Funce - viz. D.I.1

dSRb.  Disabled (Default)

2k, S, 2 Setpoints Switch

2k.SW.. 2 Setpoints Switch Impulsive

3k.SM... 3 Setpoints Switch Impulsive

HE.SW... 4 Setpoints Switch Impulsive

Sk./5k.  Start / Stop

\uN Run

Hold Lock conversion (stop all conversions and display values) LulE
Performing manual tune

RuMR...  Automatic / Manual Impulse (if enabled on parameter 48 or 67) Au.MA.c.
Automatic / Manual Contact (if enabled on parameter 48 or 67)

Rck.k4.  Action Type. Cooling regulation if D.I. is active, otherwise heating reg.

R... 0  Analogue Input 0. Set Al to zero

M. RES.  Manual reset. Reset the outputs if selected as manual reset. L.{.Ruh
Timer 1 run. The timer 1 count with activated D.I.

t.{. 5.E. Timer 1 Start End. D.I. starts and stops the timer 1(impulsive) L.{.5tR.
Timer 1 Start. D.I. starts the timer 1(impulsive) t.{.ENd
Timer 1 End. D.I. stops the timer 1(impulsive)

t.2.Ful Timer 2 run. The timer 2 count with activated D.I.

t.2. 5.E. Timer 2 Start End. D.I. starts and stops the timer 2(impulsive)
£.2.5ER.  Timer 2 Start. D.I. starts the timer 2(impulsive)

t.2.ENd  Timer 2 End. D.I. stops the timer 2(impulsive)

Lo.cFG.  Lock configuration and setpoints.
uPJEY  Simulates the functioning of up key.

dalill Simulates the functioning of down key.

Fic. k. Simulates the functioning of fnc key.

SEk. k. Simulates the functioning of set key.

Ext.AL.  External alarm. The controller goes on STOP and the alarms will be
disabled. The

controller does not return to START automatically: for this operation, the
user’s intervention is required.

240 d4..2c.  Digital Input 2 Contact
Defines the resting contact of the digital input 2.
N.oPEN  Normally open (Default)
M.cLleS.  Normally closed

241+246 Reserved Parameters - Group N
Reserved parameters - Group N

GROUP O - r£5. - Reserved 247+254
Reserved Parameters - Group O
Reserved parameters - Group O

GROUP P - rE5. - Reserved
255+262 Reserved Parameters - Group P
Reserved parameters - Group P
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GROUP Q - 5Ft5 - Soft-start a mini cyklus
263 PrcH. Predprogramované cykly
Umoznuje specialni funkce.
diSAb.  Vypnuto(Default)
ENRb. Zapnuto (v8echny funkce vzdalené zadanéné hodnoty jsou blokovany)

264 S5HY. Soft-Start Typ

Povoli a vybere typ soft startu

diSAk. ypnuto (Default)

LRAd. Gradient

PERC. Procenta (pouze s deaktivovanym pfedprogramovanym cyklem)

265 rES. Reserved
Reserved parameter

266 550r Soft-Start Gradient
Stoupajici / klesajici gradient pro pozvolny rozbéh a pfedprogramovany cyklus.
0..20000 Digit/hodinu (desetiny stupné/hodinu pro teplotu). (Default: 100.0)

267 5S5FE. Soft-Start Procenta
Procento vystupu béhem funkce soft-startu.
0..100%. (Default: 50%)

268 S5EH. Soft-Start Pasmo
Prahova hodnota, pod kterou je pfi spusténi aktivovana procentualni funkce soft-startu.
-9999...30000 [digit'»*] (stupné a desetiny pro teplotni ¢idla) (Default: 1000)

269 S5k Soft-Start Cas
Max. €as soft startu: proces nedosahne prahové hodnoty vybrané na par. SS.tH. béhem
zvoleného €asu zacne regulator regulovat na zadanou hodnotu.

00:00 Disabled

030:0!-24:00 hh:mm (Default: 00:15)

270 MAt.  Cas vydrze
Doba vydrze pfedprogramovaného cyklu.
00:00-24:00 hh.mm (Default: 00:00)

271 FRG Klesajici Gradient
Klesajici gradient pro pfedprogramovaci cyklus.
0  Vypnuto (Default)
{..{0000 Digit/hour’»* (stupné a desetiny pro teplotni ¢idla)

272 dESE. Zpozdéni Startu
Nastaveni po¢atecni Eekaci doby pro zpozdény start nastaveni nebo cyklu, atoiv
prlpade vypadku proudu. Uplynuly ¢as se uklada kazdych 10 minut.
H Pocatecnl Cekaci doba deaktivovana: regulator se spusti okamzité (Default)
00:0!-24:00 hh.mm Pocate¢ni doba ¢ekani povolena.

273+276 Reserved Parameters - Group Q
Reserved parameters - Group Q
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GROUP R - 4/5F. - Displej a interface

i277 uFE Filtr zobrazovani

278

279

280

281

282

283

diSRb. Vypnuto

PEcHF Ladici filtr (Default)

Fi.oRd.  Prvni zobrazeni

Fi.oR.P.  Prvni zobrazeni s ladénim
2 SR 2 vzorky primér

...n n vzorkd primér

{0.5R.. 10 vzork( primér

uide Zobrazeni displej 2

Vybér zobrazeni na displeji 2.

c.{.5Py  Zadana hodnota proces 1 (Default)
ou.PE.{  Procenta fizeni vystupu 1

AMPER.  Amper méfici transformator

tlo.d.  Vypnuti displeje pfi ne€innosti tlacitek
Ur€uje vypnuti displeje

diSAb.  Vypnuto. Displej vzdy zapnut 5N 5 minut
(Default) T 10 minut

55 15 sekund o 30 minut

(Mo 1 minuta ‘H 1 hodina

EloS. Vybér vypnuti

Vybira, ktery displej se pfepne, kdyz vyprsi €asovy limit displeje
d.5P. 1 Displej 1

d.5P.2 Displej 2 (Default)

d5P.1.2 Displej1 a2

d.{.2..d. Displej1,2alLED

uflPc.  Uzivatelska nabidka predprogramovacich cykla

Umoznuje upravit stoupajici / klesajici gradient a reten¢ni ¢as pro uzivatelské menu v
funkce predprogramovaného cyklu. Pro vstup do modifikace parametr(i, stisknételJd.
dSAb.  Vypnuto (Default)
R.5.0F.  Pouze stoupajici gradient
MR.k..  Pouze retencni Cas

.0tk Stoupajici gradient a retenéni ¢as
FRL.GR  Pouze klesajici gradient
R..FR.L. Stoupaijici a klesajici gradient

L.tk Klesajici gradient a retenéni Cas

R.F.L.M.t. Stoupajici a klesajici gradient a reten¢ni ¢as

u.ouk Napétovy vystup
Vybira napéti na vykonovych svorkach ¢idel a na digitalnich vystupech (SSR).
ey 12 V (Default)

2y 24V

Gelk.  Cas posunuti

Pfed navratem do nabidky vyberte dobu trvani vizualizace dat uzZivatelské nabidky
puvodni stranky. 10
35 3sekundy SN 5minuty

S5  5sekund (Default) ey 10 minut

s 10 se.kund MAN S Ruéni posun
o 1 minuta
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284 dSFF Specialni funkce displeje
d5Ab.  Vypnuto
SWRP Zobrazuje pozadovanou hodnotu na displeji 1 a proces na displeji 2 (pouze
pokud je Par. 278 v .d.2 nastaven c.i5Pu)

285 nfcl. NFC zamek
diSAb.  NFC zamek vypnut: NFC pfistupné.
MRb. NFC zamek zapnut: NFC nepfistupné.

286 5.-5.F  Set tlacitko Specialni Funkce
PFifazuje specielni funkce tlacitku §3J. Pro provedeni funkce musi byt tlagitko stisknuto
po dobu 1 sekundy.
diSAb.  Bez specialni funkce tlacitko Jdi. (Default)
Sk./5k.  Start/Stop. Stislnutim tlac¢itka Hij pfepne ze Start na Stop a naopak. Stav
regulatoru 0 zapnuti zavisi na parametru ini.s.

2k.She. fepina€ Zadané hodnoty. Regulator méni poZzadovanou hodnotu regulace
strldave mezi Set1 a Set2

3k.54. 3 Prepina€ zadané hodnoty. Regulator méni pozadovanou hodnotu regulace
stfidavé mezi Set1, Set2 a Set3

HE.SM.. 4 Pfepinac Zadané hodnoty. Regulator méni Zzadanou hodnotu regulace

stfidavé mezi Set1, Set2, Set3 a Set4
R.. I Analogovy vstup 0. Nastavuje analogovy vstup na 0.

GROUP S - ct - Mérici transformator
287 £ F Funkce mériciho transformatoru
Umoznuje C.T. vstup a vybere sitovou frekvenci
dSRb.  vypnuto (Default)
S0 HI 50 Hz
ED HI 60 Hz

288 ct u. Hodnota mériciho transformatoru
Vybere rozsah méficiho transformator
{..200 A (Default: 50)

289 rE5. Reserved
Reserved parameter

290 Hb.AE  Heater Break Alarm pasmo
Heater Break Alarm aktivaéni pasmo

vypnuto. (Default:)

A

[ i

A-200.0

291 ocult Prahova hodnota nadproudového alarmu

Prahova hodnota alarmu nadproudu.
Alarm vypnut. (Default)

0.4-200.0

292 Hb.Ad. Heater Break Alarm zpozdéni
Heater Break Alarm a nadprodovy alarm zpozdéni.
00:00-B0:00  mm:ss (Default: 01:00)

293+297 Reserved Parameters - Group S
Reserved parameters - Group S
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GROUP T - Ao. | - Retransmise 1
298 L Retransmise 1
Retransmise vystupu AO1. Parametry 300 a 301 definujte dolni a horni hranici
pracovniho rozsahu.
diSAb. Vypnuto (Default)
c.i.5P  SET proces 1
Lo Alarm 1 hodnota
L Alarm 2 hodnota
d.bu5  Retransmise hodnoty zapsané ve slové 1241
! Hodnota ¢tena vstupem Al1
MPER.  Ampéry z méficiho transformatoru

299 r.itH. Retransmise 1 Typ
Vybér typu retransmise AO1
0.0y Vystup0...10 V.
4.20MR Vystup 4...20 mA. Default

300 ~fLL Retransmise 1 Spodni limit
Retransmise 1 spodni limit rozsah (hodnota vztazena k 0 V nebo 0/4 mA).
-9999..+30000 [digit'»**], Default: 0.

301 ~iul. Retransmise 1 Horni limit
Retransmise 1 horni limit rozsah (hodnota vztazena k 10 V nebo 20 mA).
-9999..+30000 [digit'»*], Default: 1000.

302 rI5E Retransmise 1 chybovy stav
Urcuje hodnotu opakovaného pfenosu 1 v pfipadé chyby nebo anomalie
Pokud je vystup retransmise 0-10V:

Y 0 V. Default

e 10 V.

Pokud je vystup retransmise 0-20 mA nebo 4-20 mA:
O MR 0 mA. Default

4 MR 4 mA.

2o MR 20 mA.

2LSMR 21.5 mA.

303+307 Reserved Parameters - Group T
Reserved parameters - Group T

GROUP U - r£5. - Reserved
308+317 Reserved Parameters - Group U

Reserved parameters - Group U
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GROUP V - 5t~ - Sériova komunikace
318 SLAd. Slave Adresa
Vybere slave adresu pro sériovou komunikaci.
1...254. Default: 247.

319 bd.rk. Prenosova rychlost
Vybira pfenosovou rychlost pro sériovou komunikaci

‘ 1200 bit/s

‘ 2400 bit/s

‘ 4800 bit/s

‘ 9600 bit/s

19200 bit/s (Default)

28800 bit/s

38400 bit/s

57600 bit/s

115200 bit/s

.2
M
B
b

g NI YR W R g VRS
-4mmla
iZ‘:'wam

a

320 5FF Parametry sériového portu
Vybira format pro sériovou komunikaci modbus RTU.

B-n-1 8 bit, no parity, 1 stop bit (Default)
g-E- 8 bit, even parity, 1 stop bit B-o-!

8 bit, odd parity, 1 stop bit §-}-2

8 bit, no parity, 2 stop bit 8-£-2

8 bit, even parity, 2 stop bit §-0-2

8 bit, odd parity, 2 stop bit

321 SEdE Zpozdéni sériové komunikace
Vybere sériové zpozdéni
0...100 ms. Default: 5 ms.

322 offL. Off Line
Vybira Spicku off-line. Pokud po zvolenou dobu neprobiha sériova komunikace,
regulator vypne regulaéni vystup.
0 Offline vypnuto (Default)
0.1-800.0 desetiny sekundy.

323+327 Reserved Parameters - Group V
Reserved parameters - Group V
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GROUP W - t /1~ - Casovaé

328

329

330

331

332

333

334

tNr { Casovac 1
Aktivace ¢asovace 1
diSAb.  Vypnuto (Default)
NAb. Povoleno
M.SER.  Povoleno a aktivni pFi spusténi

thk! Casova zakladna Casovaé 1
Vybira ¢asovou zakladnu pro ¢asovac 1
11.55 minuty.sekondy (Default)

HH. 1t hodiny.minuty

AEN!  Akce Casovaé 1
Vyberte typ akce provedené Casovacem 1, souvicejici s alarmem.
SERRE Start. Aktivni b€hem béhu Casovace (Default)
it Konec. Aktivni po uplynuti doby ¢asovace
WARN. Varovani. Aktivni 5 "pfed vyprSenim platnosti Casovace

Ere Casovac 2 - viz. éasovacé 1
Enabling Timer 2

diSAb.  Disabled (Default)

ENAb. Enabled

M.5tR. Enabled and active at start

kbtZ Time Base Timer 2
Selects time base for timer 2
11.55 minutes.seconds (Default)
HH . hours.minutes

AENZ  Action Timer 2
Select the type of the action executed by the timer 2 to be related to an alarm.
SERRE Start. Active during timer counting (Default)
N End. Active at timer expiry.
WRRN. Warning. Active 5” before the timer expiry.

EFS. Sekvence ¢asovacu

Vyberte korelaci mezi dvéma Casovaci.

SHNGL.  Jednotlivé. Casovace pracuji samostatné (Default)
SELLE.  Sekvenéni. Kdyz €asovac 1 skondéi, spusti se Casovac 2.
LooP Smycka. Kdyz ¢asovac skonéi, spusti se dalsi.

335+339 Reserved Parameters - Group W

Reserved parameters - Group W
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12 Rezimy alarmu
12.a Absolutni nebo prahovy alarm pfi prekro€eni hodnoty (par. 123 AL IF. = Ab.uFA)

Pv

Alarm Spv

Tt paramete
[ LHY. >0

Time

OFF

Alarm output

Aktivni absolutni alarm pfi pfekroceni.
Hystereze vétsi nez “0” (Par. 128 A.iH4 > 0).

Eysteresis parameter
LHY. <0

Hlarm Spy

Time

‘ OFF

OFF

ON

Alarm output

Aktivni absolutni alarm pfi prekroc¢eni.
Hystereze mensi nez “0” (Par. 128 A.iH4 < 0).

12.b Absolutni nebo prahovy alarm pri podkroceni hodnoty (par. 123 AL.!f. = Ab.uFA)

E?/steresis parameter
L LHY. >0

‘Alarm Spv

Time

OFF

ON

OF

Alarm output

Aktivni absolutni alarm pfi podkroceni.
Hystereze je vétsi nez “0” (Par. 128 A.iH4 > 0).

Alarm Spy

E?slevesls parameter
L 1HY. <0

Time

ON
OFF

ON

OFF, ~ Alarm output

Aktivni absolutni alarm pfi podkroceni.

Hystereze je menSi nez “0” (Par. 128 A.iH4 < 0).

12.c Absolutni nebo prahovy alarm vztazeny k aktivni SET pfi prekro€eni (par. 123 AL. IF.
B Ab.c.uf)

]

Alarm Spy

| I

Ervsleresis parameter
L LHY. >0

Time

‘ OFF

OFF,_ " Alarm output

Absolutni alarm vztazeny k zadané hodnoté pfikazu,

— <emani— - aktivni pii prekrogeni.

Hodnota hystereze vétsi nez ,,0“(Par. 128 A.iH4 > 0).

12.d Absolutni nebo prahovy alarm vztazeny k aktivni SET pri podkro€eni (par. 123 AL
IF= Ab.clA)

Command Spv.
gyslevesls parameter
[ LHY. >0

Hlarm Spy

Time

OFF

OFF,_~ Alarm output

Absolutni alarm vztazeny k zadané hodnoté pfikazu,
aktivni pfi podkroceni.
Hodnota hystereze vétsi nez .0 (Par. 128 A.iH4 > 0).
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12.e Pasmovy alarm (par. 123 ALIF = bAnd)

Pv

Alarm Spy

]
T

/ Command Spv /

gysxeresls parameter
1HY.>0

gyslevesls parameter
| LHY. >0

OFF OFF

OFF

|
]

‘Alarm Spv
Time
Alarm output

Hysteresis parameter
A.1LHY.<0

/ Command Spv l

Harm Spy

Alarm Spv

ON ON ON
OFF OFF

OFF

gyslevssls parameter
. LHY. <0
Time

Alarm output

Hodnota hystereze pasmového alarmu pasma veétsi
nez 0 (Par. 128 A.iH4 > 0).

Hodnota hystereze pasmového alarmu pasma mensi
nez 0 (Par. 128 A.iH4 < 0).

12.f Asymmetricky pasmovy alarm (par. 123 AL./F. = AbAnd)

Pv

Alarm Spv H

I

/ Command Spv

Fiysteresis parameter
A LHY.>0

Hysteresis parameter
A LHY. >0

OFF OFF

OFF

Harm SprL
Time
Alarm output

Hysteresis parameter
A LHY. <0

/ Command Spv

—

arm Spv

Alarm Spv L

ON ON ON
OFF OFF

OFF

Fiysteresis parameter
HA.1HY.<0
Time

Alarm output

Asymetricky pasmovy alarm s hodnotou hystereze vétsi nez
“0” (Par. 128 A.1H4 > 0).

Asymetricky pasmovy alarm s hodnotou hystereze mensi
nez“0” (Par. 128 A.iH4 < 0).

12.g Horni odchylka alarm (par. 123 ALIF = uP.dEu)

Py,

Alarm Spv

/ /

I}:I(vs(evesls parameter
L 1HY.>0

ON

ON

‘Command Spv

Time

Alarm output

Command Spv

Alarm Spv

ON
OFF OFF
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I}:l(vs(evesls parameter
L 1HY.>0

Time

Alarm output

Hodnota alarmu horni odchylky Zadané hodnoty alarmu vétsi
nez ,0“ a hodnota hystereze vétsi nez “0” (Par.128 A.IH4.> 0).

NB: pfi hysterezi menSi néz “0” (A.iH4. < 0) teCkovana Céara se
pohybuje pod nastavenou hodnotou alarmu.
Hodnota alarmu horni odchylky Zadané hodnoty alarmu mensi

nez ,0“ a hodnota hystereze vétsi nez “0” (Par.128 A.IH4.> 0).

NB: pfi hysterezi mensi néz “0” (R.iH4. < 0) teCkovana Cara se
pohybuje pod nastavenou hodnotou alarmu.



12.h Spodni odchylka alarm (par. 123 AL.IF = Lo.dEu)

Pv

Command Spv.

Hysteresis parameter
A IHY. >0

‘Alarm Spv

Hodnota alarmu spodni odchylky zadané hodnoty alarmu vétsi

nez ,0“ a hodnota hystereze vétsi nez “0” (Par.128 A.iH4. > 0).

NB: pfi hysterezi menSi néz “0” (A.iH4. < 0) teCkovana Céara se

OFF

OFF

Alarm output

Hysteresis parameter
A LHY. >0

Hlarm Spy

Command Spv

NB: pfi hysterezi mensi néz

ON
OFF

OFF

Alarm output

12.1 Alarmové znac¢ky
Nastavenim hodnoty od 1 do 20 na parametrech 136 R.{.Lh., 154 R.2.Lh., 172 R.3.Lb., 190 R.
Y.Lh., 208 R.5.Lb., na displeji 2 se v pfipadé alarmu zobrazi jedna z nasledujicich zprav:

Volba

LA R I Y g W) I O

c3

Zobrazeni pfialarmu
alarm 1 i
alarm 2 ic
alarm 3 =}
alarm 4 H
alarm 5 5
alarm 6 6
open door n
closed door [E]
light on g
light off =]

Volba

Tine pohybuje pod nastavenou hodnotou alarmu.

Hodnota alarmu spodni odchylky Zzadané hodnoty alarmu mensi
nez ,0“ a hodnota hystereze vétsi nez “0” (Par.128 A.iH4. > 0).

0” (R.1H4. < 0) teCkovana Cara se
Time pohybuje pod nastavenou hodnotou alarmu.

Zobrazeni pfi alarmu

warning

waiting

high limit

low limit

external alarm
temperature alarm
pressure alarm
fan command
cooling

operating

Nastavenim 0 se nezobrazi Zadna zprava. Pfi nastaveni 21 bude mit uzivatel k
dispozici az 23 znaku k pfizptsobeni své zpravy prostfednictvim “MyPyxsys” App nebo
komunikaci modbus.
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13 Tabulka chybovych hlaseni

Pokud dojde k poruSe instalace, regulator vypne regulacni vystup a ohlasi zjiSténou chybu.
Napfiklad ohlasi poruchu pfipojeného termoclanku vizualizujiciho e-05 (blikd) blika na displeiji.
Dal$i signaly viz tabulka nize.

E-02
CH5EEN
El—l—al—

E-0H

EEPraN
El—l—al—
E-05
ProbE |
Ef-l—al—
E-06
ProbE 2
Ef-l—al—

E-08
GHSEER
Ef-l—Dl—

E-80

rF.d

Ef'l'l:ll'

Pricina

Selhani snimace teploty studeného konce

nebo teplota prostfedi mimo rozsah

Nespravné konfiguraéni udaje.
Mozn4 ztrata kalibrace pfistroje

Cidlo ptipojené k Al1 poskozené nebo
teplota mimo rozsah

Cidlo pfipojené k Al2 podkozené nebo
teplota mimo rozsah

Chybéjici kalibrace

Porucha funkce stitku

Poznamky / aktualizace

Co délat

Volejte odbornou pomoc

Ovérte spravnost konfiguracnich
parametry.

Provéfte spojeni se sondami a
jejich integritou.

Provéfte spojeni se sondami a
jejich integritou.

Volejte odbornou pomoc

Volejte odbornou pomoc

1 Zobrazeni desetinné ¢arky zavisi na nastaveni parametru sen.1 a parametru d.p. 2

2 Pri aktivaci je vystup blokovan, pokud je fidici jednotka v rezimu alarmu. Aktivuje se, pouze pokud se

3 Zménou zadané hodnoty ovladani bude alarm deaktivovan. Zistane deaktivovan, dokud jsou aktivni
parametry, které jej vytvorily. Funguje pouze u alarmt odchylek, alarmi pasem a absolutnich alarmi
(s odkazem na nastavenou hodnotu fizeni).
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Tabulka konfiguraénich parametru3

GROUP A - A qh- Analogue input 1

1 GSEnl Sensor Al1 26
2 dF | Decimal Point 1 26
3 dELr.  Degree 26
4 LiL.! Lower Linear Input Al1 27
5 wul..l Upper Linear Input Al1 27
6 FuA! Potentiometer Value Al1 27
7 .obl  Linear Input over Limits Al1 27
8 oAl Offset Calibration Al1 27
9 LcAl Gain Calibration Al1 27
10 tkc.! Latch-On Al1 27
11 cfL! Conversion Filter Al1 27
12 cFr.! Conversion Frequency Al1 27
13 LcE! Lower Current Error 1 28
14+17 Reserved Parameters - Group A 28
GROUP B - ~£5. - Reserved

18+34 Reserved Parameters - Group B 28
GROUP C - ciH- Outputs and regulation Process 1

35 cou! Command Output 1 28
36 rE5. Reserved 28
37 rE5. Reserved 28
38 FAc.k.i Action type 1 28
39 cH4! Command Hysteresis 1 28
40 LL5! Lower Limit Setpoint 1 29
41 ul51 Upper Limit Setpoint 1 29
42 crEi Command Reset 1 29
43 c5E! Command State Error 1 29
44 cidi Command Led 1 29
45 cdE.! Command Delay 1 29
46 c5F.! Command Setpoint Protection 1 29
47 At Valve Time 1 30
48 A.MA.I Automatic / Manual 1 30
49 a5 Initial State 30
50 5S.uAS State Valve Saturation 30
51 5P1 Initial Value Setpoint 1 30
52+53 Reserved Parameters - Group C 30
GROUP D - E5. - Reserved

54+72 Reserved Parameters - Group D 30
GROUP E - rEL.! - Autotuning and PID 1

73 tun. | Tune 1 30
74 5S4t Setpoint Deviation Tune 1 30
75 Fb. | Proportional Band 1 30
76 k. | Integral Time 1 31
77 dt. | Derivative Time 1 31
78 db. | Dead Band 1 31
79 Fb.c! Proportional Band Centered 1 31
80 o.05.!1 Off Over Setpoint 1 31
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81 o.dt.! Off Deviation Threshold 1 31

82 ct. | Cycle Time 1 31
83 cofi Cooling Fluid 1 31
84 FhJl! Proportional Band Multiplier 1 31
85 o.db.i Overlap / Dead Band 1 31
86 c.c.t.! Cooling Cycle Time 1 31
87 LLF! Lower Limit Output Percentage 1 32
88 wuLFP.! Upper Limit Output Percentage 1 32
89 MLt! Max Gap Tune 1 32
90 7n.F.l Minimum Proportional Band 1 32
91 AP Maximum Proportional Band 1 32
92 fln..! Minimum Integral Time 1 32
93 o.ct.i Overshoot Control Level 1 32
94+97 Reserved Parameters - Group E 32
GROUP F - r£5. - Reserved

98+122 Reserved Parameters - Group F 32
GROUP G -A. {-ALARM 1

123 ALIF. Alarm 1 Function 33
124+125 Reserved Parameters - Group G 33
126 A/50. Alarm 1 State Output 33
127 r£5. Reserved 33
128 A.1H4. Alarm 1 Hysteresis 33
129 Aitt. Alarm 1 Lower Limit 33
130 Alul. Alarm 1 Upper Limit 34
131 A.LrE. Alarm 1 Reset 34
132 AISE. Alarm 1 State Error 34
133 Altd. Alarm 1 Led 34
134 A.ldE. Alarm 1 Delay 34
135 A.I5F. Alarm 1 Setpoint Protection 34
136 Aitb. Alarm 1 Label 34
137+140 Reserved Parameters - Group G 34
GROUP H - AL 2 - ALARM 2

141 ALZF. Alarm 2 Function 35
142+143 Reserved Parameters - Group H 35
144 A250. Alarm 2 State Output 35
145 5. Reserved 35
146 AZHY. Alarm 2 Hysteresis 35
147 AZLL. Alarm 2 Lower Limit 35
148 AZul. Alarm 2 Upper Limit 36
149 AZrE. Alarm 2 Reset 36
150 AZSE. Alarm 2 State Error 36
151 Acid. Alarm 2 Led 36
152 AZdE.  Alarm 2 Delay 36
153 AZ5F. Alarm 2 Setpoint Protection 36
154 Actb. Alarm 2 Label 36
155+158 Reserved Parameters - Group H 36
GROUPI-FfA. 3 -ALARM 3

159 ALIF. Alarm 3 Function 37

160 ~£5. Reserved 37
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161 r£5. Reserved

37

162 A350. Alarm 3 State Output 37
163 Ado.tk. Alarm 3 Output Type 37
164 A3H4. Alarm 3 Hysteresis 37
165 AJLL Alarm 3 Lower Limit 38
166 AJul. Alarm 3 Upper Limit 38
167 AdrE. Alarm 3 Reset 38
168 AJSE. Alarm 3 State Error 38
169 AJld. Alarm 3 Led 38
170 A3dE.  Alarm 3 Delay 38
171 A35F. Alarm 3 Setpoint Protection 38
172 A3ib. Alarm 3 Label 38
173+176 Reserved Parameters - Group | 38
GROUP J - AL.. 4 - ALARM 4

177 ALHF. Alarm 4 Function 39
178 r£5. Reserved 39
179 5. Reserved 39
180 A45.0.  Alarm 4 State Output 39
181 A4o.t. Alarm 4 Output Type 39
182 AHHY. Alarm 4 Hysteresis 39
183 AHLL Alarm 4 Lower Limit 40
184 AHul. Alarm 4 Upper Limit 40
185 A4rE. Alarm 4 Reset 40
186 AH5.E. Alarm 4 State Error 40
187 r£5. Reserved 40
188 AHdJE. Alarm 4 Delay 40
189 AH5.F. Alarm 4 Setpoint Protection 40
190 AHLlb. Alarm 4 Label 40
191+194 Reserved Parameters - Group J 40
GROUP K - AL 5 - Allarme 5 (solo su DRR244-13ABC e

DRR244-23XX-T) 195 ALSF. Alarm 5 Function 41
196 £5. Reserved 4
197 ~£5. Reserved 4
198 AS5.0.  Alarm 5 State Output 41
199 AS.o.t. Alarm 5 Output Type 41
200A5H4. Alarm 5 Hysteresis 41
201 ASLL. Alarm 5 Lower Limit 42
202 ASul. Alarm 5 Upper Limit 42
203 ASrE. Alarm 5 Reset 42
204RA55E. Alarm 5 State Error 42
205 rf5. Reserved 42
206 ASdE.  Alarm 5 Delay 42
207 AS5F. Alarm 5 Setpoint Protection 42
208 AStb. Alarm 5 Label 42
209+212 Reserved Parameters - Group K 42
GROUP L - rE5 - Reserved

213+230 Reserved Parameters - Group L 43
GROUP M - d... ! - Digital input 1

231 d...iF. Digital Input 1 Function 43
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232 d...ic. Digital Input 1 Contact 43
233+238 Reserved Parameters - Group M 43
GROUP N - d... 2 - Digital input 2

239 d..2F. Digital Input 2 Function 44
240 d..2c. Digital Input 2 Contact 44
241+246 Reserved Parameters - Group N 44
GROUP O - r£5. - Reserved

247+254 Reserved Parameters - Group O 44
GROUP P - -£5. - Reserved

255+262 Reserved Parameters - Group P 44
GROUP Q - 5FL5 - Soft-start and mini cycle

263 Pr.c4.  Pre-programmed Cycle 45
264 554 Soft-Start Type 45
265 rf5. Reserved 45
266 S50r. Soft-Start Gradient 45
267 S5FE. Soft-Start Percentage 45
268 S5.kH. Soft-Start Threshold 45
269 S5k Soft-Start Time 45
270 MAE..  Maintenance Time 45
271 FALr. Falling Gradient 45
272 dESE. Delayed Start 45
273+276 Reserved Parameters - Group Q 45
GROUP R - d/5F. - Display and interface

277 uFLE Visualization Filter 46
278 u.dZ Visualization Display 2 46
279 tlo.d. Timeout Display 46
280 tMo5. Timeout Selection 46
281 u/iPc. User Menu Pre-Programmed Cycle 46
282 u.out Voltage Output 46
283 Scl.k. Scrolling Time 46
284 d5FF Display Special Functions 47
285 nfct. NFC Lock 47
286 5.F5.F. Set Key Special Functions 47
GROUP S - ct - Current Transformer

287 ct £ Current Transformer Function 47
288 ct u. Current Transformer Value 47
289 r£5. Reserved 47
290 Hb.A.E. Heater Break Alarm Threshold 47
291 ocut. Overcurrent Alarm Threshold 47
292 Hb.A.d. Heater Break Alarm Delay 47
293+297 Reserved Parameters - Group S 47
GROUP T - A.o. | - Retransmission 1

298 rtfl! Retransmission 1 48
299 r.itY. Retransmission 1 Type 48
300~ LL. Retransmission 1 Lower Limit 48
301 .. ul. Retransmission 1 Upper Limit 48
302 r.i5.E. Retransmission 1 State Error 48
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303+307 Reserved Parameters - Group T 48
GROUP U - r£5. - Reserved

308+317 Reserved Parameters - Group U 48
GROUP V - 5Er. - Serial

318 S5LAd. Slave Address 49
319 bd.rt. Baud Rate 49
320 5.FF. Serial Port Parameters 49
321 SE.dE. Serial Delay 49
322 oFFL. Off Line 49
323+327 Reserved Parameters - Group V 49
GROUP W - t.//ir - Timer

328 tfir. | Timer 1 50
329 tL.t! Time Base Timer 1 50
330 ALl Action Timer 1 50
331 tfird  Timer 2 50
332 th.tZ Time Base Timer 2 50
333 ALNE Action Timer 2 50
334 -5, Timers Sequence 50
335+339 Reserved Parameters - Group W 50
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PFed pouzitim / pfipojenim zafizeni si peclivé prectéte bezpecnostni pokyny a
programovaci pokyny obsazené v této pfirucce.

Prima di utilizzare il dispositivo leggere con attenzione le informazioni di sicurezza e
settaggio contenute in questo manuale.

Avant d'utiliser le dispositif lire avec attention les renseignements de sireté et
installation contenus dans ce manuel.
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